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1. SAFETY INFORMATION

Before using this product, carefully read these instructions
and keep the user manual for future reference.

1.

o &~ b

© ® N O

10.

This appliance can be used by children aged from 8
years and above and persons with reduced physical,
sensory or mental capabilities or lack of experience
and knowledge if they have been given supervision
or instruction concerning use of the appliance in a
safe way and understand the hazards involved.
Children shall not play with the appliance.

Cleaning and user maintenance shall not be made
by children without supervision.

The appliance is only to be used with the power
supply unit provided with the appliance.

The appliance must only be supplied at safety extra
low voltage (SELV) corresponding to the marking on
the appliance.

The plug must be removed from the socket-outlet
before cleaning or maintaining the appliance.

The hazard may occur if the appliance runs over the
supply cord.

It is necessary to take precautions during user
maintenance.

Refertothe 4.4 CHARGING THE ROBOT paragraph
for information regarding charging.

Refer to the 2. TECHNICAL DATA section for the
type reference of the batteries.
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20.

21.
22.
23.

24,
25.

WARNING: For purposes of charging
the rechargeable batteries, only use the
detachable supplier unit: GQ12-190060-AG
(charging station) provided with the appliance.
Refer to the 5.5 REPLACING THE BATTERIES IN
THE REMOTE CONTROL paragraph for information
on the method of replacing or removing batteries.
WARNING: Regarding the robot vacuum cleaner’s
rechargeable batteries: This appliance contains
batteries that are only replaceable by skilled persons.
WARNING: Used batteries must not be disposed of
in the household rubbish. Take them to a designated
disposal/collection site.
The battery must be removed from the appliance
before it is scrapped.
The appliance must be disconnected from the supply
mains when removing the battery.
Heed all the warnings on the robot vacuum cleaner
and its parts.
Do not use a damaged power cord, plug, or a loose
power outlet.
Children and pets should be supervised when the
robot vacuum cleaner is operating.
Always keep the power plug plugged into the
socket-outlet. If the charging station is unplugged,
the battery cannot be charged automatically.
Do not use the appliance if it has been dropped,
if there are any visible signs of damage or if the
rechargeable battery is leaking.
Always ensure that hands are dry before handling
the plug or switching on the appliance.
Never handle the robot vacuum cleaner and its
charging station with damp or wet hands.
Do not touch the plug and the power cord with damp
or wet hands.
Fully unwind the power cord before use.
Do not place anything on top of the robot.
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27.
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31.
32.

33.

34.
35.

36.
37.

For domestic, indoor use only! Itis not recommended
to use in locations exposed to wet or damp conditions
such as bathrooms or wash rooms, as well as
narrow and highly situated locations such as tables
or shelves. Critical damage (abnormal operation and
breakage) may occur when used in these locations.
Do not use the appliance in outdoor environments.
Do not let the power cord hang over the edge, touch
hot surfaces or become knotted. Do not place a
heavy object on the power cord that could break it.
Never pull the power plug by the power cord.

For safety reasons, it is recommended to plug the
appliance directly into its own electrical outlet on a
dedicated circuit separate from other appliances.
If the electrical circuit is overloaded with other
appliances, your appliance may not function properly.
Using in conjunction with a power strip or extension
cord is not recommended.

Do not leave the power cord lying exposed on the floor.
Itis recommended to regularly inspect the appliance.
Refer to the «MAINTENANCE AND CLEANING»
paragraph for cleaning.

Remove and safely discard any packaging material
and promotional labels before using the appliance
for the first time. Do not remove rating labels and
safety information!

Before plugging in to the socket-outlet, ensure there
is no any dust or water on the power plug.

Store and operate this robot in room temperature
environments only. It is forbidden to use the product
at extremely low (below 0 °C) or high (above 40 °C)
temperatures.

Never use to collect anything that is smoking or
burning, such as cigarettes, hot aches, or matches.
Never use to collect flammable or combustible
liquids, such as methylated spirits, petrol, acetone,
etc., nor use on the area where they may be present.
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39.
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42.
43.

44.
45.

46.
47.

48.

49.

Never use to collect sharp and hard objects, such
as glass pieces, metalling shavings, coins, nails,
screws, etc.

Never use to collect corrosive or toxic materials,
such as mineral acids, alkali solutions, oxidizer,
drain cleaner, chlorine bleach, ammonia, etc.

Never use in an enclosed space filled with
vapours given off by oil based paint, moth proofing
substances, paint thinner, flammable dust, or other
toxic or explosive vapours.

Avoid using the robot vacuum cleaner in locations
with desk lamps and candles placed on the floor
as well as locations with gasoline, distilled alcohol,
thinner, ashtrays with burning cigarettes, etc.

Do not cover the sensors and do not stick labels on
the robot or on the charging station.

Do not use this appliance in wet or moist environment
(e.g. bathroom), on wet surfaces or surfaces with
standing water. Do not use the robot to vacuum up
any liquids or wet dirt.

The robot may not run normally on a black floor.
Never short-circuit the charge pins with metal objects
such as screwdrivers, etc.

Never use the robot without the filters.

Never insert any foreign objects into openings. Do
not operate with any openings blocked. Before each
use, ensure the openings are free of dust, hair, lint
and anything that can reduce the flow.

Ensure the main doors are closed. Robot vacuum
cleaner may not be able to continue its operation if
it is stuck at the entrance door-sill. Do not allow the
robot vacuum cleaner to drive outside.

Repairs must only be performed by authorized
technicians. It is not recommended that users or
other unauthorized persons attempt to repair or
disassemble the product.



50. Do not use accessories and spare parts that have m
not been delivered with this robot vacuum cleaner or
which have not been manufactured for this model.

51. This marking indicates that this product should

not be disposed with other household wastes.
mmm o prevent possible harm to the environment or
human health from uncontrolled waste disposal,
recycle it responsibly to promote the sustainable
reuse of material resources. To return your used
device, please use the return and collection systems
or contact the retailer where the product was
purchased. They can take this product for
environmental safe recycling.

1.1 BATTERY SAFETY INFORMATION

52. WARNING: KEEP OUT OF REACH OF CHILDREN.
Swallowing can lead to chemical burns, perforation
of soft tissue, and death. Severe burns can occur
within two hours of ingestion. Seek medical attention
immediately.

53. WARNING: If the remote control is to be stored
unused for a long period, the batteries are removed.

54. Do not allow children to replace batteries without
adult supervision.

55. Exhausted batteries should be immediately removed
from equipment and properly disposed of.

956. Do not dispose of batteries in fire. Do not expose
batteries to heat or fire. Avoid storage in direct sunlight.

o7. If the battery should leak, remove it with a cloth
from the battery compartment. Dispose of battery
according to regulations. If battery acid has leaked,
avoid contact to skin, eyes and mucous membranes.
Rinse affected areas immediately after contact with
the acid and wash with plenty of clean water. Visit a
physician.

58. Do not encapsulate and/or modify batteries.

99. Before you discard this product, dispose of batteries
in an environmentally safe manner.
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62.
63.

64.

69.
66.
67.
68.
69.

70.
7.

Keep it indoors (0 °C - 40 °C).
Always insert batteries correctly with regard to
polarity (+ and —) marked on the battery and the
equipment. When batteries are inserted in reverse
they might be short-circuited or charged. This can
cause overheating, leakage, venting, rupture,
explosion, fire and personal injury.
Do not mix new and used batteries or batteries of
different types or brands.
Do not short-circuit batteries. When the positive (+)
and negative (-) terminals of a battery are in electrical
contact with each other, the battery becomes short-
circuited. For example loose batteries in a pocket
with keys or coins, can be short-circuited. This
can result in venting, leakage, explosion, fire and
personal injury.
Do not charge carbon batteries (RO3/AAA).
Attempting to charge a non-rechargeable (primary)
battery can cause internal gas and/or heat generation
resulting in leakage, venting, explosion, fire and
personal injury.
Do not mix new and used batteries or batteries of
different types or brands.
A lithium batteries with a damaged container should
not be exposed to water.
Charge it in a location with good ventilation.
Do not subject batteries to mechanical shock.
Do not use any charger other than that specifically
provided for use with the equipment.
Do not dismantle, open or shred batteries.
Batteries must not be disposed of with normal
household waste. Recycle them at the
collection points provided for this purpose.
Contact the local authorities or your dealer for
recycling advice. Correct disposal of old batteries
helps protect the environment and human health.
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2. TECHNICAL DATA

7
Rechargeable battery

Li-ion 14.4 V=, 2500 mAh

WiFi communication

Wi-Fi 802.11 b/g/n, 2412MHz-2472MHz

Charging station input

19.0 V=, 0.6 A

Maximum radio-frequency power
transmitted in the frequency band(s)

16.9 dBm (802.11 g)

Antenna gain

2.5dBi for internal antenna

Working time About 120 min

Charging time 4-5h

Cleaning area 120 m?

Moving speed 0.25 m/s

Dust bin capacity 600 ml

Sound power level 65 db (low noise)

Suction power 2000pa

Remote control battery 3.0 V=, 2 x R03 (AAA) 1.5 V=
Net weight 2.7 kg

\Dimensions (& x H) in mm 330 x 74 mm

21 ADAPTOR TECHNICAL DATA

7
Manufacturer’s name or trade
mark, commercial registration
number and address

Dong Guan City, GangQi Electronics Co., Ltd
Privately Operated Industrial District,
ShiYong, 532600 Heng Li Town, Dong Guan,
Guangdong, PRC

Model identifier

GQ12-190060-AG

Input voltage 100-240 V~
Input AC frequency 50/60 Hz
Output voltage 19.0 =
Output current 0.6 A
Output power 1.4 W
Average active efficiency 84.42 %
Efficiency at low load (10 %) 78.08 %
\No-load power consumption 0.084 W
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2.2 Firmware update

The firmware of the appliance is automatically updated over the Wi-Fi network and
mobile phone. The robot vacuum cleaner must be connected to the charging station.
Ensure that the robot vacuum cleaner is charging and the Wi-Fi signal is good.

3. DESCRIPTION

(" )
TOP VIEW 18. Charging contact pins
1.  ONJ/OFF light indicator 19. Left side rotating brush
2. Wi-Fi light indicator 20. Left anti-drop sensor
3. Recharging light indicator 21. Left driving wheel
4. ON/OFF power button 22. Rolling brush cover frame
5. Surface cover 23. Front caster wheel
6. Bumper with anti-collision sensor 24. Right side rotating brush
7. Dust bin release button 25. Battery compartment cover
8. Dustbin 26. Right anti-drop sensor
REMOTE CONTROL 27. Right driving wheel
9. Display 28. Rolling brush
10. Auto cleaning mode / Suction 29. Dust bin
power setting DUST BIN
11. Direction control buttons 30. HEPA dust filter
12. Schedule cleaning setting 31. Primary filter
13. Automatic recharging button 32. Dust bin metal sheet
14. 3 cleaning modes: mopping 33. Filters compartment cover
(optional), single room, edge 34. Conductive sheet
cleaning modes 35. Dust bin side cover
15. START / PAUSE button CHARGING STATION
16. Clock setting button 36. Charging contact pins
BOTTOM VIEW 37. LED signal indicator
L17. Front anti-drop sensor 38. Power supply port )
4. USE

41 BEFORE FIRST USE

1. Before using the robot vacuum cleaner and the accessories supplied, check for any
visible signs of damage. Do not use a damaged appliance or damaged accessories.

2. Remove and safely discard any packaging material or promotional labels attached
to the set.

3. Before using the robot vacuum cleaner, remove the protective strips from the sides
of the unit.

4. |Install the side rotating brushes:

Place the robot vacuum cleaner upside down on a smooth
and clean surface.

+ Check the “L” and “R” marks on the edge-cleaning side
rotating brush and also the “L" and “R" marks on the main
unit. Install the side rotating brushes according to the “L” and
“R” markings by pressing them carefully onto the pins until
they “click” into place.

5. Install the remote control batteries. Refer to the 5.5
REPLACING THE BATTERIES IN THE REMOTE CONTROL paragraph for
information on the method of replacing or removing batteries.

6. Before connecting the appliance to the power supply, ensure the power supply
voltage matches the power voltage marked on the charging station.

7. Ensure that the dust bin is assembled and locked firmly into place.

12




4.2 PACKAGE CONTENT

@

Robot vacuum cleaner Dust bin Remote control

"., .' ""' %
: STty Ils
= o, q “l ™ “.
~-llll llll-- ==
Charging station and adapter|Rolling brush Side rotating brushes

Dust filter and primary filter [Cleaning brush Boundary strip

4.3 POSITIONING THE CHARGING STATION

1.

Place the charging station under an easily accessible socket-outlet, on a horizontal
surface, against a wall, perpendicular to the ground, in the uncluttered area leaving
the following distances around it: J B

: )
At least 0.5 meter on each side of the
charging station.
At least 1.5 meters in front of the charging
station.

At least 1.5 meters away from the stairs

O

Note: Any objects placed in front of the charging station will prevent the robot vacuum
cleaner from auto-charging itself. Keep the are clean.

2.

Plug the adaptor into the wall socket-outlet.

Notes: Always keep the power cord of the charger plugged into the power outlet.

If no power is supplied to the charging station, the robot vacuum cleaner will not be
able to find the charging station and will not be able to charge automatically.

If the robot vacuum cleaner is separated from the charging station, the battery is
automatically discharged.

Ensure that the indicator light on the charging station illuminates when plugged in,
otherwise the robot cannot automatically return to it for recharging.

The charging station can not be placed in areas with reflective objects and surfaces,
as well as strong reflection, such as direct sunlight or nearby mirrors.

When the floor is made of wood, install the charging station in the same direction as
the grain of the wood.

Arrange the power cord along the wall so that it does not tangle in the brushes or
wheels of the robot vacuum cleaner.
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4.4 CHARGING THE ROBOT

When the product is initially purchased, the battery might be discharged. Charge the

robotic vacuum cleaner manually first.

1. Press and hold the ON/OFF power button O on the top of the robot vacuum cleaner.

2. When the robot is on, the ON/OFF light indicator illuminates constantly in green
colour.

Note: When the robot is fully charged, both ON/OFF light indicator © and recharging light
indicator & illuminate permanently in green colour.

Notes: When the robotic vacuum cleaner cannot be automatically charged, check the

following:

»  Check whether there are any foreign substances on the contact pins and wipe the
contact pins both on the robot and the charging station with a dry cloth.

»  Check whether there are objects near the charger that are strong reflectors.

» Re-plug the power of the charging station.

»  When separating the robot vacuum cleaner from the charging station, it will discharge
naturally.

Note: When leaving home unattended for a long period of time due to a business trip,
travelling etc., turn off the robot vacuum cleaner and unplug the power of the charger.

441 AUTOMATIC RECHARGING

At the end of a cleaning program the robot
automatically returns to the charging station.

Notes:

= If the robot has not started the cleaning >
program from the charging station or if the :
charging station is inaccessible (it is not in the §
same room), the robot will return to its starting \ €
location and end the cleaning program. In this
case, place the robot vacuum cleaner manually on the charging station to recharge.

« If the battery is running low during the cleaning program, the robot vacuum cleaner
will automatically return to the charging station to recharge and will resume the
cleaning program after the battery level reaches the required level.

442 MANUAL RECHARGING

3. Connect the device to the charging station
manually. After aligning the contact pins of the
robot vacuum cleaner with the contact pin of the
charging station, you will hear 2 bell sounds. The
recharging light & indicator flashes constantly in
green colour.

Notes:

- Keep the front side of the robot at a distance
from the charging station, to ensure that the
robot charging contact pins are perfectly aligned
with the charging contact pins of the charging
station.

- After the robot vacuum cleaner is fully charged, the recharging light indicator lights

up permanently in green colour.

In order to ensure the normal working hours of the device, fully charge it before use.

4. Press the charging button 4 on the remote control to send the robot to the charging
station.

14



4.5 POWER ON/OFF, START/PAUSE, SLEEP

451 POWER ON

1. Press and hold the ON/OFF power button O on the top of the robot vacuum cleaner
until the robot turns on.

2. When the robot is on, the ON/OFF light indicator illuminates in green colour.

452 POWER OFF

Press and hold the ON/OFF power button O on the top of the robot vacuum cleaner, until
the ON/OFF light indicator turns off.

Note: The robot vacuum cleaner cannot be switched off if it is connected to the charging
station.

453 START
After the robot vacuum cleaner is on, press one time ON/OFF power button O on the top
of the appliance or START/PAUSE button  on the remote control to start vacuuming.

454 PAUSE

When the robot vacuum cleaner is operating, press one time ON/OFF power button O or
START/PAUSE button ® on the remote control to stop vacuuming.

45,5 SLEEP

If the robot vacuum cleaner stops working for more than 120 minutes, it will automatically
enter into a sleep mode. When is in sleeping mode, the device can be activated by
pressing the ON/OFF power button O or any button on the remote control.

The device will not enter into the sleep mode during charging. If the battery level is
running low while the robot vacuum cleaner is in sleep mode, the device will automatically
turn off.

4.6 USING APP

4.6.1 DOWNLOADING THE APP, SIGNING UP AND CONNECTING TO WI-FI

1. Scan the QR code to download the app or search for
“QILIVE SMART” on the App Store or get it on Google Play.
2. Download the application.

Note: The application software may be updated without prior
notice. Additionally, the current application interface may be
different from the instructions in this manual. Some features
may be added, while some of the functions mentioned may be
deleted. The app is available in English.

3. Open “QILIVE SMART” application on your mobile phone
or tablet.

4. Accept the “User Agreement and Privacy Policy” to move forward.

5. Choose to “Log In” if you have an account already, or “Sign up” if you have no an
account yet.

6. To sign up, select your region and type your mobile phone number or e-mail address.
Then, select “Get Verification Code”.

7. A verification code has been sent to your e-mail address or to your mobile phone

8

9

number. Enter the verification code.

Set the password that you can remember easily. Use 6-20 characters with a mix of
letters and numbers.

In next step, the APP will ask four following questions:

Whether you would like to receive notification or not.

If you agree to share your location.

If you would like to access your home data to control all “Home” devices in the app.
If you would like to use Bluetooth.

15



Notes:

*  Ensure the robot vacuum cleaner, mobile phone or tablet and the router are close to
each other before starting the APP connection.

*  Confirm the home router Wi-Fi signal type because a 2.4 GHz is required to add a
device.

*  Wrong password is the main reason why pairing fails. Please check your password
and try again.

» To ensure successful pairing, it is recommended you enable the following access,
such as location, Wi-Fi, Bluetooth etc.

* Please complete the pairing within three minutes after the device is reset.

10. To connect the robot vacuum cleaner to the Wi-Fi network, switch it on by pressing
and holding the ON/OFF power button ©. The ON/OFF light indicator illuminate
in green colour. After that, press quickly the ON/OFF power button O twice
consecutively. The Wi-Fi network icon & on the robot starts blinking constantly in
green colour. Add the device on you mobile phone. Tap “+” in the upper right corner
to add a smart device.

Note: The robot vacuum cleaner can be connected in the application installed on the

mobile phone or tablet in the two different methods from the top side of the APP:

- If you choose “Auto Scan”, the “QILIVE SMART” application will automatically scan
and find the robot vacuum cleaner.

- If you choose “Add Manually”, select “Small Home Appliances” and then choose
“Robot Vacuum (Wi-Fi)” from the list.

11. To add the device manually: Go to the “Small Home Appliance” bookmark and
search for “Robot Vacuum (Wi-Fi)”.

Note: DO NOT SELECT OTHER DEVICES LIKE “ROOT VACUUM (BLE+WI-FI)”,
“ROBOT VACUUM (BLE)”, “ROBOT VACUUM (IPC) OR OTHER OPTIONS.

12. Select 2.4 GHz Wi-Fi network and enter the password.

13. Reset the device first. Power on the device and confirm that the Wi-Fi indicator & is
blinking rapidly. Tap “Confirm the indicator is blinking rapidly.”

Note: Please complete the network distribution within 3 minutes after resetting the

device.

14. Adding device. Ensure that the device is powered on and the Wi-Fi signal is good.
15. After the robot vacuum cleaner is added successfully, you can start using the
application and control the robot vacuum cleaner remotely.

Note: If you wish to change the connection of the robot, from the existing Wi-Fi network

to a new Wi-Fi network, complete the following steps:

- Turn on the robot. Press quickly the ON/OFF power button O twice consecutively.
The Wi-Fi network icon & on the robot starts blinking constantly in green colour.

- Then, connect the device to the new wireless network.

4.6.2 SELECTING THE CLEANING MODES

Different cleaning modes can be selected from the application depending on your

preferences.

* The standard cleaning mode - auto cleaning, which is the most frequently used for
daily cleaning, can be started by selecting the “Auto cleaning” program.

*  The “Room cleaning” mode is used to clean a single room.

»  The edge cleaning mode is suitable for cleaning corners and along the walls and can
be started by selecting the “Edge cleaning” program.

»  The “Spot cleaning” the robot will intensely clean a specific area, around the selected
starting point.

Note: Refer to the 4.8 CLEANING MODES paragraph for further information on cleaning
modes.
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4.6.3 BATTERY AND CHARGING THE ROBOT

The battery status is shown on the display. When the battery level drops the robot
automatically returns to the charging station for a recharge. The robot vacuum cleaner
can be sent to the charging station by selecting the recharge mode function. When is
connected to the charging station, the robot has the status “Charging”.

4.6.4 MANUAL CONTROL

You can use the direction arrows to manually coordinate and redirect the robot vacuum
cleaner to a specific area of the room or move the robot in the desired direction, forward-
backward or right-left.

4.6.5 SETTING SUCTION POWER

The suction power “Cleaning Strength” can be adjusted from the application. Choosing
between “Energy-saving”, “Standard” and “Turbo”. The cleaning strength (suction power)
to all the above-mentioned modes can be only adjusted via the app.

4.6.6 CLEANING SCHEDULE

The “Schedule cleaning” option allows you to enter the robot scheduling menu. By
selecting “Add” in “Schedule Cleaning” bookmark, you can set the time and the days in
which the robot will start and perform the cleaning program. The available cleaning mode
in scheduling the cleaning is auto cleaning only.

4.6.7 DEVICE LOCATION FUNCTION

In case the robot got stuck or you do not know where it stopped when it has finished the
cleaning program, the app will help you find it. Select the “Positioning of robot” option
and there will be a “Ding-Dong” sound prompt, unless the “Mute” function in “More”
options is activated.

4.6.8 ROOM MAP

Selecting the option “Show map” from the application, will display the map of the surface
scanned by the robot during the cleaning program. This map is generated at each scan
and allows you to view the cleaning process: travelled route, cleaning path, position of
the robot vacuum cleaner, cleaning time and area. Depending on the wireless network,
the real time map may be displayed with delay or, in some cases, it is not available.
The app also keeps a history record of cleaning cycles, “Cleaning Record” where is list
of cleaning time and area and if you select one, it will display the map of the surface
scanned by the robot during the cleaning program.

4.6.9 MUTE MODE

By selecting the “More” option, the “Mute” function can be activated. Keep in mind that
when the robot vacuum cleaner is in silent mode, it will not emit any audible signal
sounds.

4.6.10 SETTINGS

By tapping on the symbol in the upper right corner, you enter in the robot settings menu.
Here you can view information about the device, you can set the name according to
your preference, ex.: free dynamic, or you can choose the location where the device is
located.

4.6.11 SHARE DEVICE

The robot allows only one main connection with a single account, through the application.
If you want to share the device with other family members, which already have user
accounts registered in the QILIVE SMART app, choose “Share devices”, then “Add
Sharing” and enter the correct mobile phone number or email address to add additional
users.

Notes: Those with whom you want to share the device must already have user accounts
registered in the QILIVE SMART application.

17



4.6.12 OTHER AVAILABLE OPTIONS

The robot vacuum cleaner can also be integrated into a group of devices to be
controlled simultaneously.

You can choose whether or not to receive notifications on your mobile phone or
tablet.

You can also check if there are new versions available to update the robot vacuum
cleaner software or enable the automatic updates.

You can also check the status of the Wi-Fi network connection.

The robot vacuum cleaner can be controlled by voice commands via Alexa and
Google Assistant. Synchronize QILIVE SMART app into Amazon Alexa or Google
Home, depending on your speaker, following its specific instructions. Ex: “OK
Google, turn on [Robot Vacuum Cleaner]!”, “Alexa, stop [Robot Vacuum Cleaner]!”
If you changed the name of your robot vacuum cleaner in QILIVE SMART application,
you must use the name of your chosen name.

4.7 IMPORTANT TIPS BEFORE CLEANING

abw

Remove small objects (toys, ornaments, puzzles, etc.) or fragile and lightweight
items (such as china, ceramics, glass objects, vases, small flowerpots, etc.) from
the area to be cleaned in advance.

Remove objects such as clothes, books, belts, loose papers, towers, pads, small
rugs, power cords scattered on the floor before cleaning, as they can become
entangled in the brushes or driving wheels. If the robot vacuum cleaner passes over
a power cord, long table cloth, etc., and drags it, there is a chance an object could
be pulled off a table or can be overturned.

Remove the sharp and hard objects from the floor, which could scratch surfaces.
Lift items such as long table cloths, curtains, blind cords off the floor.

The robot vacuum cleaner is not designed to thoroughly clean carpets or rugs. Do
not use it to vacuum long-haired or thick, fluffy carpets. For carpets with long fringes,
tassels, fold the tassels under the carpet to prevent them from getting tangled or
caught in the robot brushes.

Wind up all loose power cords.

D D

i Q@;’@J@

(X | (x]

The robot vacuum cleaner is more efficiently in spaces with as few obstacles as
possible. Place the furniture, such as chairs, in their place.

Dark coloured surfaces may reduce the efficiency of anti-fall sensors. Anti-fall
sensors prevent the robot vacuum cleaner from working and vacuuming dark-
coloured floors or carpets with dark-coloured patterns and from falling on stairs or
off the edges. If the sensors are not cleaned periodically, they may lead to improper
operation of the robot vacuum cleaner.

If there is a step, stairs or a balcony in the cleaning area, a physical barrier at the
edge of the drop zone is required to restrict the access to that area and to ensure
the safe operation of the device.

18



10. Do not use the robot vacuum cleaner in wet or moist environment (e.g. bathroom),
on wet surfaces or surfaces with standing water. Do not use the robot to vacuum up
any liquids, wet dirt or wet areas, as this could damage the device.

Wy

i
-4 @\ﬂ@ o I ——"

4.8 CLEANING MODES
Depending on different requirements and floor types, the robot vacuum cleaner has
different cleaning modes to choose from.

4811 AUTO CLEANING MODE

This is the standard cleaning mode and most commonly
used for daily cleaning. In auto cleaning mode, the
robot vacuum cleaner will systematically clean the room
following the forward and backward pattern.

Setting method: After the robot vacuum cleaner is
powered on, press one time the ON/OFF power button
O on the top of the device or press the “Auto cleaning”
button @ on the remote control to start cleaning.

Note: The suction power can be adjusted, depending on the type of floor, to provide a
deeper cleaning of the surfaces. There are 3 suction modes: 1. Quite (energy-saving), 2.
Standard, 3. Turbo. To increase or decrease the suction power, press the auto cleaning
button @ on the remote control to the desired mode or choose the mode from cleaning
strength on the app.

4.8.2 SINGLE ROOM
This cleaning mode is used to clean a single room.
Setting method: After the robot vacuum cleaner is powered on, press .,

the @ button until the single room icon @ appears at the bottom of the
display on the remote control.

Notes:
»  When scheduled the robot to clean a single room, ensure the door of that room is
closed.

- If the charging station is not located in cleaning room, after finishing the cleaning
program, the robot will return to the starting point.

4.8.3 EDGE CLEANING @

This cleaning mode is suitable for cleaning edges, corners or along the

perimeter of fixed objects (e.g. furniture).

Setting method: After the robot vacuum cleaner is powered on, press
the @ button until the edge cleaning icon ® appears at the bottom of| |
the display on the remote control.
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484 MANUAL MODE

Use the direction buttons on the remote control (forward, 180 degree
rotation, right or left), for manual co-ordination and for directing the |
robot vacuum cleaner to a desired direction.

4.8.5 SPOT CLEANING
Note: Option available only via the “QILIVE SMART” app.

By selecting the “Spot cleaning” program, the robot will intensely clean
a specific area, around the selected starting point. The robot moves
following a spiral pattern, on a small diameter surface and then returns
to the original starting point.

4.8.6 MOPPING MODE (OPTIONAL)

Note: The function is available only after purchasing an additional water tank. Option
available on the remote control and in the “QILIVE SMART” app.

Mopping mode is only available when the water tank (not supplied) is installed on the
robot vacuum cleaner and is used for wet or dry cleaning.

Setting method: Install the water tank in place of the dust bin. After the robot vacuum
cleaner is powered on, press the & button until the mopping mode icon @ appears at the
bottom of the display on the remote control.

Note: Refer to water tank instruction manual for further information, including filling and
pouring water, maintenance and cleaning etc.

5. MAINTENANCE AND CLEANING

5.1 MAINTENANCE

To keep the robot vacuum cleaner running at peak performance, perform the following
care procedures. If you notice the unit picking up less debris from the floor, then empty
the dust bin, clean the dust filters, the wheels and all of the brushes.

REPLACEMENT

ROBOT PART CARE FREQUENCY FREQUENCY
Dust container After each use /
HEPA dust filter After each use Every 2 months
Main brush cover At least once per month /
Main rolling brush At least once per week At least every 6-12 months
Side rolling brush At least once per week At least every 3-6 months
Front caster wheel Once every 2 weeks /
Driving wheels Once every 2 weeks /
Sensors Once every 2 weeks /
g#:rggirgg o gr?tr;tgtcts /" Dock Once every 2 weeks /

5.2 EMPTYING THE DUST BIN

Notes:

»  Ensure that the robot vacuum cleaner is turned off before cleaning it! Pay attention
not to accidentally turn on the unit.

*  Empty the dust bin after each use. Do not let the dirt and debris settle within the
dust bin.
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5.21 EMPTYING THE DUST BIN

Note: When separating the dust bin, pay attention not to spill the dust out of the dust bin.
Immediately empty the dust bin in the following cases:

When the noise suddenly increases.

4

= When the suction power suddenly becomes weak.

Press the dust bin release button and
pull to remove it from the robot vacuum
cleaner.

2. Open the dust bin cover by pushing
the cover down in the direction of the
arrow on the cover.

3. Empty the dust bin into a dustbin and
wipe it with a damp cloth, or with a L ; ;
cleaning brush. Ensure the dust bin is 4. Install the dust bin into the main unit.
completely dry before replacing.

5.2.2 CLEANING THE DUST FILTERS

Press the dust bin release button and
pull to remove it from the robot vacuum
cleaner.

2. After emptying the dust bin, open the
filter unit cover.

Remove HEPA dust filter by grasping
the tab. Separate the HEPA dust filter

4. Shake off debris by tapping the HEPA
dust filter against the trash container.
Use the cleaning brush, if necessary.

from the primary filter.

Note: Do not wash the filter with water!
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\ / Yol
6. Wipe the inner and outer dust bin with

5. Rinse the primary filter thoroughly with a clean, dry cloth.
fresh water, until all dirt is removed. Note: Do not wash or immerse the dust bin
in water or other liquids!

8. Replace the HEPA dust filter into its

primary filter. Close the filter unit cover.
Note: Prior installation, ensure that the
primary filter is completely dry.

Note: The dust filters cover will not close unless the filters are reinserted. Insert the filter
with the tab facing up. Replace the HEPA dust filter every two months.

5.2.3 CLEANING THE ROLLING BRUSH

7. Letthe primary filter dry completely. Do
not expose neither the HEPA dust filter
and the primary filter to direct sunlight.

1. Place the robot vacuum cleaner upside
down on a smooth, stable, clean
surface. Pinch the frame release tabs
and lift up the frame.

3. Remove debris and any foreign
substances such as long hairs or|4. Wipe the rolling brush’s interior with a
strings wrapped around the rolling dry cloth.
brush using a cleaning brush’s knife.
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5. When cleaning is complete, reinstall
the left side of the rolling brush first and
then fix the right side.

Note: As the rolling brush vacuums the dust and debris on the floor, long strings or hair
can become wrapped and tangled around the brush easily. Check and clean the rolling
brush regularly.

5.2.4 CLEANING THE SIDE ROTATING BRUSHES

1. To remove the side rotating brushes, hold the side rotating brushes holders and pull
them upwards.

2. Remove debris and any foreign substances such
as long hairs or strings wrapped around the side
rotating brushes using a cleaning brush'’s knife.

3. Wipe the side rotating brushes with a clean, dry
cloth.

4. When reassembling the brushes, check the “L”
and “R"” marks on the edge-cleaning side rotating
brush and also the “L” and “R” marks on the main
unit. Then reassemble the side rotating brush.
Install the side rotating brushes according to the
“L” and “R” markings.

5. Press the side rotating brushes carefully onto their
pins until they “click” into place.

Notes:

» As the side rotating brushes easily attract hair, strings, threads and other foreign
substances, ensure to clean it frequently. Excessive foreign substances on the side
rotating brushes can damage them.

- If the side rotating brushes are bent, broken or worn, replace them with new ones.

5.25 CLEANING THE ANTI-DROP SENSORS

Wipe the anti-drop sensors (left, front and right) with a
clean, dry cloth. Do not spray cleaning solution directly
onto the sensors or sensor openings.

Note: Always keep anti-drop sensors clean in order to
achieve the best possible cleaning results.

5.2.6 CLEANING THE CHARGING CONTACT PINS

Wipe the charging contact pins at the bottom of the robot vacuum cleaner and on the
charging station with a clean, dry cloth.

6. Align the frame into place and press it
tight until it “clicks” into place.




5.2.7 CLEANING THE FRONT CASTER WHEEL

1. Remove the front caster wheel by inserting a flat
head screwdriver at the base of the wheel and pry
it up.

2. Remove any debris, hair, strings, threads and all the

dirt accumulated inside the wheel cavity and from
the wheel.
3. Spin the wheel by hand. If rotation is restricted, check
and clear any debris or hair wrapped around it.
4. Reinstall the front caster wheel. Ensure the wheel clicks back into place.

5.2.8 CLEANING THE DRIVING WHEELS

« If the robotic vacuum cleaner suddenly starts to zigzag, there may be foreign
substances stuck on the driving wheels. Wheels clogged with hair, strings, threads
and debris may result damage on the floor and improper functioning of the robot.

«  Check for foreign substances and remove them using a cleaning brush’s knife or a
pair of blunt nippers (not included) if necessary. Wipe the wheels with a soft, dry and
clean cloth.

5.3 USING THE BOUNDARY STRIP
The magnetic boundary strip allows the

delimitation of the cleaning space, restricting the N
robot's access to certain areas and rooms. It can .
also be used to prevent the robot vacuum cleaner »
from touching certain objects or reaching under

pieces of furniture. The unit will recognize and will

not cross the boundary strip’s line. The boundary

strip can be placed anywhere inside the house.

To install, place the boundary strip on the floor. Ensure it is perfectly flat. If necessary,
use adhesive tape to prevent it from rolling.

If needed, the length of the boundary strip can be adjusted. Measure the length correctly

1S .

/

Notes:

+  When fixing the boundary strips, pay attention not to damage the floor, wall, etc.
« ltis not recommended to use the boundary strips on carpets.

+ Keep away from heat sources, open flames, and hot surfaces.

5.4 GENERAL CLEANING INFORMATION

1. Never immerse the robot vacuum
cleaner or any accessories in water or
other liquids! Sl 2

2. Do not wash or immerse the dust bin
in water or other liquids!

3. Do not spray or pour water or any
other liquid on or inside the robot
vacuum cleaner.

4. Do not use any abrasive cleaners, chemicals, glass cleaners, universal cleaners or
oil-based maintenance agents!

5. Do not lift the robot vacuum cleaner by holding the dust bin release button or the
area around the dust bin as it may be easily detach, causing damage to the unit.
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5.5 REPLACING THE BATTERIES IN THE REMOTE CONTROL

Batteries are not installed in the remote control when purchasing the product. Install the

alkaline batteries (type R03 / AAA) before use.

1. Lift the battery compartment cover at the back of the remote control, while pressing
the locking tab.

2. Install the batteries into the remote control as shown by the figure below.

Note: If the batteries are installed with the wrong polarity, the remote control will not work.

3. After inserting the tip of the cover into the slot, push the other end to close it until it
clicks into place.

6. TROUBLESHOOTING

PROBLEM FQ3BLE SUGGESTED REMEDY
*  Check if the robot battery level is too low or if the
No batte battery is completely discharged.
Battery level is charge tr%’ * If you position the robot vacuum cleaner manually
too low. rogot on the charging station, the charging contacts of
) the robot must be properly aligned with the pins of
the charging station.

Dust bin Check if P
malfunction. o . eck if the cover of the dust container is closed.
The dust bin Dust binis not|»  Check if the dust filters are installed. .
is missing or assembled | Empty the dust container and clean the dust filters.
not properly correctly. |+ Install the dust container on the robot according to

installed the instructions.

Front collision | Gently tap the front bumper of the robot several

The front bumper is times to release any residues that might be trapped

bumper is jammed. underneath. ‘
stuck Collision |+ Move the robot vacuum cleaner to another location
) sensors are and press the ON/OFF power button to start the
stuck. cleaning program.
* Replace the batteries in the remote control. Ensure
the batteries are installed correctly.

The remote Batteries are |° Check if the robot battery level is too low or if the

control does depleted battery is completely discharged.

not work. P * |* Use a dry cloth to wipe the infrared transmitter on

the remote control and the receiver on the robot.
*  Use the remote control in the 5m range of the robot.
One of the whgtrl]'l%?kthe *  Check if the robot vacuum cleaner side brushes are
side brushes side brush broken or if they present any signs of damage.
does not move is tanaled or |° If necessary, replace the brushes with new ones.
or is jammed. jam?ned * Clean and install the side brushes correctly.
*  Remove all small objfects from the floor and tidy up
‘ the cleaning area before the robot starts cleaning.
sﬁggerr?ggzjlgr sus%%?’n%ted *  Ensure that all the wheels are firmly on the floor
with a wheel | Wheels leave |, Ie\l/lnc?vgc mgﬁﬁo@gﬁ;ﬁﬂ% cleaner to another location
hanging. the ground. ]

place it on a flat floor surface and press the ON/
OFF power button to start the cleaning program.
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One of the
wheels is
jammed.

Check if the
wheel is stuck.

* Clean the robot wheels and remove all dirt and
tangled hair.

»  Ensure that all the wheels of the robot are firmly on
the floor that there are no small objects scattered
on the floor.

*  Move the robot vacuum cleaner to another location
and press the ON/OFF power button to start the
cleaning program.

* Remove all small objects from the floor and tidy up
the cleaning area before the robot starts cleaning.

sensors are
dirty or the
robot is stuck
on a dark
surface.

sensors are |,
blocked. Clean
the ground

Robot vacuum -srtrL]J?:IEOI?II%tVIZ This robot vacuum cleaner is not suitable for use on
cleaner gets the robot to an carpets with long thread.
stuck. open area. | Move the robot vacuum cleaner to another location
P : and press the ON/OFF power button to start the
cleaning program.
«  Check if the wireless network is working properly or
The robot if the signal is too weak. )
failed to Robot * Ensure the router is placed in an open area and
connect to the connection the distance between the robot and the router is
server failed. not too big.
) *  Check if the password entered is correct and try to
connect the device again.
The anti-drop Ground

Wipe the sensors with a soft, dry and clean cloth.
If the robot is stuck on a dark surface, move the
robot vacuum cleaner to another location and

SEnSOrs. restart the cleaning program in a new location.

PROBLEM SUGGESTED REMEDY

Check if any obstructions are blocking the suction port.

vacuum cleaner
can not return
to the charging
station.

The suction |+ Empty the dust container.
power is weak. |+  Check if the filters or brushes of the robot needs to be replaced.
The robot Clean the dust filters. Check if the filters are wet due to water or
leaves dust other liquids on the floor. If necessary, install new dust filter.
behind. * Check and clean the robot brushes and remove all the hair or
other materials and debris.
*  Remove all objects within an area of at least 1.5 m in front and 0.5
The robot m on both sides (left-right) of the charging station.

Check if the charging station is correctly positioned and properly
connected to the power source and if the indicator light is on.
The distance between the robot and the charging station is too big
and the robot is no longer within the range of the charging station.
In this case, place the robot manually on the charging station.

Robot vacuum
cleaner does

Ensure the robot vacuum cleaner is switched on.

Press the ON/OFF button for a few seconds to switch on the
device.

If the battery charge level is too low, place the robot on the charging

vacuum cleaner
is on, but does
not react.

not work. station and make sure the pins are aligned with the metal contacts
on the robot.
Therobot |+ Check if the battery charging level is not too low.

If you use the app, check the Wi-Fi connection.
If the problem still persists, turn off the device, wait a few seconds,
and then restart it.
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Robot can not

Ensure the robot vacuum cleaner is switch on.

Check if the charging station is properly connected to the power
source and if the indicator light is on.

Clean the charging contacts of the robot and the charging station

be charged. pins with a soft, dry and clean cloth.
» Check if the robot charging contacts and the charging stations
pins are properly align.
Therobot |+ Carefully clean the sensors and the front bumper with a soft, dry
movements and clean cloth.
duringthe |+ Check the front bumper and remove any debris that may have
cleaning been trapped or locked underneath.

program or the
route followed
are abnormal.

Clean and check if the wheels are not blocked with foreign objects
and if they move freely.
Switch the device off and on again.

Robot vacuum
cleaner stops

Check if the battery charging level is too low.

Check whether the robot vacuum cleaner is stuck or blocked by
an obstacle.

Check the brushes and wheels of the robot and remove any debris

S\G’gggp]% or other materials that may be stuck.
: « If the problem persists, switch the device off, wait a few seconds,
and turn it on again.
Unusual/ . Cgertain. components of the robot vacuum cleaner can be blocked
abnormal with hair, dirt and other materials. ) .
noises and  |° Check and clean the front bumper, side brushes, main brush,
: wheels.
St?]%nglseg#irr:gg Check if the dust container, water tank, side brushes, main brush,
program main brush cover or the wheels of the robot vacuum cleaner are

improperly installed.

The main brush
does not move
or is jammed.

Check if the main rolling brush is broken or if it present any signs
of damage.

If necessary, replace the brush a with new one.

Clean the main brush.

Check if it has been installed correctly.

The robot
vacuum cleaner
does not clean
automatically at
scheduled time.

Check if the robot vacuum cleaner is switched on. Press the ON/
OFF power button on the top of the robot for a few seconds until
an audible signal sounds and the indicator lights up.

Check if the robot battery level is too low or if the battery is
completely discharged.

To start the scheduled cleaning program, the battery level must
be higher than 30%.

The device
appears always
“offline” in the

Check if the wireless network is working properly or if the signal
is too weak.
Ensure the robot vacuum cleaner is within the range of the Wi-Fi

application network.
installed on the |+  Check if the robot battery level is too low or if the battery is
phone. completely discharged.
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7. GUARANTEES AND LIMITATIONS OF LIABILITY

This product is guaranteed for a period of 36 months (including the legal guarantee of
24 months as defined by local law as well as a commercial guarantee of 12 additional
months offered by the brand) from the date of purchase, against any failure resulting
from a manufacturing or material defect.

This guarantee does not cover damage resulting from a faulty installation, incorrect use,

or normal wear and tear. More specifically, the guarantee does not cover:

+ Damage or problems caused by incorrect use, accidents, modifications or an
electrical connection with the wrong current or voltage.

*  Products that have been modified or whose tamper evident seal or serial number
has been damaged, altered, removed or rusted.

* Replaceable batteries and accessories are guaranteed for 6 months.

+ Battery failure, as a result of over-charging or non-compliance with the safety

instructions set out in the manual.

Cosmetic damage, including scratches, dents, or any other element.

Damage caused by any servicing operations carried out by non-authorised persons.

Faults caused by normal wear and tear or the normal ageing of the product.

Software updates as a consequence of changes to network settings.

Product failure resulting from the use of third party software to modify, change or

adapt the product as supplied.

*  Product failure resulting from its use without manufacturer-approved accessories.

*  Rusted products.

The manufacturer is not liable for the loss of data stored on the hard drive. Similarly,

the manufacturer is not required to check that SIM/SD cards have been removed from

returned products.

Repaired or replaced products may include new and/or repackaged hardware and

components.

IMPLEMENTATION METHODS

To make a claim under the guarantee, please return your product to the reception desk

of your local sales outlet with the proof of purchase (receipt, invoice, etc.) of the product

and accessories supplied, along with the original packaging.

The following information will be required: date of purchase, model and serial or IMEI

number (this information generally features on the product, the packaging or proof of

purchase).

Failing this, you must return the product with all accessories needed for it to work properly

(power cable, adapter etc.).

If your product is covered by the guarantee, the after-sales service will (within the bounds

of the local legislation):

*  Repair or replace the faulty parts.

*  Exchange the returned product with a product which has the same features or better
and is equivalent in terms of performance.

» Refund the product at the price stated on the proof of purchase.

In the case of a repair covered by the guarantee, your guarantee period will be extended
by 6 months. This period cannot be combined in the event of repeated failures.
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. CONSIGNES DE SECURITE

Avant d’utiliser cet accessoire, lisez attentivement ces
instructions et conservez la notice d’utilisation comme
référence.

1.

Cet appareil peut étre utilisé par des enfants agés de
8 ans et plus ainsi que par des personnes dont les
capacités physiques, sensorielles et mentales sont
réduites, ou des personnes dénuées d’expérience
ou de connaissance, si ceux-ci ont bénéficié d’'une
surveillance ou d’instructions préalables concernant
I'utilisation de l'appareil en toute sécurité et
comprennent les dangers encourus.

Les enfants ne doivent pas prendre cet accessoire
pour un jouet.

Le nettoyage et I'entretien usuel par l'utilisateur ne
doivent pas étre effectués par des enfants sans
surveillance.

L'appareil ne doit étre utilisé qu'avec le bloc
d’alimentation fourni avec celui-ci.

L'appareil ne doit étre alimenté qu’a une tres basse
tension de seécurité¢ (SELV) correspondant au
marquage de I'appareil.

La fiche doit étre débranchée de la prise électrique
avant le nettoyage ou I'entretien de I'appareil.

Vous courez des risques si 'appareil passe sur le
cordon électrique.

Prenez toutes les précautions nécessaires pendant
I'entretien.
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12.

13.

14.
15.
16.
17.
18.
19.

20.

21.

Reportez-vous au paragraphe 4.4 CHARGEMENT
DU ROBOT pour ce qui concerne le chargement.

. Reportez-vous auchapitre 2. CARACTERISTIQUES

TECHNIQUES pourlaréférence du type de batteries.
MISE EN GARDE : pour charger les
DL HC batteries rechargeables, n’utilisez que
I'unité d’alimentation autonome : GQ12-190060-AG
(station de charge) fournie avec I'appareil.
Reportez-vous au paragraphe 5.5 REMPLACEMENT
DES PILES DE LA TELECOMMANDE les
instructions de remplacement et de retrait des piles.
MISE EN GARDE sur les batteries rechargeables de
I'aspirateur robot : cet appareil est équipé de batteries
qui ne peuvent étre remplacées que par un personnel
qualifié.
MISEEN GARDE: Lesbatteriesuséesnedoiventpas
étre jetées avec les déchets ménagers. Emmenez-
les a un site d’élimination/collecte désigné.
La batterie doit étre retirée de I'appareil avant qu'il
soit jete.
L'appareil doit étre débranché de la prise secteur
avant de retirer sa batterie.
Tenez compte de tous les avertissements concernant
I'aspirateur robot et ses pieces.
N’utilisez pas une fiche ou un cordon d’alimentation
endommagés, ou une prise électrique desserree.
Tenez sous surveillance les enfants et les animaux
lorsque l'aspirateur robot est en fonction.
Gardez toujours la fiche d’alimentation branchée
a la prise électrique. Si la station de charge est
débranchée, la batterie ne pourra pas se charger
automatiquement.
N’utilisez pas cet appareil s’il esttombé, s'il présente
des signes visibles de dommages ou si la batterie
rechargeable fuit.
Veillez toujours a avoir les mains seches avant de
toucher a la fiche ou de mettre en route I'appareil.
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22,
23.
24.

25.
26.

27.

28.
29.

30.
31.
32.

Ne manipulez jamais I'aspirateur robot ou sa station
de charge avec des mains humides ou mouillées.
Ne touchez pas la fiche et le cordon d’alimentation
avec des mains humides ou mouillées.

Déroulez entierement le cordon d’alimentation avant
utilisation.

Ne placez rien sur le robot.

Pour une utilisation domestique, en intérieur
seulement ! |l est recommandé de ne pas utiliser
I'appareil dans des endroits exposés a I'humidité
ou a I'eau, comme les salles de bain, les toilettes,
ainsi que dans des endroits étroits ou a des
emplacements situés en hauteur, comme des tables
ou des étageres. Des dommages critiques (mauvais
fonctionnement et panne) peuvent survenir si vous
utilisez I'appareil a de tels endroits. N'utilisez pas
I'appareil a 'extérieur.

Ne laissez pas le cordon d’alimentation pendre au-
dessus du bord, toucher des surfaces chaudes ou
former des nceuds. Ne placez pas d’objets lourds
sur le cordon d’alimentation, car ils pourraient
'endommager.

Ne tirez jamais la fiche d’alimentation par son cordon.
Pour des raisons de sécurité, il est conseillé de
brancherl'appareil directement a une prise électrique
sur un circuit dédié, distinct de celui des autres
appareils. Si le circuit électrique est surchargé par
d’autres appareils, il est possible que votre appareil
ne fonctionne pas correctement. Il n’est pas conseillé
d’'utiliser une multiprise ou une rallonge pour cet
appareil.

Ne laissez pas le cordon d’alimentation exposé sur
le sol.

Il est conseillé de vérifier régulierement I'état de
I'appareil.

Reportez-vous au paragraphe « ENTRETIEN ET
NETTOYAGE » pour le nettoyage.
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33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

Enlevez et jetez correctement tout emballage et
toute étiquette promotionnelle avant la premiere
utilisation de l'appareil. En aucun cas, ne décollez
les étiquettes de classement et de sécurité |

Avant de brancher 'appareil a une prise électrique,
veillez a ce que la fiche d’alimentation soit exempte
de poussieres et séche.

Rangez et faites fonctionner ce robot uniquement
a température ambiante. |l est interdit d’utiliser
l'appareil sous des températures extrémement
basses (inférieures a 0 °C) ou élevées (supérieures
a 40 °C).

N’utilisez jamais I'appareil pour aspirer des objets
bralants ou de la fumée, tels que cigarettes, cendres
chaudes ou allumettes.

N’utilisez jamais I'appareil pour aspirer des liquides
combustibles ou inflammables, tels que I'alcool
a brdler, 'essence, l'acétone, etc., et surtout ne
I'utilisez pas la ou ces produits sont présents.
N’utilisez pas I'appareil pour ramasser des objets
tranchants et durs, tels que des morceaux de verre,
des lames de rasoir, des pieces, des clous, des vis,
etc.

N’utilisez pas I'appareil pour aspirer des matériaux
corrosifsoutoxiques, telsquelesacides minéraux, les
solutions alcalines, les oxydants, les déboucheurs,
'eau de Javel, 'ammoniac, etc.

N’utilisez jamais l'appareil dans un espace clos
rempli de vapeurs degagees par de la peinture a
I'huile, des substances antimites, des diluants pour
peinture, de poussieres inflammables ou d’autres
vapeurs toxiques ou explosives.

Evitez d’utiliser I'aspirateur robot dans des endroits
ou des lampes de bureau et des bougies sont
posées sur le sol, ainsi que les endroits ou se
trouvent de I'essence, de l'alcool distillé, du diluant,
des cendriers avec des cigarettes allumées, etc.
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42.
43.

44.
45.

46.
47.

48.

49.

90.

91.

Ne couvrez pas les capteurs et ne collez pas
d’étiquettes sur le robot ou la station de charge.
N’utilisez pas l'appareil dans un environnement
humide ou mouillé (p. ex. salle de bain), sur des
surfaces humides ou des surfaces avec de l'eau
stagnante. N'utilisez pas le robot pour aspirer des
liquides ou de la saleté humide.
Le robot peut ne pas fonctionner normalement sur
un sol noir.
Ne mettez jamais en court-circuit les broches de
charge au moyen d’objets métalliques, comme
tournevis, etc.
N’utilisez jamais le robot sans les filtres.
N’insérez aucun objet étranger dans les ouvertures.
N’utilisez pas l'appareil si des ouvertures sont
obstruées. Avant chaque utilisation, assurez-vous
que les ouvertures sont exemptes de poussiere, de
cheveux, de peluches et de tout ce qui peut réduire
I'aspiration.
Assurez-vous que les portes principales sont
fermées. Le robot aspirateur risque de ne pas
pouvoir continuer a fonctionner s’il est coincé sur le
seuil de la porte d’entrée. Ne laissez pas I'aspirateur
robot rouler a I'extérieur.
Les réparations ne doivent étre effectuées que
par des techniciens agréés. Il est déconseillé aux
utilisateurs ou a toute autre personne non autorisée
de tenter de réparer ou de démonter le produit.
N’utilisez pas d’accessoires et de pieces detachées
qui nont pas éte livrés avec cet aspirateur robot ou
qui n‘ont pas été fabriqués pour ce modele.
Ce marquage indique que ce produit ne doit
pas étre jeté avec les autres déchets ménagers.
mmm Par mesure de prévention pour 'environnement
et pour la santé humaine, veuillez le recycler de
facon responsable, conformément au principe de
réutilisation des ressources matérielles. Pour
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renvoyer votre ancien accessoire, veuillez utiliser
les systémes de renvoi et de collecte ou contacter le
revendeur aupres duquel vous avez acheté
'accessoire. lls pourront procéder au recyclage de
cet accessoire en toute sécurité.

INFORMATIONS DE SECURITE RELATIVES AUX PILES/A LA
BATTERIE

MISE EN GARDE : TENIR HORS DE PORTEE
DES ENFANTS. L’ingestion de piles peut entrainer
des bralures chimiques, la perforation de tissus
mous, voire la mort. Des bralures graves peuvent
survenir dans les deux heures qui suivent I'ingestion.
Consultez immédiatement un médecin.

MISE EN GARDE : si vous n'utilisez pas la
télecommande pendant une longue période, retirez
les piles.

Ne laissez pas les enfants remplacer les piles sans
la surveillance d’'un adulte.

Les piles usées doivent étre immeédiatement retirées
de I'équipement et mises au rebut de la maniére
appropriee.

Ne jetez pas les piles dans le feu. N'exposez pas les
piles a la chaleur ou un incendie. Evitez le stockage
a la lumiére directe du soleil.

S’ilarrive qu’une pile fuie, retirez-lade son compartiment
a l'aide d'un chiffon. Eliminez les piles conformément
aux normes en vigueur. Si 'acide de la pile a fui, évitez
tout contact avec la peau, les yeux et les muqueuses.
Rincez immédiatement les zones qui sont entrées en
contact avec 'acide, et lavez-les abondamment a 'eau
claire. Consultez un médecin.

N’enveloppez pas ni ne modifiez les piles.

Avant de jeter au rebut cet appareil, €liminez les piles
de maniére respectueuse pour 'environnement.
Tenez-les a l'intérieur (0 a 40 °C).

Insérez les piles en respectant toujours la polarité
(+ et -) indiquée sur la pile et 'équipement. Lorsque
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les piles sont insérées a l'envers, elles peuvent étre
court-circuitées ou chargées. Cela peut provoquer une
surchauffe, une fuite, un dégazage, une rupture, une
explosion, un incendie et des blessures corporelles.
Ne mélangez pas des piles neuves et usées ou les
piles de différents types ou marques.

Ne mettez pas les piles en court-circuit. Lorsque
la borne (+) et la borne négative (—) d’'une batterie
sont en contact électrique, la pile est court-circuitée.
Par exemple, des piles rangées dans une poche
avec des clés ou des pieces de monnaie peuvent
se mettre en court-circuit. Cela peut entrainer un
dégazage, une fuite, une explosion, un incendie et
des blessures corporelles.

Ne rechargez pas les piles au carbone (RO3/
AAA). Toute tentative de chargement d’'une batterie
non rechargeable (principale) peut provoquer
un dégagement de gaz ou de chaleur interne et
entrainer des fuites, un dégazage, une explosion,
un incendie et des blessures corporelles.

Ne meélangez pas des piles neuves et usées ou les
piles de différents types ou marques.

Une batterie au lithium dont le boitierestendommagé
ne doit pas étre exposée a l'eau.

Chargez-la dans un endroit bien ventilé.
N’exposezpasles batteries a des chocs mécaniques.
Evitez d’utiliser un chargeur autre que celui
spécialementfourni pour I'utilisation de 'équipement.
Ne désassemblez, n'ouvrez pas ni ne broyez les
batteries.

Les piles ne doivent pas étre jetées avec les
déchets ménagers ordinaires. Recyclez-les en
les amenant a un point de collecte prévu a cet

effet. Adressez-vous aux autorités locales ou a votre
revendeur pour obtenir des conseils sur le recyclage.
Une élimination correcte des piles usées contribue a
protéger I'environnement et la santé humaine.
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2. CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

%atterie rechargeable

Li-ion de 14,4 V=, 2 500 mAh

Communication Wi-Fi

Wi-Fi 802,11 b/g/n,
2412MHz-2472MHz

Entrée de la station de charge

19,0 V=,06A

Puissance de fréquence radio maximum
transmise dans la/les bande(s) de fréquence

16,9 dBm (802,11 g)

Gain d’antenne

2,5 dBi pour une antenne d’'intérieur

Durée du travail

Environ 120 minutes

Temps de charge 4-5h

Zone de nettoyage 120 m?

Vitesse de mouvement 0,25 m/s

Capacité du bac a poussiére 600 ml

Niveau de puissance acoustique 65 dB (faible bruit)

Puissance d’aspiration 2000 pa

Pile de la télecommande 3,0 V=, 2 x RO3 (AAA) 1,5 V=
Poids net 2,7kg

\Dimensions (& x H) en mm 330 X 74 mm

21 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES DE L’ADAPTATEUR
4 . .
: Dong Guan, GangQi Electronics Co., Ltd
Nom ou mardue cu fabricant. | District industriel privé, ShiYong, 532600
Heng Li, Dong Guan, Guangdong, RPC
Identifiant du modéle GQ12-190060-AG -
Tension d'entrée 100-240 V~
Fréquence du courant alternatif
en entrée 0/60 Hz
Tension en sortie 19,0 =
Courant en sortie 0,6 A
Puissance de sortie 11,4 w
Efficacité active moyenne 84,42 %
Efficacité a faible charge (10 %) 78,08 %
\Consommation électrique a vide 0,084 W

36




2.2 Mise a jour du micrologiciel

Le micrologiciel de I'appareil est automatiquement mis a jour lorsqu’il est connecté a un

réseau Wi-Fi ou & un téléphone mobile. L'aspirateur robot doit étre connecté a la station

de charge. Assurez-vous que |'aspirateur robot est en charge et que la force du signal @
est bonne

3. DESCRIPTION

( )
VUE DE DESSUS VUE DE DESSOUS
Voyant lumineux MARCHE/ARRET  17. Capteur anti-chute avant
2. Voyant lumineux Wi-Fi 18. Goupilles de contact de charge
3. Voyant lumineux de rechargement 19. Brosse rotative latérale gauche
4. Bouton d'alimentation 20. Capteur anti-chute gauche
MARCHE/ARRET 21. Roue motrice gauche
5. Couvercle de surface 22. Cadre du couvercle de la brosse
6. Pare-chocs avec capteur roulante
anti-collision 23. Roue pivotante avant
7. Bouton de dégagement du bac 24. Brosse rotative latérale droite
a poussiere 25. Couvercle du compartiment de la
8. Bac a poussiére batterie
TELECOMMANDE 26. Capteur anti-chute droit
9. Ecran 27. Roue motrice droite
10. Mode de nettoyage automatique 28. Brosse rotative
/ Réglage de la puissance 29. Bac a poussiere
d'aspiration BAC A POUSSIERE
11. Bouton de contréle de la direction 30. Filtre a poussiére HEPA
12. Planifiez les paramétres de 31. Premier filtre
nettoyage 32. Feuille métallique du bac a poussiére
13. Bouton de rechargement 33. Couvercle du compartiment des
automatique filtres
14. 3 modes de nettoyage : nettoyage 34. Feuille conductrice
a la serpilliére (en option), une 35. Couvercle latéral du bac a
seule piéce, modes de nettoyage le poussiére
long des murs STATION DE CHARGE
15. Bouton DEMARREZ/PAUSE 36. Goupilles de contact de charge
16. Bouton de réglage de I'horloge 37. Indicateur de signal LED
38. Orifice d'alimentation électrique
\ J

4. UTILISATION

41 AVANT LA PREMIERE UTILISATION

1. Avant d'utiliser I'aspirateur robot ou les accessoires fournis, vérifiez qu’il n'y ait pas
de signes visibles de dommage. N'utilisez pas un appareil endommagé ou des
accessoires endommageés.

Enlevez et jetez correctement tout emballage ou étiquette promotionnelle apposée

sur I'ensemble.

Avant d'utiliser I'aspirateur robot, retirez les bandes de protections latérales de I'appareil.

Installation des brosses rotatives latérales :

Placez I'aspirateur robot a I'envers sur une surface lisse et

propre.

» Repérezles marques « L » et « R » surla brosse rotative latérale
de nettoyage de long des murs et les marques « L » et « R » de
I'appareil principal. Installez les brosses rotatives latérales en
fonction des marques « L » et « R » en les appuyant avec soin
dans les axes jusqu’a ce qu’elles s’enclenchent.
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Installez les piles de la téléecommande. Reportez-vous au paragraphe
5.5 REMPLACEMENT DES PILES DE LA TELECOMMANDE les instructions de
remplacement et de retrait des piles.

Avant de brancher I'appareil a I'alimentation électrique, assurez-vous que la tension
de I'alimentation correspond a celle marquée sur la station de charge.
Assurez-vous que le bac a poussiéres est assemblé et que sa position est verrouillée.

Télécommande

-

—

Station de chge et

Brosse rotative Brosses rotatives latérales
adaptateur

f °°°
Filtre a poussiere et filtre Brosse de nettoyage Bande de délimitation

principal

4.3 POSITIONNEMENT DE LA STATION DE CHARGE

1.

Placez |a station de charge sous une prise de courant facilement accessible, sur une
surface horizontale, contre un mur, perpendiculaire au sol, dans la zone dégagée
en laissant les dégagements suivants autour

<7
de celle-ci :
Au moins 0,5 m de chaque cété de la station

de charge.

Au moins 1,5 m devant la station de charge.

Au moins 1,5 m des escaliers.

L)

Remarque : tout objet placé devant la station de charge empéchera I'aspirateur robot de
se charger automatiquement. Laissez la zone dégagee.

2. Branchez I'adaptateur a une prise murale.
Remarques : gardez toujours le cordon d'alimentation branchée a la prise électrique.

Si la station de charge n’est pas sous tension, I'aspirateur robot ne pourra pas
trouver la station de charge et se charger automatiquement.

Si l'aspirateur robot est séparé de la station de charge, la batterie se déchargera
automatiquement.

Assurez-vous que l'indicateur lumineux de la station de charge est allumé lorsqu’elle
branchée, sinon le robot ne pourra pas revenir automatiquement a la station pour
se recharger.
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- La station de charge ne peut pas étre placée dans des zones ou des surfaces ou
des objets réfléchissants se trouvent, ou exposée a une forte réflexion, telle que la
lumiére directe du soleil ou prés de miroirs.

- Sile sol est en bois, installez la station de charge dans la méme direction que le
veinage du bois.

3. Disposez le cordon d'alimentation le long du mur afin qu’il ne s’'emméle pas dans les
brosses ou les roues de I'aspirateur robot.

4.4 CHARGEMENT DU ROBOT

Lorsque vous utilisez pour la premiére fois I'appareil, la batterie peut étre déchargée.

Chargez d'abord I'aspirateur robot manuellement.

1. Appuyez et maintenez la touche MARCHE/ARRET enfoncée O située au sommet
de I'aspirateur robot. )

2. Une fois le robot sous tension, 'indicateur lumineux MARCHE/ARRET reste allumé
en vert.

Remarque : Dés que le robot est complétement chargé, les indicateurs MARCHE/
ARRET O et de chargement < restent tous deux allumés en vert.

Remarques : Si I'aspirateur robot n’arrive pas a se recharger automatiquement, vérifiez

les points suivants :

- Vérifiez que les broches de contact sont exemptes de substances étrangéres, sinon
essuyez-les a la fois sur le robot et la station de charge au moyen d’un chiffon sec.

- Vérifiez I'absence d’objets & fort pouvoir de réflexion prés du chargeur.

- Rebranchez I'alimentation de la station de charge.

» Lorsque l'aspirateur robot se sépare de la station de la charge, sa batterie se
décharge naturellement

Remarque : lorsque vous laissez votre maison sans surveillance pendent une longue
période pour un voyage d'affaires, un voyage de plaisir, etc., éteignez I'aspirateur robot
et débranchez le chargeur de I'alimentation.

441 RECHARGEMENT AUTOMATIQUE

A la fin d'un programme de nettoyage, le robot
retourne automatiquement a la station de charge.

Remarques :

» Sile robot n'a pas commencé le programme >
de nettoyage a partir de la station de charge
ou si cette derniere est inaccessible (elle n'est §
pas dans la méme piéce), le robot retournera a \&
son point de départ a la fin du programme de
nettoyage. Dans ce cas, déplacez manuellement I'aspirateur robot a la station de
charge pour qu'il se recharge.

- Silacharge de la batterie est faible pendant le programme de nettoyage, I'aspirateur
robot retournera automatiquement a la station de charge pour se recharger et
reprendra le programme de nettoyage une fois la charge de la batterie suffisante.

442 RECHARGEMENT MANUEL

3. Branchez manuellement I'appareil a la station
de charge. Aprés avoir aligné les broches de
contact de l'aspirateur robot sur celles de la
station de charge, vous entendrez 2 sons de
cloche. L'indicateur lumineux de recharge & se
mettra a clignoter en vert.

Remarques :

» Gardez la face avant du robot a distance de la
station de charge, afin de garantir que les broches
de contact de charge du robot sont parfaitement
alignées sur celles de la station de charge.

39



+ Une fois I'aspirateur robot complétement chargé, l'indicateur de recharge reste
allumé en vert.
« Pour vous assurer que I'appareil peut fonctionner normalement pendant les heures
de service, chargez-le avant son utilisation.
4. Appuyez sur la touche de chargement € de la télécommande pour envoyer le robot
a la station de charge.

4.5 MISE EN MARCHE/ARRET, DEMARRAGE/PAUSE, MISE EN VEILLE

451 MISE EN MARCHE

1. Appuyez et maintenez la touche MARCHE/ARRET enfoncée O située au sommet
de I'aspirateur robot tant que le robot ne s’allume pas. .

2. Une fois le robot sous tension, l'indicateur lumineux MARCHE/ARRET devient vert.

452 ARRET i
Appuyez et maintenez la touche MARCHE/ARRET enfoncée O située au sommet de
I'aspirateur robot tant que l'indicateur MARCHE/ARRET ne s’éteint pas.

Remarque : L'aspirateur robot ne peut pas étre éteint s'il est connecté a la station de
charge.

4.5.3 DEMARRAGE A
Une fois I'aspirateur robot allumé, appuyez une fois sur la touche MARCHE/ARRET
O située au sommet de I'appareil ou sur la touche de démarrage/pause ® de la
télécommande pour démarrer le nettoyage.

454 PAUSE

Lorsque [I'aspirateur robot est en fonctionnement, appuyez une fois sur la touche
MARCHE/ARRET O ou sur la touche de démarrage/pause ® de la télécommande pour
arréter I'aspiration.

45,5 ENVEILLE

Si l'aspirateur robot cesse de fonctionner pendant plus de 120 minutes, il passera
automatiquement en mode attente. En mode attente, I'appareil peut étre réactivé
en appuyant sur la touche MARCHE/ARRET O ou sur nimporte quelle touche de la
télécommande.

L'appareil ne passe pas en mode attente pendant le chargement. Si la charge de la
batterie est faible lorsque I'aspirateur robot est en mode attente, I'appareil s’éteindra
automatiquement.

4.6 UTILISATION DE L’APPLICATION
461 TELECHARGEMENT DE L’APPLICATION, INSCRIPTION ET CONNEXION

AU WI-FI
1. Scannez le code QR pour télécharger I'application ou
recherchez « QILIVE SMART » dans I'App Store ou E #.ﬂ E
Google Play. -y - —

2. Téléchargez 'application. "ll
Remarque : le logiciel de I'application peut étre mis a jour ,
sans preavis. En outre, l'interface de I'application actuelle peut

étre différente des instructions données dans ce manuel. Des
fonctionnalités peuvent étre ajoutées, tandis que certaines des
fonctions mentionnées peuvent étre supprimeées. L'application E
est disponible en anglais.

3. Ouvrez I'application QILIVE SMART sur votre téléphone mobile ou tablette.
4. Acceptez le « Contrat d'utilisation » et la « Politique de confidentialité » pour continuer.
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5. Choisissez « Se connecter » si vous disposez déja d’'un compte ou « S’inscrire » si
vous n’en avez pas.

6. Pour vous inscrire, sélectionnez votre région/pays et saisissez votre numéro de
téléphone mobile ou adresse courriel. Sélectionnez ensuite « Obtenir un code de
vérification ».

7. Un code de vérification vous sera envoyé a votre adresse courriel ou sur votre
numeéro de téléphone mobile. Saisissez le code de vérification.

8. Définissez un mot de passe dont vous vous souviendrez facilement. Saisissez une
chaine de caracteres de 6 a 20 caractéres de long composée d’'une combinaison
de lettres et de chiffres.

9. A la prochaine étape, I'application vous demandera de répondre aux questions
suivantes :

*  Sivous souhaitez recevoir une notification.

*  Sivous acceptez de partager votre localisation.

»  Si vous souhaitez accéder a vos informations sur votre maison pour commander
tous les appareils ménagers dans I'application.

»  Sivous souhaitez utiliser le Bluetooth.

Remarques :

* assurez-vous que l'aspirateur robot, le téléphone mobile ou la tablette et le routeur
sont proches les uns des autres avant d’établir la connexion de I'application.

« Vérifiez le type de signal Wi-Fi du routeur domestique, un signal 2,4 GHz est
nécessaire pour ajouter un appareil.

* Un mot de passe incorrect est le principal motif d'un échec du couplage. Vérifiez
votre mot de passe et réessayez.

«  Pour effectuer un couplage correct, il est recommandé d’activer les accés suivants,
tels que la localisation, le Wi-Fi, le Bluetooth, etc.

« Aprés avoir réinitialisé I'appareil, terminez le couplage dans les trois minutes.

10. Pour connecter l'aspirateur robot au réseau Wi-Fi, allumez-le en appuyant et
en maintenant la touche MARCHE/ARRET enfoncée O. L’indicateur lumineux
MARCHE/ARRET s’allume en vert. Aprés quoi, appuyez rapldement deux fois de
suite sur la touche MARCHE/ARRET O. Licdne de réseau Wi-Fi & sur le robot se
mettra a clignoter en vert. Ajoutez I'appareil sur votre téléphone moblle. Appuyez sur
« + » dans le coin supérieur droit pour ajouter un dispositif intelligent.

Remarque : I'aspirateur robot peut étre connecté a I'application installée sur le téléphone

mobile ou la tablette par deux manieres différentes depuis la partie supérieure de

I'application :

- Sivous choisissez « Détection auto », I'application QILIVE SMART recherchera et
trouvera automatiquement I'aspirateur robot.

- Si vous choisissez « Ajouter manuellement », sélectionnez « Petits appareils
ménagers », puis choisissez « Aspirateur robot (Wi-Fi) » dans la liste.

11. Pour ajouter manuellement I’appareil : Accédez au signet « Petits appareils
ménagers » et recherchez « Aspirateur robot (Wi-Fi) ».

Remarque : NE SELECTIONNEZ PAS D’AUTRES APPAREILS COMME « ASPIRATEUR
ROBOT (BLE+WI-FI) », « ASPIRATEUR ROBOT (BLE) », « ASPIRATEUR ROBOT
(IPC) » OU AUTRES.

12. Sélectionnez un réseau Wi-Fi 2,4 GHz et saisissez le mot de passe.

13. Réinitialisez d’abord I'appareil. Allumez I'appareil et vérifiez que I'indicateur Wi-Fi &
clignote rapidement. Appuyez sur « Confirmer que I'indicateur clignote rapidement. »

Remarque : aprés avoir réinitialisé I'appareil, terminez la distribution en réseau dans

les 3 min.

14. Ajout de l'appareil : assurez-vous que I'appareil est sous tension et que la force du
signal est bonne.

15. Une fois I'aspirateur robot correctement ajouté, vous pouvez exécuter I'application
pour commander I'aspirateur robot a distance.

Remarque : si vous souhaitez changer la connexion du réseau d’un réseau Wi-Fi
existant a un nouveau réseau Wi-Fi, effectuez les opérations suivantes.
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- Mettez sous tension le robot. Appuyez rapidement deux fois de suite sur la touche
MARCHE/ARRET O. L'icéne de réseau Wi-Fi & sur le robot se mettra a clignoter
en vert.

- Connectez ensuite I'appareil au nouveau réseau sans fil.

4.6.2 SELECTION DES MODES DE NETTOYAGE

Vous pouvez sélectionner différents modes de nettoyage dans I'application en fonction

de vos préférences.

- Le mode de nettoyage normal (nettoyage automatique) est le plus utilisé pour
un nettoyage quotidien. Pour I'exécuter, sélectionnez le programme « Nettoyage
automatique ».

+ Le mode « Nettoyage de piéce » permet de nettoyer une seule piéce.

+ Le mode de nettoyage le long des murs convient pour nettoyer les coins et
évidemment le long des murs. Exécutez-le en sélectionnant le programme
« Nettoyage le long des murs ».

+ Enmode « Nettoyage localisé », le robot nettoiera intensivement une zone spécifique
autour du point de départ sélectionné.

Remarque : reportez-vous au paragraphe 4.8 MODES DE NETTOYAGE pour de plus
amples informations sur les modes de nettoyage.

4.6.3 BATTERIE ET CHARGEMENT DU ROBOT

La charge de la batterie est affichée sur I'écran. Lorsque |a batterie est presque épuisée,
le robot retourne automatiquement a la station de charge pour se recharger. Vous
pouvez envoyer |'aspirateur robot & la station de charge en sélectionnant la fonction de
recharge. Lorsque le robot est connecté a la station de charge, I'état « En charge » est
affiché.

4.6.4 COMMANDE MANUELLE

A l'aide des touches fléchées de direction, coordonnez et redirigez I'aspirateur robot
vers une zone spécifique de la piéce ou placez directement le robot dans la direction
désirée (avancer-reculer ou droite-gauche).

4.6.5 REGLAGE DE LA PUISSANCE D’ASPIRATION

L'application vous permet de régler la puissance d’aspiration « Intensité de nettoyage ».
Choisissez un réglage parmi « Economie d’'énergie », « Standard » et « Turbo ». Seule
I'application permet de régler I'intensité de nettoyage (puissance d’aspiration) dans I'un
des modes précédents.

4.6.6 NETTOYAGE PLANIFIE

L'option « Planifier un nettoyage » vous permet d’accéder au menu de programmation
du robot. Sélectionnez « Ajouter » du signet « Planifier un nettoyage ». Vous pourrez
ensuite régler I'neure et les jours auxquels le robot commencera et exécutera le
programme de nettoyage. Seul le mode de nettoyage automatique est disponible dans
la programmation.

4.6.7 FONCTION DE LOCALISATION DE L’APPAREIL

Si le robot est coincé ou si vous ne savez pas ou il s’est arrété a la fin du programme de
nettoyage, I'application vous aidera a le retrouver. Sélectionnez I'option « Positionnement
du robot », un son « Ding-Dong » sera émis, @ moins que la fonction « Couper le son »
et I'option « Plus » soit activée.

4.6.8 PLAN D’UNE PIECE

Si vous sélectionnez I'option « Afficher la carte » de I'application, un plan des surfaces
balayées par le robot pendant le programme de nettoyage s’affichera. Cette carte est
génerée a chaque balayage et vous permet d'afficher le déroulement du nettoyage :
route parcourue, chemin de nettoyage, position de I'aspirateur robot, durée et zone de
nettoyage. Selon le réseau sans fil & votre disposition, une carte en temps réel peut
s'afficher avec un court délai ou, dans certains cas, ne pas étre disponible.
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L’application conserve également un historique des cycles de nettoyage « Enregistrement
de nettoyage » qui fournit la durée et la zone du nettoyage. Si vous sélectionnez une
entrée de la liste, une carte des surfaces balayées par le robot pendant le programme

de nettoyage s’affichera.
4.6.9 MODE SILENCIEUX @
Si vous sélectionnez I'option « Plus », vous pouvez activer la fonction « Couper le son ».

Gardez a l'esprit que, lorsque I'aspirateur robot est en mode silencieux, il ne produira
aucun signal sonore audible.

4.6.10 REGLAGES

Si vous appuyez sur le symbole dans le coin supérieur droit, vous accéderez au menu
des réglages du robot. Vous pouvez consulter les informations concernant I'appareil,
définir un nom a votre guise, p. ex. « free dynamic », ou choisir 'emplacement de
I'appareil.

4.6.11 PARTAGE D’APPAREIL

Le robot ne permet qu’'une connexion principale a un compte simple au travers de
I'application. Si vous souhaitez partager I'appareil avec d’autres membres de la famille
disposant déja de comptes d’utilisateur créés dans I'application QILIVE SMART,
choisissez « Partager des appareils », puis « Ajouter un partage », enfin saisissez le
numéro de téléphone mobile ou I'adresse courriel des utilisateurs supplémentaires.

Remarques : les personnes qui souhaitent partager un appareil doivent déja disposer
d’'un compte d’utilisateur créé dans I'application QILIVE SMART.

4.6.12 AUTRES OPTIONS DISPONIBLES

« Laspirateur robot peut également étre intégré dans un groupe d’appareils a
commander simultanément.

*  Vous pouvez choisir de recevoir ou non des notifications sur votre téléphone portable
ou votre tablette.

* Vous pouvez également vérifier si de nouvelles versions sont disponibles pour
mettre a jour le logiciel de I'aspirateur robot ou activer les mises a jour automatiques.

*  Vous pouvez également vérifier I'état de la connexion au réseau Wi-Fi.

» Laspirateur robot peut étre commandé a I'aide des commandes vocales via Alexa
et Google Assistant. Synchronisez I'application QILIVE SMART dans Amazon Alexa
ou Google Home, selon votre haut-parleur, en suivant ses instructions spécifiques.
Ex.: « OK Google, allume I'laspirateur robot] ! », « Alexa, arréte I'laspirateur robot] ! »
Si vous avez modifié le nom de votre aspirateur robot dans I'application QILIVE
SMART, vous devez utiliser le nouveau nom choisi.

4.7 CONSEILS IMPORTANTS AVANT LE NETTOYAGE

1. Retirez a 'avance les petits objets (jouets, bibelots, puzzles, etc.) ou les articles
fragiles et légers (tels que les objets en porcelaine, en céramique et en verre, les
vases, les petits pots de fleurs, etc.) de la zone a nettoyer.

2. Retirezles objets tels que les vétements, les livres, les ceintures, les papiers en vrac,
les tours, les coussinets, les petits tapis et les cordons d’alimentation éparpillés sur
le plancher avant le nettoyage, car ils peuvent s’emméler dans les brosses ou les
roues motrices. Si I'aspirateur robot passe sur un cordon d’alimentation, une longue
nappe de table, etc. et I'entraine, il pourrait tirer un objet d’'une table ou le renverser.

3. Retirez les objets tranchants et durs du plancher, qui pourraient rayer les surfaces.

4. Soulevez les articles tels que les longues nappes de table, les rideaux et les cordons
de stores du plancher.

5. Laspirateur robot n’est pas congu pour le nettoyage en profondeur des tapis ou des
mogquettes. Ne I'utilisez pas pour aspirer des tapis a poils longs, épais ou veloutés.
Pour les tapis avec de longues franges et des pompons, repliez les pompons sous
le tapis pour éviter qu’ils ne s'emmélent ou ne restent coincés dans les brosses du
robot.
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6.

Enroulez tous les cordons d’alimentation desserrés.
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10.

L'aspirateur robot est plus efficace dans les espaces comportant le moins d’obstacles
possible. Placez les meubles, tels que les chaises, a leur place.

Les surfaces de couleur sombre peuvent réduire I'efficacite des capteurs anti-chute.
Les capteurs anti-chute empéchent I'aspirateur robot de fonctionner et de passer sur
des planchers ou des tapis aux motifs de couleur foncée ; ils 'empéchent également
de tomber dans les escaliers ou sur les rebords. Les capteurs doivent étre nettoyés
périodiquement, faute de quoi ils peuvent entrainer un mauvais fonctionnement de
I'aspirateur robot.

Si la zone de nettoyage comporte une marche, des escaliers ou un balcon, une
barriére physique au bord de la zone de chute est nécessaire pour restreindre
I'accés a cette zone et garantir le fonctionnement sur de I'appareil.

N'utilisez pas I'aspirateur robot dans un environnement humide ou mouillé (p. ex.,
la salle de bain), sur des surfaces mouillées ou des surfaces recouvertes d'eau
stagnante. N'utilisez pas le robot pour nettoyer des liquides, des saletés humides ou

4.8 MODES DE NETTOYAGE

En fonction des différents besoins et des types de plancher, I'aspirateur robot dispose de
différents modes de nettoyage au choix.

4811 MODE DE NETTOYAGE AUTOMATIQUE

Il s'agit du mode de nettoyage standard et le plus
couramment utilisé pour le nettoyage quotidien. En
mode de nettoyage automatique, ['aspirateur robot
nettoie systématiquement la piéce en répétant les
mouvements avant et arriére.

Méthode de réglage : Une fois I'aspirateur robot en

marche, appuyez une fois sur le bouton d’alimentation
MARCHE/ARRET O situé au-dessus de I'appareil ou

appuyez sur le bouton « Nettoyage automatique » @ de
la télecommande pour commencer le nettoyage.
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Remarque : La puissance d’aspiration peut étre ajustée selon le type de plancher pour un
nettoyage plus profond des surfaces. Il existe 3 modes d’aspiration : 1. Quite (économie
d’énergie), 2. Standard, 3. Turbo. Pour augmenter ou diminuer la puissance d’aspiration,
appuyez sur le bouton de nettoyage automatique @ de la télécommande pour choisir le
mode souhaité ; vous pouvez eégalement choisir le mode a partir de 'option puissance
de nettoyage de I'application.

4.8.2 PIECE UNIQUE @

Ce mode de nettoyage est utilisé pour nettoyer une seule piece. S
Méthode de réglage : Aprés la mise sous tension de I'aspirateur ™~
robot, appuyez sur le bouton & jusqu’a ce que l'icone de piéce unique | ¥ e
@ apparaisse en bas de I'écran de la télécommande. .
Remarques :

* Lorsque vous programmez le robot pour nettoyer une seule piéce, assurez-vous
que la porte de cette piéce est fermée.

« Silastation de charge ne se trouve pas dans la piéce nettoyée, a la fin du programme
de nettoyage, le robot reviendra au point de départ.

4.8.3 NETTOYAGE LE LONG DES MURS @

Ce mode de nettoyage convient pour le nettoyage des bords, des
coins ou du pourtour des objets fixes (p. ex., des meubles).

Méthode de réglage : Aprées la mise sous tension de I'aspirateur robot, 5
appuyez sur le bouton & jusqu’a ce que I'icone de nettoyage desbords| .|
® apparaisse en bas de I'écran de la télécommande.

484 MODE MANUEL D
Utilisez les boutons de direction de la télécommande (avant, rotation
180°, droite ou gauche) pour une coordination manuelle et pour orienter | <
I'aspirateur robot dans une direction souhaitée.

4.8.5 NETTOYAGE LOCALISE

Remarque : Option disponible uniquement via I'application « QILIVE
SMART ».

En sélectionnant le programme « Nettoyage localisé », le robot
nettoie intensément une zone spécifique autour du point de départ
sélectionné. Le robot se déplace sur une surface de petit diamétre en
suivant un motif en spirale, puis revient au point de départ initial.

4.8.6 MODE D’ESSUYAGE (EN OPTION)

Remarque : Cette fonction n’est disponible qu'aprés l'achat d'un réservoir d’eau
supplémentaire. Option disponible sur la télécommande et dans I'application « QILIVE
SMART ».

Le mode Essuyage est uniquement disponible lorsque le réservoir d’eau (non fourni) est
installé sur I'aspirateur robot et qu'il est utilisé pour le nettoyage humide ou a sec.

Méthode de réglage : Installez le réservoir d’eau a la place du bac a poussiére. Apres la
mise sous tension de l'aspirateur robot, appuyez sur le bouton ® jusqu’a ce que l'icone
du mode d’essuyage @ apparaisse en bas de I'écran de la télécommande.

Remarque : Consultez le manuel d’instructions du réservoir d’eau pour plus

d’informations, notamment sur le remplissage et la vidange de I'eau, I'entretien et le
nettoyage, etc.
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5. ENTRETIEN ET NETTOYAGE

5.1 ENTRETIEN
Pour que l'aspirateur robot fonctionne de maniére optimale, suivez les procédures
d’'entretien ci-aprés. Si vous remarquez que |'appareil ramasse moins de débris sur le

plancher, videz le bac a poussiére, nettoyez les filtres & poussiére, les roues et toutes

les brosses.

PIECE DU ROBOT
Réservoir a poussiére

FREQUENCE D’ENTRETIEN

Aprés chaque utilisation

FREQUENCE DE
REMPLACEMENT

/

Filtre a poussiére HEPA

Aprés chaque utilisation

Tous les 2 mois

Couvercle de la brosse

Au moins une fois par mois

/

principale
Brosse roulante principale |Au moins une fois par semaine|Au moins tous les 6 & 12 mois
Brosse roulante latérale |Au moins une fois par semaine|Au moins tous les 3 a 6 mois

Roue pivotante avant Une fois toutes les 2 semaines /
Roues motrices Une fois toutes les 2 semaines /
|Capteurs Une fois toutes les 2 semaines /
Contacts de charge /

Contact de charge de la [Une fois toutes les 2 semaines /

station d’accueil

5.2 VIDAGE DU BAC A POUSSIERE

Remarques :

»  Assurez-vous que 'aspirateur robot est éteint avant de le nettoyer ! Faites attention
a ne pas allumer accidentellement I'appareil.

« Videz le bac a poussiére aprés chaque utilisation. Ne laissez pas la saleté et les
débris se déposer dans le bac a poussiére.

5.2.1 VIDAGE DU BAC A POUSSIERE

Remarque : Lorsque vous séparez le bac a poussiére, veillez a ne pas déverser la
poussiére hors du bac.

Videz immédiatement le bac & poussiére dans les cas suivants :

» Lorsque le bruit augmente soudainement.

» Lorsque la puissance d'aspiration devient soudainement faible.

Quvrez le couvercle du bac a
poussiére en poussant le couvercle
vers le bas dans le sens de la fleche
située sur le couvercle.

1. Appuyez sur le bouton de libération du 2
bac a poussiére et tirez pour le retirer
de I'aspirateur robot.
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Videz le bac a poussiére dans une
poubelle et essuyez-le avec un chiffon
humide, ou avec une brosse de
nettoyage. Assurez-vous que le bac

a poussiére est complétement sec
avant de le remettre en place.

4. Installez le bac a poussiére dans

I'unité principale.

NETTOYAGE DES FILTRES A POUSSIERE

1. Appuyez sur le bouton de libération du
bac a poussiére et tirez pour le retirer
de l'aspirateur robot.

2. Apreés avoir vidé le bac a poussiére,
ouvrez le couvercle de l'unité de filtre.

4. Secouez les débris en tapant le filtre

3. Retirez le filtre & poussiére HEPA : -
<. - a poussiére HEPA contre la poubelle.
en saisissant la languette. Séparez UtFi)Iisez la brosse de nettoyaze Si
le filtre @ poussiere HEPA du filtre nécessaire ’
principal. Remarque : Ne lavez pas le filire & I'eau !
Q ’ e
o\ /o
5. Rincez soigneusement le filtre 6. Essuyez le bac a poussiére intérieur et

principal avec de I'eau fraiche, jusqu’'a
ce que toutes les saletés soient
éliminées.

extérieur avec un chiffon propre et sec.
Remarque : Ne pas laver ou plonger le
bac a poussiére dans de I'eau ou d'autres
liquides !
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8. Remettez le filtre a poussiere HEPA
dans son filtre principal. Fermez le
couvercle de I'unité de filtrage.

Remarque : Avant l'installation, assurez-vous

que le filtre principal est complétement sec.

Remarque : Le couvercle des filtres a poussiére ne se fermera pas si les filtres ne sont
pas remis en place. Insérez le filtre en orientant la languette vers le haut. Remplacez le
filtre & poussiere HEPA tous les deux mois.

5.2.3 NETTOYAGE DE LA BROSSE ROULANTE

7. Laissez le filtre principal sécher
complétement. N'exposez ni le filtre a
poussiére HEPA ni le filtre principal a la
lumiere directe du soleil.

1. Placez 'aspirateur robot a I'envers sur
une surface lisse, stable et propre. 5
Pincez les languettes de dégagement <
du cadre et soulevez |le cadre.

N
3. Retirez les débris et toutes les
substances étrangéres telles que les
poils longs ou les ficelles enroulées
autour de la brosse roulante a l'aide du
pinceau d’'une brosse de nettoyage.

4. Essuyez l'intérieur de la brosse
roulante avec un chiffon sec.

Mettez le cadre dans son
emplacement et appuyez dessus
jusqu’a ce qu'il s’enclenche.

5. Une fois le nettoyage terminé, 6
réinstallez d’abord le c6té gauche de |~
la brosse roulante, puis fixez le coété
droit.
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Remarque : Comme la brosse roulante aspire la poussiére et les débris présents sur
le plancher, les longues ficelles ou les cheveux longs peuvent s’enrouler et s'emméler
facilement autour de la brosse. Vérifiez et nettoyez réguliérement la brosse roulante.

52.4 NETTOYAGE DES BROSSES ROTATIVES LATERALES @

1. Pour retirer les brosses rotatives latérales, tenez les supports de brosses rotatives
latérales et tirez-les vers le haut.

2. Retirezles débris et toutes les substances étrangeres
telles que les cheveux longs ou les ficelles enroulées
autour des brosses rotatives latérales a l'aide du
pinceau d'une brosse de nettoyage.

3. Essuyez les brosses rotatives latérales avec un
chiffon propre et sec.

4. Lors de l'assemblage des brosses, vérifiez les
marques « L » et « R » sur la brosse rotative du
coté du nettoyage des bords, de méme que les
marques « L » et « R » sur l'unité principale.
Remontez ensuite la brosse rotative latérale.
Installez les brosses rotatives latérales en
respectant les indications « L » et « R ».

5. Appuyez délicatement les brosses rotatives latérales sur leurs broches jusqu’a ce
qu’elles s’enclenchent.

Remarques :

- Etant donné que les brosses rotatives latérales attirent facilement les cheveux,
les ficelles, les fils et autres substances étrangéres, nettoyez-les frequemment.
La présence de substances étrangéres en trés grande quantité sur les brosses
rotatives latérales peut les endommager.

- Siles brosses rotatives latérales sont pliées, cassées ou usées, remplacez-les par
des brosses neuves.

5.2.5 NETTOYAGE DES CAPTEURS ANTI-CHUTE
Essuyez les capteurs anti-chute (gauche, avant et droite)
avec un chiffon propre et sec. Ne vaporisez pas de
solution de nettoyage directement sur les capteurs ou les
ouvertures des capteurs.

Remarque : Gardez toujours les capteurs anti-chute
propres afin d'obtenir les meilleurs résultats de nettoyage
possibles.

5.2.6 NETTOYAGE DES BROCHES DE CONTACT DE CHARGE
Essuyez les broches de contact de charge situées au bas de I'aspirateur robot et sur la
station de charge avec

5.2.7 NETTOYAGE DE LA ROUE PIVOTANTE AVANT

1. Retirezlaroue pivotante avant en insérant un tournevis
a téte plate a la base de la roue et en la soulevant.

2. Retirez les débris, les cheveux, les ficelles, les fils
et toutes les saletés accumulées a l'intérieur de la
cavité de la roue et sur la roue.

©,
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3. Faites tourner la roue & la main. Si la rotation est limitée, vérifiez et dégagez les
débris ou les cheveux qui s’y enroulent.

4. Réinstallez la roue pivotante avant. Assurez-vous que la roue émet un clic lorsqu’elle
est remise a sa place.

5.2.8 NETTOYAGE DES ROUES MOTRICES

- Si l'aspirateur robotisé se met soudainement a zigzaguer, il se peut que des
substances étrangéres soient coincées sur les roues motrices. Les roues obstruées
par des cheveux, des ficelles, des fils et des débris peuvent endommager le plancher
et entrainer un défaut de fonctionnement du robot.

- Veérifiez la présence de substances étrangéres et retirez-les a I'aide d’'un pinceau
de brosse de nettoyage ou d’'une paire de pinces émoussées (non fournies) si
nécessaire. Essuyez les roues avec un chiffon doux, sec et propre.

5.3 UTILISATION DE LA BANDE DE DELIMITATION

La bande de délimitation magnétique permet de
délimiter I'espace de nettoyage, en restreignant

\\

\

\
'accés du robot & certaines zones et pieces. .
Elle peut également étre utilisée pour empécher N
I'aspirateur robot de toucher certains objets ou »
d'atteindre le dessous des meubles. L'appareil
reconnaitra et ne franchira pas la ligne de la

bande de délimitation. La bande de délimitation
peut étre placée partout a I'intérieur de la maison.
Pour installer la bande de délimitation, placez-la sur le plancher. Assurez-vous qu’elle
est parfaitement lisse. Si nécessaire, utilisez du ruban adhésif pour 'empécher de rouler.
La longueur de la bande de délimitation peut étre ajustée, au besoin. Mesurez
correctement la longueur et coupez.

e . O

L/

Remarques :
« Lorsque vous fixez les bandes de délimitation, veillez @ ne pas endommager le
plancher, le mur, etc.

» I n'est pas recommandé d'utiliser les bandes de délimitation sur les tapis.
« Tenez-les a I'écart des sources de chaleur, des flammes nues et des surfaces
chaudes.

5.4 CONSIGNES GENERALES DE NETTOYAGE

1. Ne plongez jamais l'aspirateur robot
ou ses accessoires dans l'eau ou 3
d’autres liquides ! K

2. Ne pas laver ou plonger le bac a
poussiére dans de I'eau ou d'autres
liquides !

3. Ne vaporisez pas ou ne versez pas de
I'eau ou tout autre liquide sur ou a l'intérieur de 'aspirateur robot.

4. Nutilisez pas de nettoyants abrasifs, de produits chimiques, de produits nettoyants
pour le verre, universels ou d’agents de nettoyage a base d’huile !

5. Ne soulevez pas l'aspirateur robot en tenant le bouton de libération du bac a
poussiére ou la zone autour du bac a poussiére, car il pourrait se détacher facilement
et endommager 'appareil.
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5.5 REMPLACEMENT DES PILES DE LA TELECOMMANDE

A l'achat de I'appareil, les piles ne sont pas installées dans la télécommande. Installez

les piles alcalines (type R03 / AAA) dans la télécommande avant de I'utiliser.

1. Soulevez le couvercle du compartiment des piles a 'arriere de la télécommande,
tout en appuyant sur la languette de verrouillage.

2. Installez les piles dans la téelécommande comme indiqué sur la figure ci-dessous.

Remarque : Si les piles sont installées avec une mauvaise polarité, la télécommande
ne fonctionne pas.

3. Apres avoir inséré I'extrémité du couvercle dans la fente, poussez 'autre extrémité
pour fermer jusqu’a ce qu’il s’enclenche.

6. DEPANNAGE

: CAUSES =
PROBLEME PROBABLES SOLUTION PROPOSEE
»  Verifiez si le niveau de la batterie du robot est
trop faible ou si la batterie est complétement
Le niveau de la dé%%?&ﬁ?e déchargée.
batterie est trop rechargez le Si vous positionnez manuellement I'aspirateur
faible. rob%t robot sur la station de charge, assurez-vous que
: les contacts de charge sont correctement alignés
avec les goupilles de la station de charge.
Mauvais . o . . o .
fonctionnement Lo bac s \e/setr?ccleerrznzl le couvercle du réservoir a poussiére
%Llj.lgs?igr?e poussiere |+  Vérifiez si les filtres a poussiére sont installés.
pLe bac 3. n‘estpas |+ Videz le réservoir a poussiere et nettoyez les
oussiere est monté filtres a poussiére.
P correctement. |+ Installez le réservoir a poussiére sur le robot en

absent ou mal
installé.

suivant les instructions.

Le pare-chocs :

Tapotez délicatement le pare-chocs avant du
robot a plusieurs reprises pour libérer les résidus

Le pare-chocs Cg%acnét eLsets qui pourraient étre coincés en dessous.
avant est capteu'rs de Déplacez I'aspirateur robot vers un autre
coinceé. collision sont endroit et appuyez sur le bouton d’alimentation
bloqués MARCHE/ARRET pour lancer le programme de
: nettoyage.

* Remplacez les piles de la télécommande.
Assurez-vous que les piles sont installées
correctement.

La »  Veérifiez si le niveau de la batterie du robot est

télécommande

Les piles sont

trop faible ou si la batterie est complétement
déchargée.

ne fonacgonne epuisees. Utilisez un chiffon sec pour essuyer I'émetteur
pas. infrarouge de la télécommande et le récepteur du
robot.
+ Utilisez la télécommande dans la portée de 5 m
du robot.
«  Vérifiez si les brosses latérales de I'aspirateur
L'une des - . robot sont cassées ou si elles présentent des
b Vérifiez si la "
rosses brosse latérale signes de dommages.
latérales ne ~ < |*  Sinécessaire, remplacez les brosses par des
b est emmélée
ouge pas ou | o oo e s neuves. .
est bloguée. quee. Nettoyez et installez correctement les brosses

latérales.
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» Enlevez tous les petits objets se trouvant sur le
plancher et rangez la zone de nettoyage avant
que le robot ne commence a nettoyer.

Le robot ou Robot Vérifiez que toutes les roues sont fermement

'une de ses [suspendu. Les posées sur le plancher et qu'elles se déplacent

roues est roues quittent librement.

suspendu(e). | le plancher. Déplacez I'aspirateur robot vers un autre endroit,

placez-le sur une surface plane et appuyez sur

le bouton d'alimentation MARCHE/ARRET pour
lancer le programme de nettoyage.

» Nettoyez les roues du robot et retirez toutes les
saletés et les cheveux emmélés.
»  Assurez-vous que toutes les roues du robot sont

L'une des Vérifiez si fermement posées sur le plancher et que ce
roues est la roue est dernier est exempt de petits objets éparpillés.
bloquée. bloquée. [+ Déplacez I'aspirateur robot vers un autre

endroit et appuyez sur le bouton d'alimentation
MARCHE/ARRET pour lancer le programme de
nettoyage.

» Enlevez tous les petits objets se trouvant sur le
plancher et rangez la zone de nettoyage avant

Le robot que le robot ne commence a nettoyer.
Le robot est coincé. |+ Cet aspirateur robot n'est pas adapté a une
aspirateur reste| Déplacez le utilisation sur des moquettes a long fil.
coincé. robot vers une |-  Déplacez I'aspirateur robot vers un autre
zone ouverte. endroit et appuyez sur le bouton d'alimentation
MARCHE/ARRET pour lancer le programme de
nettoyage.
» Vérifiez si le réseau sans fil fonctionne
Le robot n'a correctement ou si le signal est trop faible.

La connexion Assurez-vous que le routeur est placé dans une
du robot a zone ouverte et que la distance comprise entre le
échoué. robot et le routeur n’est pas trop grande.
» Veérifiez si le mot de passe saisi est correct et
essayez a nouveau de connecter I'appareil.

pas réussi a se
connecter au
serveur.

Les capteurs

Les capteurs Essuyez les capteurs avec un chiffon doux, sec

comioae, | aupancher | stpropre” "
le robot est sont bloqués. |- S[ le robot,est ploque sur une surface sombre, )
bloqué sur Nettoyez les deplaqez I'aspirateur robot vers un autre endroit

une surface capteurs au et redémarrez le programme de nettoyage dans
sombre. plancher. un nouvel endroit.

PROBLEME SOLUTION PROPOSEE

»  Vérifiez si les obstructions bouchent I'orifice d'aspiration.
Videz le réservoir a poussiére.
Veérifiez si les filtres ou les brosses du robot doivent étre

La puissance
d’'aspiration est

faible. Le robot remplacés. Nettoyez les filtres & poussiére. Vérifiez si les filtres
laisse de la sont mouillés par I'eau ou tout autre liquide présent sur le
poussiére aprés plancher. Installez un nouveau filtre a poussiére si nécessaire.

son passage. Vérifiez et nettoyez les brosses du robot et retirez tous les

cheveux ou tout autre matériau et débris.
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L'aspirateur du
robot ne peut pas
retourner a la
station de charge.

.

Retirez tous les objets qui se trouvent a une distance d’au
moins 1,5 m a I'avant et de 0,5 m des deux cétés (gauche et
droite) de la station de charge.

Vérifiez si la station de charge est correctement positionnée
et bien branchée a la source d’alimentation et si le voyant
lumineux est allumé.

Si la distance entre le robot et la station de charge est trop
grande, le robot ne sera plus dans la portée de la station de
charge. Dans ce cas, placez vous-méme le robot sur la station
de charge.

L’aspirateur robot
ne fonctionne pas.

Assurez-vous que I'aspirateur robot est allumé.

Appuyez sur le bouton MARCHE/ARRET pendant quelques
secondes pour allumer I'appareil.

Si le niveau de charge de la batterie est trop bas, placez

le robot sur la station de charge et assurez-vous que les
goupilles sont alignées avec les contacts métalliques du robot.

L'aspirateur robot |,

est allumé, mais
ne réagit pas.

Vérifiez si le niveau de charge de la batterie n’est pas trop bas.
Si vous utilisez I'application, vérifiez la connexion Wi-Fi.

Si le probléme persiste, éteignez I'appareil, patientez quelques
secondes, puis redémarrez-le.

Impossible de
charger le robot.

Assurez-vous que I'aspirateur robot est allumé.

Vérifiez si la station de charge est bien branchée a la source
d’alimentation et si le voyant lumineux est allumé.

Nettoyez les contacts de charge du robot et les goupilles de la
station de charge avec un torchon doux, sec et propre.

Vérifiez si les contacts de charge du robot et les goupilles de la
station de charge sont correctement alignés.

Les mouvements |
du robot pendant |,

le programme
de nettoyage ou
litinéraire sont
anormaux.

Nettoyez soigneusement les capteurs et le pare-chocs avant
avec un torchon doux, sec et propre.

Vérifiez le pare-chocs avant et enlevez tout débris qui pourrait
étre coincé ou bloqué en dessous.

Nettoyez et vérifiez si les roues ne sont pas bloquées par des
corps étrangers et si elles bougent librement.

Eteignez 'appareil, puis rallumez-le.

L'aspirateur
robot cesse
de fonctionner
soudainement.

Vérifiez si le niveau de charge de la batterie est trop bas.
Vérifiez si I'aspirateur robot est coincé ou bloqué par un
obstacle.

Vérifiez les brosses et les roues du robot, et enlevez tout
débris ou tout autre matériau qui pourrait étre coincé.

Si le probléeme persiste, éteignez I'appareil, patientez quelques
secondes, puis rallumez-le.

Bruits et sons

Certains composants de I'aspirateur robot peuvent étre
bloqués par des cheveux, de la saleté et d’autres matériaux.

inhabituels/ |+  Vérifiez et nettoyez le pare-chocs avant, les brosses latérales,
anormaux la brosse principale et les roues.
pendant le »  Vérifiez si le réservoir a poussiére, le réservoir d’eau, les
programme de brosses latérales, la brosse principale, le couvercle de la
nettoyage. brosse principale ou les roues de I'aspirateur robot sont mal
installés.
La brosse Veérifiez si la brosse roulante principale est cassée ou si elle
principale ne présente des signes de dommages.

bouge pas ou est |,

coincée.

Remplacez la brosse par une nouvelle si nécessaire.
Nettoyez la brosse principale.
Vérifiez si elle est correctement installée.
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- Vérifiez que I'aspirateur robot est allumé. Appuyez sur le
bouton d’alimentation MARCHE/ARRET qui se trouve sur

le robot pendant quelques minutes jusqu’a ce qu’'un signal
sonore soit émis et que le voyant lumineux s’allume.

Veérifiez si le niveau de la batterie du robot est trop faible ou si
la batterie est complétement déchargée.

Pour démarrer le programme de nettoyage planifié, le niveau
de batterie doit étre supérieur & 30 %.

L'aspirateur robot
n'effectue pas
automatiquement |,
le nettoyage a
I'heure planifiée. |,

L'appareil
apparait toujours
comme étant
« déconnecté »
dans l'application |,
installee sur le
téléphone.

Veérifiez si le réseau sans fil fonctionne correctement ou si le
signal est trop faible.

Assurez-vous que l'aspirateur robot se trouve dans la portée
du réseau Wi-Fi.

Veérifiez si le niveau de la batterie du robot est trop faible ou si
la batterie est complétement déchargée.

7. GARANTIE ET LIMITES DE RESPONSABILITE

Ce produit est garanti pour une période de 36 mois (incluant la garantie légale de
24 mois telle que définie par la Iégislation locale ainsi qu'une garantie commerciale de
12 mois supplémentaires offerts par la marque) a partir de la date d’achat, contre toute
défaillance résultant d’un vice de fabrication ou de matériau.

Cette garantie ne couvre pas les dommages résultant d’'une mauvaise installation,

d’'une utilisation incorrecte, ou de I'usure normale de I'accessoire. Plus précisément, la

garantle ne couvre pas :
Les dommages ou problémes causés par une utilisation incorrecte, un accident,
une altération ou un branchement électrique d’intensité ou de tension inappropriée.

» Les accessoires modifiés, ceux dont le scellé de garantie ou le numéro de série ont
été endommagés, altérés, supprimés ou oxydés.

» Les batteries remplacables et les accessoires sont garantis pour une période de
6 mois.

» La défaillance de la batterie, survenue par un chargement trop long ou par le non-
respect des consignes de sécurité expliquées dans la notice.

» Les dommages esthétiques, incluant les rayures, bosses ou tout autre élément.

» Les dommages causés par toute intervention effectuée par une personne non
agréée.

» Les défauts causés par une usure normale ou dus au vieillissement normal de
I'accessoire.

» Les mises a jour de logiciel, dues a un changement de paramétres réseau.

» Les défaillances de I'accessoire dues a l'utilisation de logiciels tiers pour modifier,
changer ou adapter I'existant.

» Lesdéfaillances de I'accessoire dues a l'utilisation sans les accessoires homologués
par le fabricant.

» Les accessoires oxydés.

En aucun cas, le fabricant ne peut étre responsable de la perte de données stockées sur

le disque. De méme, le fabricant n’est pas tenu de vérifier que les cartes SIM/SD soient

bien retirées des accessoires retournés.

Les accessoires réparés ou remplacés peuvent inclure des composants et des

équipements nouveaux et/ou reconditionnés.
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MODALITES DE MISE EN PLACE
Pour obtenir un service de garantie, vous étes priés de rapporter votre produit a I'accueil
de votre lieu de vente muni de votre preuve d’achat (ticket de caisse, facture, ...), du
produit et de ses accessoires fournis, avec son emballage d’origine.
Il estimportant d’avoir comme information la date d’achat, le modele et le numéro de série
ou d'IMEI (ces informations apparaissent généralement sur I'accessoire, 'emballage ou
votre preuve d’achat).
A défaut, vous devez rapporter le produit avec les accessoires nécessaires a son bon
fonctionnement (alimentation, adaptateur, etc.)
Dans le cas ou votre réclamation est couverte par la garantie, le service aprés-vente
pourra dans les limites de la legislation locale, soit :
Réparer ou remplacer les piéces défectueuses.
«  Echanger I'accessoire retourné avec un accessoire qui a au moins les mémes
fonctionnalités et qui est équivalent en termes de performance.
* Rembourser I'accessoire au prix d’achat de I'accessoire mentionné sur la preuve
d’achat.

Dans le cas d’une réparation couverte par la garantie, votre durée de garantie se verra
prolongée de 6 mois. Mais ne sera en aucun cas cumulable en cas de pannes répétées.
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1. ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD

Antes de usar este producto, lea atentamente estas
instrucciones y conserve el manual del usuario para
futuras consultas.

1.

a & b

Este aparato puede ser utilizado por nifios mayores
de 8 afos y personas con capacidades fisicas,
sensoriales o mentales reducidas o sin experiencia
y conocimiento si se les ha supervisado o instruido
sobre el uso del artefacto de una manera segura y
entienden los peligros que conlleva.

Los nifos no deben jugar con el aparato.

La limpieza y el mantenimiento por parte del usuario
no deben ser realizados por nifios sin supervision.
El dispositivo solo debe usarse con la fuente de
alimentacion provista con el electrodoméstico.

El dispositivo solo debe recibir tension extrabaja de
seguridad (SELV) correspondiente al marcado del
aparato.

Se debe extraer el enchufe de la toma de corriente
antes de limpiar o realizar el mantenimiento del
aparato.

Puede producirse una situacion peligrosa si el
aparato pasa por encima del cable de alimentacion.
Es necesario tomar precauciones durante el
mantenimiento del usuario.

Consulte el parrafo 4.4 CARGA DEL ROBOT para
obtener informacién sobre la carga.
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10.
11.

12.

13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.

20.

21.
22.
23.

Consulte la seccion 2. DATOS TECNICOS para
conocer la referencia del tipo de baterias.
ADVERTENCIA: Utilice unicamente la
unidad desmontable del proveedor para
cargar las baterias recargables: GQ12-190060-AG
(base de carga) incluida con el aparato.
Consulteelparrafo5.5SUSTITUCIONDELASPILAS
DELMANDOADISTANCIAparaobtenerinformaciéon
sobreelmétododesustitucionoextracciondelaspilas.
ADVERTENCIA:Respectoalasbateriasrecargables
del robot aspirador: Este aparato contiene baterias
gue solo deben reemplazar personas capacitadas.
ADVERTENCIA: Las pilas usadas no deben tirarse
alabasura doméstica. Llévelas a un lugar designado
para su eliminacion/recogida.
Extraiga la bateria del aparato antes de desecharlo.
Desconecte el aparato de la toma de corriente al
extraer la bateria.
Preste atencion a todas las advertencias sobre el
robot aspirador y sus piezas.
No utilice un cable de alimentacion o un enchufe
danado ni una toma de corriente suelta.
Se debe supervisar a los nifios y las mascotas
mientras el robot aspirador esté en funcionamiento.
Mantengasiempreelenchufeconectadoenlatomade
corriente. Sila estacién de carga esta desenchufada,
la bateria no se cargara automaticamente.
No utilice el aparato si se ha caido, si hay signos
visibles de danos o si la bateria recargable tiene
fugas.
Asegurese de tener las manos secas antes de
manipular el enchufe o encender el aparato.
No manipule nunca el robot aspirador y su estacién
de carga con las manos humedas o mojadas.
No toque el enchufe ni el cable de alimentaciéon con
las manos humedas o mojadas.
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24.

25.
26.

27.

28.
29.

30.
31.
32.
33.

34.

Desenrolle completamente el cable eléctrico antes
de usarla.

No coloque nada encima del robot.

iSolo para uso doméstico en interiores! No se
recomienda su uso en lugares expuestos a
condiciones de humedad o mojados, como cuartos
de bafo o lavabos, asi como en lugares estrechos
y elevados, como mesas 0 estanterias. Pueden
producirse dafos criticos (funcionamiento anormal
y rotura) cuando se utiliza en estos lugares. No
utilice el aparato en exteriores.

No deje que el cable eléctrico cuelgue por el borde,
toque superficies calientes ni se enrede. No coloque
un objeto pesado sobre el cable de alimentacion ya
que podria romperlo.

Notire nuncadelenchufe porelcable de alimentacion.
Se recomienda enchufar el aparato directamente
a su propia toma eléctrica de un circuito dedicado
por separado de otros aparatos por motivos de
seguridad. Si el circuito eléctrico esta sobrecargado
con otros aparatos, el aparato puede no funcionar
correctamente. No se recomienda utilizarlo en
combinacion con una regleta o cable alargador.

No deje el cable de alimentacién expuesto en el
suelo.

Se recomienda inspeccionar periédicamente el
aparato.

Consulte el parrafo «MANTENIMIENTO Y
LIMPIEZA» para conocer el proceso de limpieza.
Retire y deseche de manera segura los materiales de
embalaje y etiquetas promocionales antes de utilizar
el aparato por primera vez. jNo retire las etiquetas
de clasificacion ni la informacion de seguridad!
Antes de conectarlo alatomade corriente, asegurese
de que no haya polvo ni agua en el enchufe.
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35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.
43.

44.

Almacene vy utilice este robot solo en entornos con
temperatura ambiente. Esta prohibido utilizar el
producto a temperaturas extremadamente bajas
(por debajo de 0 °C) o altas (por encima de 40 °C).
No lo utilice nunca para recoger nada que esté
humeando o ardiendo, como cigarrillos, cenizas
calientes o cerillas.

No lo utilice nunca para recoger liquidos inflamables
o combustibles, como metanol, gasolina, acetona,
etc., ni lo utilice en la zona donde puedan estar
presentes.

No lo utilice nunca para recoger objetos afilados
y duros, como trozos de vidrio, virutas de metal,
monedas, clavos, tornillos, etc.

Nolo utilice nunca pararecoger materiales corrosivos
o toéxicos, como acidos minerales, soluciones
alcalinas, oxidantes, limpiadores de desagues, lejia,
amoniaco, etc.

No lo utilice nunca en un espacio cerrado en el
que haya vapores procedentes de pinturas a base
de aceite, sustancias antipolillas, disolvente de
pintura, polvo inflamable u otros vapores toxicos o
explosivos.

Evite utilizar el robot aspirador en lugares con
lamparas de escritorio y velas colocadas en el suelo,
asi como en lugares con gasolina, alcohol destilado,
disolventes, ceniceros con cigarrillos encendidos,
etc.

No cubra los sensores ni pegue adhesivos en el
robot o en la estacidon de carga.

No utilice este aparato en ambientes humedos o
mojados (p. €j., el cuarto de bano), en superficies
mojadas o0 con agua estancada. No utilice el robot
para aspirar liquidos o suciedad humeda.

Es posible que el robot no funcione con normalidad
en un suelo negro.
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45.

46.
47.

48.

49.

90.

o1.

1.1

Nunca cortocircuite las clavijas de carga con objetos
metalicos como destornilladores, etc.
No utilice nunca el robot sin los filtros.
No introduzca nunca objetos extranos en las
aberturas. No lo utilice con las aberturas bloqueadas.
Antes de cada uso, asegurese de que las aberturas
estén libres de polvo, pelo, pelusa y cualquier cosa
que pueda reducir el flujo.
Asegurese de que las puertas principales estén
cerradas. Es posible que el robot aspirador no
pueda seguir funcionando si se queda atascado en
el umbral de la puerta de entrada. No permita que el
robot aspirador salga al exterior.
Las reparaciones deben ser realizadas unicamente
por técnicos autorizados. No se recomienda que los
usuarios u otras personas no autorizadas intenten
reparar o desmontar el producto.
No utilice accesorios ni piezas de repuesto que no
se hayan entregado con este robot aspirador o que
no se hayan fabricado para este modelo.
Este simbolo indica que este producto no se

debe eliminar junto con otros desechos
mmm domesticos. Con el fin de evitar posibles danos
al medio ambiente o a la salud por la eliminacion
descontrolada de residuos, reciclelo con
responsabilidad, promoviendo asi una reutilizacion
sostenible de los recursos materiales. Si desea
desprenderse de su dispositivo utilice los puntos de
recogida habilitados para tal fin o pongase en
contacto con el distribuidor al que compro el
producto. Estos profesionales se encargaran de
desechar el aparato de forma sostenible.

INFORMACION DE SEGURIDAD DE LA BATERIA

52. ADVERTENCIA: MANTENER FUERA DEL

ALCANCE DE LOS NINOS. La ingestion puede
provocar quemaduras quimicas, perforacion de
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53.

54.
95.

56.

S7.

58.
59.

60.
61.

62.

tejidos blandos y la muerte. Pueden producirse
guemaduras graves en las dos horas siguientes a la
ingestion. Busque atencion médica inmediatamente.
ADVERTENCIA: Retire las pilas del mando a
distancia si lo va a guardar y no tiene previsto
utilizarlo en un largo periodo.

No permita que los niflos cambien las baterias sin la
supervision de un adulto.

Las baterias agotadas  deben retirarse
inmediatamente del equipo y desecharse
correctamente.

No arroje baterias al fuego. No exponga las baterias
al calor o al fuego. Evite almacenarlo bajo la luz
solar directa.

Si la bateria tiene fugas, use un pafo para retirarla
de su compartimento. Deseche la bateria de
acuerdo con la normativa. Si el acido de la bateria
se fuga, evite todo contacto con la piel, los ojos y las
membranas mucosas. Limpie inmediatamente las
areas afectadas por el acido y lave con abundante
agua limpia. Acuda a un médico.

No encapsule ni modifique las baterias.

Antes de desechar este producto, deseche las
baterias de una manera ambientalmente segura.
Manténgalo en el interior (0-40 °C).

Inserte siempre las baterias respetando la polaridad
(+y-)indicadaenlabateriayen el equipo. Silas pilas
se colocan alrevés, pueden provocar un cortocircuito
o cargarse. Puede causar sobrecalentamiento,
fugas, descargas, ruptura, explosion, incendio y
lesiones personales.

No mezcle pilas nuevas y usadas o de diferentes
tipos 0 marcas.
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63.

64.

69.
66.
67.

68.
69.

70.
1.

No cortocircuite las pilas. Cuando los terminales
positivo (+) y negativo (-) de una pila estan en
contacto eléctrico entre si, la pila se cortocircuita.
Por ejemplo, las pilas sueltas en un bolsillo con
llaves o monedas pueden sufrir un cortocircuito.
Esta situacion puede dar lugar a descargas, fugas,
explosion, incendio y lesiones personales.
No cargue pilas de carbono (RO3/AAA). Intentar
cargar una bateria no recargable (principal) puede
provocar una generacion de gas o calor interno, lo
gue puede darlugarafugas, descargas, explosiones,
incendios y lesiones personales.
No mezcle pilas nuevas y usadas o de diferentes
tipos o marcas.
Las baterias de litio con un revestimiento danado no
deben exponerse al agua.
Carguela en un lugar con buena ventilacion.
No someta las pilas a impactos mecanicos.
No utilice ningun otro cargador que no sea el
suministrado especificamente para su uso con el
equipo.
No desmonte, abra o destruya las baterias.
Las baterias no deben desecharse con la
K basura doméstica. Reciclelas en los puntos
de recogida previstos para este fin. Pongase
en contacto con las autoridades locales o con su
distribuidor para obtener asesoramiento sobre
reciclaje. La correcta eliminacion de las baterias
usadas ayuda a proteger el medio ambiente y la
salud.
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2. DATOS TECNICOS

( .
Bateria recargable

Li-ion 14,4 V=, 2500 mAh

Comunicaciéon WiFi

Wi-Fi 802,11 b/g/n, 2412MHz-2472MHz

Entrada de la estacion de carga

19,0 V=,0,6 A

Potencia maxima de radiofrecuencia
transmitida en las bandas de frecuencia

16,9 dBm (802,11 g)

Ganancia de la antena

2,5 dBi para la antena interna

Tiempo de funcionamiento

120 min aprox.

Tiempo de carga 4-5h

Superficie de limpieza 120 m?

Velocidad de movimiento 0,25 m/s

Capacidad del recipiente para el polvo 600 ml

Nivel de potencia acustica 65 dB (ruido bajo)

Potencia de succion 2000 Pa

Mando a distancia y pila 3,0 V=, 2 x R03 (AAA) 1,5 V=
Peso neto 2,7 kg

\Dimensiones (& x A) en mm 330 x 74 mm

2.1 DATOS TECNICOS DEL ADAPTADOR
4 . ; .
g%rﬁg;ﬁtg rrr:g:ggrgeée registro DOE)gi]s(tEril;g ?n(éﬁg,tr%?r&%%pzlgérgﬁ Igrsiv(;gé,ud
comercial ’y direccion ShiYong, SSZ%OUOaEeSg Li 'I}'%\;von Dong Guan,
gdong,
Identificador del modelo GQ12-190060-AG -
Tension de entrada 100-240 V~
Frecuencia de CA de entrada 50/60 Hz
Tensién de salida 19,0 \—
Corriente de salida 0,6 A
Potencia de salida 11,4 W
Eficiencia activa media 84,42 %
Eficiencia a baja carga (10 %) 78,08 %
\Consumo de energia sin carga 0,084 W
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2.2

Actualizacion de firmware

El firmware del aparato se actualiza automaticamente a través de la red Wi-Fiy el teléfono
movil. El robot aspirador debe estar conectado a la estacion de carga. Asegurese de que

el robot aspirador se esté cargando y que la sefial Wi-Fi sea buena.

3. DESCRIPCION

-
VISTA SUPERIOR

1. Indicador luminoso de
ENCENDIDO/APAGADO
Indicador luminoso de Wi-Fi
Indicador luminoso de recarga
Boton de ENCENDIDO/APAGADO
Cubierta de superficie
Parachoques con sensor
anticolision

Botén de liberacion del recipiente
para el polvo

8. Recipiente para el polvo

MANDO A DISTANCIA

9. Pantalla

10. Modo de limpieza automatica /
Ajuste de potencia de succion

11. Botones de control de direccion

12. Programar configuracién de

limpieza

Botén de recarga automatica

3 modos de limpieza: fregado

(opcional), habitacion individual,

limpieza de esquinas

15. Boton de INICIAR/PAUSAR

16. Boton de ajustes del reloj

VISTA INFERIOR
17. Sensor anticaida frontal

N O ookrobN

13.
14.

. Clavijas de contacto de carga

. Cepillo giratorio lateral izquierdo

. Sensor anticaida izquierdo

. Rueda motriz izquierda

. Estructura de la cubierta del cepillo
giratorio

. Rueda giratoria delantera

. Cepillo giratorio lateral derecho

. Tapa del compartimento de la
bateria

26. Sensor anticaida derecho

. Rueda motriz derecha

. Cepillo giratorio

. Recipiente para el polvo

RECIPIENTE PARA EL POLVO

30. Filtro de polvo HEPA

31. Filtro principal

32. Hoja de metal del recipiente para

el polvo

Tapa del compartimento de filtros

Chapa conductora

Tapa lateral del recipiente para el

polvo

ESTACION DE CARGA

36. Clavijas de contacto de carga
37. Indicador de sefial LED

38. Puerto de suministro de energia

33.
34.
35.

\.
4. USO
4.1 ANTES DEL PRIMER USO

1.
2
3.
4

Antes de utilizar el robot aspirador y los accesorios suministrados, compruebe si
hay signos visibles de dafios. No utilice un aparato o accesorios dafiados.

Retire y deseche de manera segura el material de embalaje o las etiquetas
promocionales adheridas al conjunto.

Antes de utilizar el robot aspirador, retire las tiras protectoras de los lados de la
unidad.

Instale los cepillos giratorios laterales: f@
Coloque el robot aspirador boca abajo sobre una superficie ,é ‘5
lisa y limpia. AO) ﬁ o))
Compruebe las marcas «L» y «R» en el cepillo giratorio {qu‘,
lateral de limpieza de esquinas y también las marcas «L» y ,j||

«R» en la unidad principal. Presione con cuidado los cepillos
giratorios laterales sobre los pasadores de acuerdo con las
marcas «L» y «R» hasta que escuche un chasquido para
instalarlos.
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Instale las pilas del mando a distancia. Consulte el parrafo 5.5 SUSTITUCION DE
LAS PILAS DEL MANDO A DISTANCIA para obtener informacién sobre el método
de sustitucion o extraccion de las pilas.

Antes de conectar el aparato a la red eléctrica, asegurese de que el voltaje de la red
coincida con el marcado en la estacion de carga.

Asegurese de que el depésito de polvo esté montado y bloqueado firmemente en
su lugar.

4.2 CONTENIDO DEL PAQUETE

@)

Robot aspirador Recipiente para el polvo Mando a distancia

-

Cepillos giratorios laterales

Filtro de polvo y filtro principal|Cepillo de limpieza Cinta de delimitacién

4.3 COLOCACION DE LA ESTACION DE CARGA

1.

Coloque la estacion de carga debajo de una toma de corriente de facil acceso, en
una superficie horizontal, contra una pared, perpendicular al suelo y en una zona

despejada y deje las siguientes distancias a x|
su alrededor:

Al menos 0,5 metros a cada lado de la

estacion de carga.

Al menos 1,5 metros frente a la estacion de P

carga.

Al menos 1,5 metros de distancia de las escaleras.

Observacion: Cualquier objeto colocado frente a la estacion de carga impedira que el
robot aspirador se cargue automaticamente. Mantenga la zona despejada.

2. Enchufe el adaptador a la toma de corriente.

Notas: Mantenga siempre el cable de alimentacién del cargador enchufado a la toma
de corriente.

Si la estacion de carga no esta conectada a la red eléctrica, el robot aspirador no la
podra encontrar y no podra cargarse automaticamente.
Si se separa el robot aspirador de la estacion de carga, la bateria se descargara
automaticamente.
Asegurese de que la luz indicadora de la estacion de carga se ilumine cuando esté
enchufada, de lo contrario el robot no podra regresar automaticamente a ella para
recargarse.
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- Laestacion de carga no puede colocarse en zonas con objetos y superficies reflectantes,
asi como con reflejos fuertes, como la luz solar directa o espejos cercanos.

- Siel suelo es de madera, instale la estacion de carga en la misma direccién que la
veta de la madera.

3. Coloque el cable de alimentacion a lo largo de la pared para que no se enrede con
los cepillos o las ruedas del robot aspirador.

4.4 CARGADEL ROBOT

Al adquirir el producto por primera vez, es posible que la bateria esté descargada.

Cargue primero el robot aspirador manualmente.

1. Mantenga pulsado el boton de ENCENDIDO/APAGADO O de la parte superior del
robot aspirador.

2. Cuando el robot esté encendido, el indicador luminoso de ENCENDIDO/APAGADO
se iluminara constantemente en color verde.

Observacion: Cuando el robot esté completamente cargado, tanto el indicador
luminoso de ENCENDIDO/APAGADO O como el indicador de recarga <& permaneceran
ilumnados en color verde.

Notas: Si el robot aspirador no se puede cargar automaticamente, compruebe lo siguiente:

- Compruebe si hay elementos extrafios en las clavijas de contacto. Limpie las clavijas
de contacto tanto en el robot como en la estacion de carga con un pafio seco.

- Compruebe si hay objetos cerca del cargador que sean fuertes reflectores.

= Vuelva a conectar la alimentacion de la estacion de carga.

» Al separar el robot aspirador de la estacion de carga, se descargara de forma natural.

Observacion: Cuando se vaya de casa durante un largo periodo de tiempo debido a un
viaje de negocios, un viaje, etc., apague el robot aspirador y desenchufe la alimentacion
del cargador.

441 RECARGAAUTOMATICA

Al final de un programa de limpieza, el robot volvera
automaticamente a la estacion de carga.

Notas:

= Si el robot no ha iniciado el programa de
limpieza desde la estacion de carga o si la
estacion de carga es inaccesible (no esta en
la misma habitacion), el robot regresara a su
ubicacion inicial y finalizara el programa de
limpieza. En este caso, coloque el robot aspirador manualmente en la estacion de
carga para recargarlo.

- Sila bateria se esta agotando durante el programa de limpieza, el robot aspirador
regresara automaticamente a la estacion de carga para recargarse y reanudara el
programa de limpieza cuando el nivel de la bateria alcance el nivel requerido.

44.2 RECARGA MANUAL

3. Conecte el dispositivo a la estacién de carga
manualmente. Después de alinear las clavijas
de contacto del robot aspirador con las clavijas
de contacto de la estacion de carga, escuchara
2 sonidos de campana. El indicador de recarga
& parpadeara constantemente en color verde.

Notas:

» Mantengalaparte frontal delrobota unadistancia
de la estacion de carga, para asegurarse de que
las clavijas de contacto de carga del robot estén
perfectamente alineadas con las clavijas de
contacto de carga de la estacion de carga.
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+ Una vez que el robot aspirador esté completamente cargado, el indicador luminoso
de recarga se iluminara permanentemente en color verde.

- Para garantizar las horas de funcionamiento normales del dispositivo, carguelo
completamente antes de utilizarlo.

4. Pulse el botén de carga € del mando a distancia para enviar el robot a la estacion
de carga.

4.5 ENCENDIDO/APAGADO, INICIAR/PAUSAR, EN REPOSO a

4.51 ENCENDIDO

1. Mantenga pulsado el boton de ENCENDIDO/APAGADO O de la parte superior del
robot aspirador hasta que éste se encienda.

2. Cuando el robot esté encendido, el indicador luminoso de ENCENDIDO/APAGADO
se iluminara en color verde.

452 APAGADO
Mantenga pulsado el botén de ENCENDIDO/APAGADO O de la parte superior del robot
aspirador hasta que el indicador de ENCENDIDO/APAGADO se apague.

Observacion: El robot aspirador no se puede apagar si esta conectado a la estacion
de carga.

4.5.3 INICIAR

Con el robot aspirador encendido, pulse una vez el boton de ENCENDIDO/APAGADO O
de la parte superior del aparato o el boton de INICIAR/PAUSAR @ del mando a distancia
para empezar a aspirar.

454 PAUSA

Cuando el robot aspirador esté en funcionamiento, pulse una vez el boton de
ENCENDIDO/APAGADO O o el boton de INICIAR/PAUSAR ® del mando a distancia
para dejar de aspirar.

455 ENREPOSO

Si el robot aspirador deja de funcionar durante mas de 120 minutos, entrara
automaticamente en modo de reposo. En modo de reposo, el aparato se podra activar
mediante el boton de ENCENDIDO/APAGADO O o cualquier botén del mando a
distancia.

El aparato no entrara en el modo de reposo durante la carga. Si el nivel de la bateria
se esta agotando mientras el robot aspirador esta en modo de reposo, el aparato se
apagara automaticamente.

4.6 USO DE LA APLICACION
461 DESCARGA DE LA APLICACION, REGISTRO Y CONEXION A WI-FI

1. Escanee el cdédigo QR para descargar la aplicacion,
busque «QILIVE SMART» en la App Store o consigala en E #.ﬂ E
Google Play. -y
2. Descargue la aplicacion.

Observacion: El software de la aplicacion puede actualizarse E u

sin previo aviso. Ademas, la interfaz de la aplicacion actual
puede ser diferente a las instrucciones de este manual. Es
posible que se afiadan algunas caracteristicas, mientras que

algunas de las funciones mencionadas pueden haber sido E
eliminadas. La aplicacién esta disponible en inglés.

3. Abra la aplicaciéon «QILIVE SMART» en el teléfono movil o tableta.
4. Acepte el «Acuerdo de usuario y la Politica de privacidad» para continuar.
5. Elija «Iniciar sesién» si ya tiene una cuenta o «Registrarse» si aun no tiene una.
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Para registrarse, seleccione su region y escriba su numero de teléfono maovil o direccion
de correo electrénico. A continuacion, seleccione «Obtener cédigo de verificaciony.
Recibira un codigo de verificacion en su direccion de correo electronico o en su
numero de teléfono mévil. Introduzca el cédigo de verificacion.

Elija una contrasefia que pueda recordar faciimente. Utilice de 6 a 20 caracteres
con una combinacién de letras y numeros.

En el siguiente paso, la APLICACION le pedira responder a estas cuatro preguntas:
Si desea recibir notificaciones o no.

Si acepta compartir su ubicacion.

Si desea acceder a los datos de su hogar para controlar todos los dispositivos
«Hogar» en la aplicacion.

»  Sidesea utilizar Bluetooth.

Notas:

+ Asegurese de que el robot aspirador, el teléfono movil o tableta y el router estén
cerca el uno del otro antes de iniciar la conexion de la APLICACION.

+  Confirme el tipo de sefial Wi-Fi del router del hogar, ya que para afiadir un dispositivo
es necesario que sea de 2,4 GHz.

* Una contrasena incorrecta es la principal razon por la que falla el emparejamiento.
Compruebe su contrasefia e inténtelo de nuevo.

« Para asegurar un correcto emparejamiento, se recomienda habilitar los siguientes
accesos, como la ubicacion, Wi-Fi, Bluetooth, etc.

+ Complete el emparejamiento dentro de los tres minutos siguientes al reinicio del
dispositivo.

10. Para conectar el robot aspirador a la red Wi-Fi, mantenga pulsado el botdén de
ENCENDIDO/APAGADO O para encenderlo. El indicador de ENCENDIDO/
APAGADO se iluminara en color verde. A continuacion, pulse rapidamente el botén
de ENCENDIDO/APAGADO O dos veces consecutivas. El icono de la red Wi-Fi
= en el robot comenzara a parpadear constantemente en color verde. Ahada el
dispositivo en su teléfono movil. Toque «+» en la esquina superior derecha para
afiadir un dispositivo inteligente.

Observacion: El robot aspirador se puede conectar en la aplicacion instalada en el

teléfono movil o tableta en los dos métodos diferentes que aparecen en la parte superior

de la APLICACION:
Si elige «Busqueda automatica», la aplicacion «QILIVE SMART» buscara
automaticamente y encontrara el robot aspirador.

- Si elige «Afadir manualmente», seleccione «Pequefio electrodoméstico» y luego
elija «Robot aspirador (Wi-Fi)» de la lista.

11. Para anadir el dispositivo manualmente: Vaya al apartado «Pequefio
electrodoméstico» y busque «Robot aspirador (Wi-Fi)».

Observacion: NO SELECCIONE OTROS DISPOSITIVOS COMO «ROBOT
ASPIRADOR (BLE + WI-Fl)», «cROBOT ASPIRADOR (BLE)», «cROBOT ASPIRADOR
(IPC)» U OTRAS OPCIONES.

12. Seleccione la red Wi-Fi de 2,4 GHz e introduzca la contrasefa.

13. Primero reinicie el dispositivo. Encienda el dispositivo y confirme que el indicador
de Wi-Fi & parpadea rapidamente. Toque «Confirmar que el indicador parpadea
rapidamente».

Observacion: Complete la distribucion de la red dentro de los 3 minutos siguientes al

reinicio del dispositivo.

14. Anadir dispositivo. Asegurese de que el dispositivo esté encendido y que la sefal
Wi-Fi sea buena.

15. Una vez que el robot aspirador se haya afiadido correctamente, podra empezar a
utilizar la aplicacion y controlar el robot aspirador de forma remota.

Observacion: Si desea cambiar la conexion del robot de la red Wi-Fi existente a una
nueva red Wi-Fi, complete los siguientes pasos:

trrtO © N O
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- Encienda el robot. Pulse rapidamente el botén de ENCENDIDO/APAGADO O dos
veces consecutivas. El icono de la red Wi-Fi & en el robot comenzara a parpadear
constantemente en color verde.

- Acontinuacion, conecte el dispositivo a la nueva red inalambrica.

4.6.2 SELECCION DE LOS MODOS DE LIMPIEZA

Se pueden seleccionar diferentes modos de limpieza desde la aplicacion en funcion de

sus preferencias.

* El modo de limpieza estandar: limpieza automatica. Es el mas utilizado para la
limpieza diaria, puede iniciarse mediante el programa «Limpieza automatica».

+ Elmodo «Limpieza de habitacion» se utiliza para limpiar una habitacion individual.

* El modo de limpieza de esquinas es adecuado para la limpieza de esquinas y a lo
largo de las paredes y puede iniciarse mediante el programa «Limpieza de bordes».

* En el modo «Limpieza de manchas» el robot limpiara intensamente un area
especifica, alrededor del punto de partida seleccionado.

Observacion: Consulte el parrafo 4.8 MODOS DE LIMPIEZA para obtener mas
informacion sobre los modos de limpieza.

4.6.3 BATERIAY CARGA DEL ROBOT

El estado de la bateria se muestra en la pantalla. Cuando el nivel de la bateria sea
bajo, el robot regresara automaticamente a la estacion de carga para recargarse. El
robot aspirador se puede enviar a la estacion de carga mediante la funcion de modo
de recarga. Cuando esta conectado a la estacion de carga, el robot tiene el estado
«Cargando».

4.6.4 CONTROL MANUAL

Puede utilizar las flechas de direccion para coordinar y redirigir manualmente el robot
aspirador a una zona especifica de la habitacion o mover el robot en la direccion
deseada, hacia delante-hacia atras o derecha-izquierda.

4.6.5 AJUSTE DE LA POTENCIA DE ASPIRACION

La potencia de aspiracion, «Fuerza de limpieza», se puede ajustar desde la aplicacion.
Puede elegir entre «Ahorro de energia», «Estandar» y «Turbo». La fuerza de limpieza
(potencia de succion) de los modos mencionados anteriormente solo se puede ajustar
a través de la aplicacion.

4.6.6 PROGRAMACION DE LIMPIEZA

La opciéon «Programar limpieza» le permite entrar en el mend de programacion del
robot. Al seleccionar «Anadir» en el apartado «Programar limpieza», podra establecer
la horay los dias en los que el robot iniciara y realizara el programa de limpieza. El modo
de limpieza disponible al programar la limpieza es solo la limpieza automatica.

4.6.7 FUNCION DE UBICACION DEL DISPOSITIVO

En caso de que el robot se quede atascado o no sepa donde se ha detenido una vez
finalizado el programa de limpieza, la aplicacion le ayudara a encontrarlo. Seleccione la
opcién «Posicion del roboty» y se producira un aviso sonoro «Ding-Dong», a menos que
se haya activado la funcion «Silencio» en las opciones «Mas».

4.6.8 MAPA DE LA HABITACION

Al seleccionar la opcion «Mostrar mapa» de la aplicacion, se mostrara el mapa de la
superficie escaneada por el robot durante el programa de limpieza. Este mapa se genera en
cada escaneo y permite ver el proceso de limpieza: ruta recorrida, ruta de limpieza, posicion
del robot aspirador, tiempo de limpieza y el area. Segun la red inalambrica, el mapa en
tiempo real podra mostrarse con retraso o, en algunos casos, no estara disponible.

La aplicacion también mantiene un registro histérico de los ciclos de limpieza, el
«Registro de limpieza», donde esta la lista del tiempo de limpieza y el area de limpieza
Yy, Si se selecciona uno, se mostrara el mapa de la superficie escaneada por el robot
durante el programa de limpieza.
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4.6.9 MODO SILENCIO

Se puede activar la funcion «Silencio» a través de la opcion «Mas». Tenga en cuenta
que cuando el robot aspirador estda en modo silencioso, no emitira ninguna sefial sonora.

4.6.10 AJUSTES

Al tocar el simbolo en la esquina superior derecha, se entra en el menu de ajustes del
robot. Aqui puede ver informacién sobre el dispositivo, puede establecer el nombre de
acuerdo a su preferencia, p. ej.: libre dinamico, o puede elegir la ubicacion donde se
encuentra el dispositivo.

4.6.11 COMPARTIR DISPOSITIVO

El robot solo permite una conexion principal con una sola cuenta, a través de la aplicacion.
Si desea compartir el dispositivo con otros miembros de la familia que ya tienen cuentas
de usuario registradas en la aplicacion QILIVE SMART, elija «Compartir dispositivos»,
a continuacion, «Afadir uso compartido» e introduzca el numero de teléfono moévil o la
direccién de correo electronico correctos para aiadir usuarios adicionales.

Notas: Aquellos con quienes desee compartir el dispositivo ya deben tener cuentas de
usuario registradas en la aplicacion QILIVE SMART.

4.6.12 OTRAS OPCIONES DISPONIBLES

* El robot aspirador también se puede integrar en un grupo de dispositivos para
controlarlos simultaneamente.

» Puede elegir si desea recibir notificaciones en su teléfono mévil o tablet.

« También puede verificar si hay nuevas versiones disponibles para actualizar el
software del robot aspirador o habilitar las actualizaciones automaticas.

*  También puede comprobar el estado de la conexién de red Wi-Fi.

»  Elrobot aspirador se puede controlar mediante comandos de voz a través de Alexa
y el Asistente de Google. Sincronice la aplicacion QILIVE SMART en Amazon Alexa
o Google Home, segun su altavoz, siguiendo las instrucciones especificas. Ej.:
«OK Google, jenciende el [Robot Aspirador]!», «Alexa, jpara el [Robot Aspirador]!»
Si cambioé el nombre de su robot aspirador en la aplicacion QILIVE SMART, debera
usar el nombre que haya elegido.

4.7 CONSEJOS IMPORTANTES ANTES DE LIMPIAR

1. Retire previamente los objetos pequefios (juguetes, adornos, rompecabezas, etc.)
o articulos fragiles y ligeros (como porcelana, ceramica, objetos de vidrio, jarrones,
macetas pequefias, etc.) del area a limpiar.

2. Retire objetos como ropa, libros, cinturones, papeles sueltos, torres, almohadillas,

alfombras pequefas, cables de alimentacion que estén por el suelo antes de limpiar,

ya que pueden enredarse en los cepillos o las ruedas motrices. Si el robot aspirador
pasa por encima de un cable de alimentacién, un mantel largo, etc., y lo arrastra,
existe la posibilidad de que un objeto caiga desde la mesa o se vuelque.

Retire los objetos afilados y duros del suelo, ya que podrian rayar las superficies.

Ponga en alto objetos como manteles largos, cortinas y cuerdas de persianas.

El robot aspirador no esta disefiado para limpiar a fondo alfombras. No lo utilice para

aspirar alfombras de pelo largo o gruesas y mullidas. Para alfombras con borlas o

flecos largos, meta las borlas por debajo de la alfombra para evitar que se enreden

0 se queden atrapadas en los cepillos del robot.

6. Enrolle todos los cables de alimentacion que estén sueltos.

okw
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El robot aspirador es mas eficiente en espacios con el menor numero de obstaculos
posible. Coloque los muebles, por ejemplo las sillas, en su sitio.

Las superficies de colores oscuros pueden reducir la eficiencia de los sensores
anticaida. Los sensores anticaida evitan que el robot aspirador funcione y
aspire suelos de colores oscuros o alfombras con patrones de colores oscuros y
que se caiga por las escaleras o por los bordes. Si los sensores no se limpian
periddicamente, es posible que el robot aspirador no funcione correctamente.

Si hay un escalén, escaleras o un balcén en la superficie de limpieza, es necesario
que haya una barrera fisica en el borde de la zona de caida para restringir el acceso
a esa area y garantizar el funcionamiento seguro del dispositivo.

No utilice el robot aspirador en entornos con humedad ni humedos (por ejemplo,
en el bafio), en superficies mojadas ni con agua estancada. No utilice el robot para

aspirar liquidos, suciedad ni zonas humedas, ya que esto podria dafiar el dispositivo.
- arg ;-
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4.8 MODOS DE LIMPIEZA
Segun los diferentes requisitos y tipos de suelo, el robot aspirador tiene diferentes
modos de limpieza para elegir.

4.8.1

MODO DE LIMPIEZA AUTOMATICA

Este es el modo de limpieza estandar y se usa mas
comunmente para la limpieza diaria. En el modo
de limpieza automatica, el robot aspirador limpiara
sistematicamente la habitacién siguiendo el patrén
hacia delante y hacia atras.

Método de configuracion: Después de encender el
robot aspirador, pulse una vez el botén de ENCENDIDO/
APAGADO O en la parte superior del dispositivo o
pulse el botén «Limpieza automatica» @ en el mando a
distancia para empezar a limpiar.
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Observacion: La potencia de succion se puede regular, segun el tipo de suelo, para
proporcionar una limpieza mas profunda de las superficies. Hay 3 modos de succion:
1. Eco (ahorro de energia), 2. Estandar, 3. Turbo. Para aumentar o disminuir la potencia
de succién, pulse el botén de limpieza automatica @ en el mando a distancia hasta el
modo deseado o elija el modo de intensidad de limpieza en la aplicacion.

4.8.2 HABITACION INDIVIDUAL @
Este modo de limpieza se utiliza para limpiar una habitacién individual. N

Método de configuracion: Después de encender el robot aspirador, .
pulse el boton @ hasta que aparezca el icono de habitacion individual | . e
@ en la parte inferior de la pantalla del mando a distancia. ~_

Notas:

*  Cuando programe el robot para limpiar una habitacién individual, asegurese de que
la puerta de esa habitacion esté cerrada.

» Silaestacion de carga no esta en la habitaciéon que se va a limpiar, el robot volvera
al punto de partida tras finalizar el programa de limpieza.

4.8.3 LIMPIEZA DE ESQUINAS @
Este modo de limpieza es adecuado para limpiar bordes, esquinas o el i
perimetro de objetos fijos (por ejemplo, muebles).

Método de configuracion: Después de encender el robot aspirador, |
pulse el botén @ hasta que el icono de limpieza de bordes ® aparezca| <
en la parte inferior de la pantalla del mando a distancia.

48.4 MODO MANUAL D
Utilice los botones de direccion del mando a distancia (hacia delante,
rotacion a 180 grados, derecha o izquierda) para la coordinacion | .
manual y para dirigir el robot aspirador en la direccion deseada.

4.8.5 LIMPIEZA DE MANCHAS

Observacion: Opcién disponible solo a través de la aplicaciéon «QILIVE
SMART». .

Al seleccionar el programa «Limpieza de manchas», el robot limpiara
intensamente un area especifica, alrededor del punto de partida
seleccionado. El robot se mueve siguiendo un patrén en espiral, sobre
una superficie de diametro pequefio y, a continuacion, regresa al
punto de partida original.

4.8.6 MODO DE FREGADO (OPCIONAL)

Observacion: La funcion esta disponible solo si se adquiere un depdsito de agua
adicional. Opcion disponible en el mando a distancia y en la aplicacién «QILIVE SMART».
El modo de fregado solo esta disponible cuando el depdsito de agua (no incluido) esta
instalado en el robot aspirador y se usa para limpieza en seco o en himedo.

Método de configuracion: Instale el depdsito de agua en lugar del recipiente para el
polvo. Después de encender el robot aspirador, pulse el botén ® hasta que el icono del
modo de fregado @ aparezca en la parte inferior de la pantalla del mando a distancia.

Observacion: Consulte el manual de instrucciones del depdsito de agua para obtener
mas informacion sobre diversos aspectos, como el llenado y vertido de agua, el
mantenimiento y la limpieza, etc.
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5. MANTENIMIENTO Y LIMPIEZA

5.1 MANTENIMIENTO

Para mantener el robot aspirador funcionando al maximo rendimiento, realice los
siguientes procedimientos de cuidado. Si nota que el dispositivo recoge menos suciedad
del suelo, vacie el recipiente para el polvo, limpie los filtros de polvo, las ruedas y todos

los cepillos.

PIEZAS DEL ROBOT S

Contenedor de polvo

Después de cada uso

ENCIA - |
IDADO US

/

Filtro de polvo HEPA

Después de cada uso

Cada2m

Tapa del cepillo principal

Al menos una vez al mes

/

Cepillo giratorio principal

Al menos una vez ala semana

Al menos cada 6-12 meses

Cepillo giratorio lateral

Al menos una vez a la semana

Al menos cada 3-6 meses

Rueda giratoria delantera

Una vez cada 2 semanas

/

Ruedas motrices

Una vez cada 2 semanas

Sensores

Una vez cada 2 semanas

Contactos de carga/contacto

Una vez cada 2 semanas

/
/
/

ENCWDE | a
ITL ON

de carga de la base

5.2 VACIAR EL RECIPIENTE PARA EL POLVO

Notas:

» jAsegurese de que el robot aspirador esté apagado antes de limpiarlo! Tenga
cuidado de no encender accidentalmente el dispositivo.

= Vacie el recipiente para el polvo después de cada uso. No permita que la suciedad
y los residuos se adhieran al recipiente para el polvo.

5.21 VACIAR EL RECIPIENTE PARA EL POLVO

Observacion: Al separar el recipiente para el polvo, tenga cuidado de no derramar el
polvo del recipiente para el polvo.

Vacie inmediatamente el recipiente para el polvo en los siguientes casos:
= Cuando el ruido aumenta de repente.

- Cuando la potencia de succion se debilite repentinamente.

1. Pulse el botén de desbloqueo del
recipiente para el polvo y tire para
quitarlo del robot aspirador.

2. Abralatapa delrecipiente para el polvo
empujandola hacia abajo siguiendo la
direccion de la flecha de la tapa.
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Vacie el recipiente para el polvo en
la basura y limpielo con un pafio
humedo o con un cepillo de limpieza.
Asegurese de que el recipiente para el
polvo esté completamente seco antes
de volver a instalarlo.

4. Instale el recipiente para el polvo en la
unidad principal.

LIMPIEZA DE LOS FILTROS DE POLVO

Pulse el boton de desbloqueo del
recipiente para el polvo y tire para
quitarlo del robot aspirador.

N

Tras vaciar el recipiente para el polvo,
abra la tapa de la unidad de filtrado.

4. Retire los residuos golpeando el filtro

3. Retire elfiltro de polvo HEPA agarrando de polvo HEPA contra el cubo de
la pestafia. Separe el filtro de polvo basura. Utilice el cepillo de limpieza si
HEPA del filtro principal. es necesario.

Observacion: jNo limpie el filtro con agual
17
Q
o\ / o
6. Limpie el recipiente para el polvo
interior y exterior con un pafio limpio
5. Enjuague elfiltro principal a fondo con y seco.

agua hasta eliminar toda la suciedad.

Observacion: jNo lave ni sumerja el
recipiente para el polvo en agua ni otros
liguidos!
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Deje que el filtro principal se seque
completamente. No exponga el filtro
de polvo HEPA ni el filtro principal a la
luz solar directa.

8. Vuelva a colocar el filtro de polvo HEPA
en su filtro principal. Cierre la tapa de
la unidad de filtrado.

Observacion: Antes de instarlo,

asegurese de que el filtro principal esté

completamente seco.

Observacion: La tapa de los filtros de polvo no se cerrara a menos que se vuelvan a
colocar los filtros. Inserte el filtro con la pestafa hacia arriba. Sustituya el filtro de polvo

HEPA cada dos meses.
5.2.3

LIMPIEZA DEL CEPILLO GIRATORIO

sobre una superficie lisa, estable y limpia.
Apriete las lengtietas de liberacion de la
estructura y levante la estructura.

2.

Quite la suciedad y cualquier sustancia
extrafa, como pelos largos o cuerdas
enredadas en el cepillo giratorio con

4. Limpie el interior del cepillo giratorio

con un pafo seco.

un cuchillo de limpieza de cepillo.

Cuando se complete la limpieza, fije
primero el lado izquierdo del cepillo
giratorio y, a continuacion, fije el lado
derecho.

6. Alineeelmarco ensulugary presionelo
hasta que encaje en su sitio.
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Observacion: A medida que el cepillo giratorio aspira el polvo y la suciedad del suelo,
los hilos largos o el pelo pueden enredarse y quedarse atrapados facilmente alrededor
del cepillo. Compruebe y limpie el cepillo giratorio con regularidad.

5.24 LIMPIEZA DE LOS CEPILLOS GIRATORIOS LATERALES

1. Para quitar los cepillos giratorios laterales, sujete los soportes de los cepillos
giratorios laterales y tire de ellos hacia arriba.

2. Quite los desechos y cualquier sustancia extrafa,
como pelos largos o cuerdas envueltas alrededor
de los cepillos giratorios laterales con un cuchillo
de limpieza.

3. Limpie los cepillos giratorios laterales con un pafio
limpio y seco.

4. Al volver a montar los cepillos, compruebe las
marcas «L» y «R» del cepillo giratorio lateral de
limpieza de esquinas y también las marcas «L» y
«R» de launidad principal. Luego vuelva a montar el
cepillo giratorio lateral. Instale los cepillos giratorios
laterales siguiendo las marcas «L» y «R».

5. Presione con cuidado los cepillos giratorios
laterales sobre sus pasadores hasta que encajen en su sitio.

Notas:

« Como los cepillos giratorios laterales atraen facilmente el cabello, las hebras, los
hilos y otras sustancias extrafias, asegurese de limpiarlos con frecuencia. El exceso
de sustancias extrafias en los cepillos giratorios laterales puede dafarlos.

- Silos cepillos giratorios laterales estan doblados, rotos o gastados, sustituyalos por
otros nuevos.

5.2.5 LIMPIEZA DE LOS SENSORES ANTICAIDA
Limpie los sensores anticaida (izquierdo, frontal y
derecho) con un pafio limpio y seco. No rocie la solucion
de limpieza directamente sobre los sensores o las
aberturas de los sensores.

Observacion: Mantenga siempre limpios los sensores
anticaida para lograr los mejores resultados de limpieza
posibles.

5.2.6 LIMPIEZA DE LAS CLAVIJAS DE CONTACTO DE CARGA
Limpie las clavijas de contacto de carga de la parte inferior del robot aspirador y de la
estacion de carga con un pafio limpio y seco.
/‘\“}
A

5.2.7 LIMPIEZA DE LA RUEDA GIRATORIA DELANTERA

1. Retire la rueda giratoria delantera insertando un
destornillador de cabeza plana en la base de la
rueda y elevandolo.

2. Elimine cualquier residuo, pelo, cuerdas, hilos y toda
la suciedad acumulada dentro de la cavidad de la
rueda y en la rueda.
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3. Gire la rueda con la mano. Si la rotacién esta limitada, revise y elimine cualquier
residuo o cabello envuelto alrededor.

4. Vuelva a instalar la rueda giratoria delantera. Asegurese de que la rueda vuelva a
encajar en su sitio.

5.2.8 LIMPIEZA DE LAS RUEDAS MOTRICES

- Si el robot aspirador comienza a zigzaguear repentinamente, es posible que haya
sustancias extrafias atascadas en las ruedas motrices. Las ruedas obstruidas
con pelo, cuerdas, hilos y suciedad pueden provocar dafios en el suelo y un
funcionamiento inadecuado del robot.

- Compruebe si hay sustancias extrafias y quitelas con un cuchillo de limpieza o un
par de pinzas sin filo (no incluidas) si es necesario. Limpie las ruedas con un pafio
suave, seco y limpio.

5.3 USO DE LA BANDA DELIMITADORA
Labanda delimitadora magnética permite delimitar

\,

\

\\
el espacio de limpieza, restringiendo el acceso .
del robot a determinadas areas y habitaciones. N
También se puede utilizar para evitar que el robot »
aspirador toque ciertos objetos o se meta debajo
de muebles. La unidad reconocera y no cruzara

la linea de la banda delimitadora. La banda
delimitadora se puede colocar en cualquier lugar
dentro de la casa.

Para instalarla, coloque la banda delimitadora en el suelo. Asegurese de que esté
perfectamente plana. Si es necesario, use cinta adhesiva para evitar que ruede.

Si es necesario, se puede ajustar la longitud de |la banda delimitadora. Mida el largo
correctamente y cértela.

e o

L/

Notas:

- Alfijar las bandas delimitadoras, tenga cuidado de no dafar el suelo, la pared, etc.
» No se recomienda utilizar las bandas de delimitacion en alfombras.

+ Manténgala alejada de fuentes de calor, llamas abiertas y superficies calientes.

5.4 INFORMACION GENERAL DE LIMPIEZA

1. jNo sumerja nunca el robot aspirador
ni ningun accesorio en agua ni otros 3
liquidos! K

2. jNo lave ni sumerja el recipiente para
el polvo en agua ni otros liquidos!

3. No rocie ni vierta agua ni ningun otro
liqguido encima ni dentro del robot
aspirador.

4. jNo utilice limpiadores abrasivos, productos quimicos, limpiacristales, limpiadores
universales o agentes de mantenimiento a base de aceite!

5. No levante el robot aspirador sosteniéndolo por el botén de liberacién del recipiente
para el polvo ni por el area alrededor del recipiente para el polvo, ya que podria
desprenderse faciimente y dafiar la unidad.
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5.5 SUSTITUCION DE LAS PILAS DEL MANDO A DISTANCIA

Las pilas no estan instaladas en el mando a distancia al comprar el producto. Instale las

pilas alcalinas (tipo RO3 / AAA) antes de su uso.

1. Levante la tapa del compartimento de las pilas situado en la parte posterior del
mando a distancia, mientras pulsa la pestafia de bloqueo.

2. Instale las pilas en el mando a distancia tal como se muestra en la siguiente imagen.

Observacion: Si las pilas se instalan con la polaridad incorrecta, el mando a distancia

no funcionara.

3. Después de introducir la punta de la tapa en la ranura, presione el otro extremo para
cerrarla hasta que encaje en su sitio.

6. SOLUCION DE PROBLEMAS

PROBLEMA

El nivel de
la bateria es
demasiado bajo.

POSIBLE
CAUSA

Sin bateria,
cargue el robot.

SOLUCION RECOMENDADA

Compruebe si el nivel de la bateria del
robot es demasiado bajo o si la bateria esta
completamente descargada.

Si coloca el robot aspirador manualmente en la
estacion de carga, los contactos de carga del
robot deben estar correctamente alineados con
las clavijas de la estacion de carga.

Mal
funcionamiento
del recipiente
para el polvo.
Falta el
recipiente para
el polvo o no
esta instalado
correctamente.

El recipiente
para el polvo
no esta
montado

correctamente. |,

Compruebe si la tapa del recipiente para el polvo
esta cerrada.
Compruebe si
instalados.
Vacie el recipiente para el polvo y limpie los
filtros de polvo.

Instale el recipiente para el polvo en el robot
siguiendo las instrucciones.

los filtros de polvo estan

El parachoques
delantero esta
atascado.

El parachoques
de colision
delantero esta
atascado. Los
sensores de
colision estan
atascados.

Golpee suavemente el parachoques delantero
del robot varias veces para liberar cualquier
residuo que pueda haber quedado atrapado
debajo.

Mueva el robot aspirador a otra ubicaciéon y
pulse el botén de ENCENDIDO/APAGADO para
iniciar el programa de limpieza.

El mando a
distancia no
funciona.

Las pilas estan
gastadas.

Sustituya las pilas del mando a distancia.
Asegurese de que las pilas estén instaladas
correctamente.

Compruebe si el nivel de la bateria del
robot es demasiado bajo o si la bateria esta
completamente descargada.

Utilice un pafio seco para limpiar el transmisor
de infrarrojos del mando a distancia y el receptor
del robot.

Utilice el mando a distancia a una distancia de
5 m del robot.

Uno de los
cepillos laterales
no se mueve o
esta atascado.

Compruebe si

el cepillo lateral

esta enredado
o atascado.

Compruebe si los cepillos laterales del robot
aspirador estan rotos o si presentan algun signo
de dano.
Si es necesario, sustituya los cepillos por otros
nuevos.
Limpie e instale los cepillos laterales correctamente.
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El robot esta
suspendido o
con una rueda

Robot
suspendido.
Las ruedas no

Retire todos los objetos pequefios del suelo y
ordene la superficie de limpieza antes de que el
robot comience a limpiar.

Asegurese de que todas las ruedas toquen
firmemente el suelo y de que se muevan
libremente.

colgando. tocan el suelo. |+ Mueva el robot aspirador a otra ubicacion,
coléquelo en una superficie plana y pulse el
botén de ENCENDIDO/APAGADOQ para iniciar
el programa de limpieza.
* Limpie las ruedas del robot y elimine toda la
suciedad y el pelo enredado.
.|+ Asegurese de que todas las ruedas del robot
rﬂggadseel:‘% ?aomgﬁuaeggtz' toquen firmemNente el suelo y de que no haya
atascada atascada objetos pequefios esparcidos por el suelo.

) ) Mueva el robot aspirador a otra ubicacion y
pulse el boton de ENCENDIDO/APAGADO para
iniciar el programa de limpieza.

* Retire todos los objetos pequefios del suelo y
. ordene la superficie de limpieza antes de que el
El robot EL{gggéggta robot comience a limpiar.
aspirador se | Mueva el robot Este robot aspirador no es adecuado para su
atasca a un area uso en alfombras con pelo largo. L
’ abierta Mueva el robot aspirador a otra ubicaciéon y
: pulse el botén de ENCENDIDO/APAGADO para
iniciar el programa de limpieza.
« Compruebe si la red inalambrica funciona
correctamente o si la sefial es demasiado débil.
El robot no pudo| La conexion |+ Asegurese de que el enrutador esté colocado en
conectarse al del robot ha un area abierta y que la distancia entre el robot y
servidor. fallado. el enrutador no sea demasiado grande.

Verifique si la contrasefa introducida es correcta
e intente conectar el dispositivo nuevamente.

Los sensores
anticaida

Los sensores
de superficie

Limpie los sensores con un pafio suave, seco
y limpio.

oegltar‘gbsolicelgfé blo ejézr:jos Si el robot esta atascado en una superficie

atascado en Lirﬂ iar los oscura, mueva el robot aspirador a otra ubicacion

una superficie sens%res de y reinicie el programa de limpieza en una nueva
oscura. superficie. ubicacion.

PROBLEMA SOLUCION RECOMENDADA

La potencia de
succion es débil.
El robot deja
polvo atras.

succion.

»  Verifique si alguna obstruccion esta bloqueando el puerto de

Vacie el recipiente para el polvo.
Compruebe si es necesario sustituir los filtros o cepillos del
robot. Limpie los filtros de polvo. Compruebe si los filtros estan
mojados debido al agua u otros liquidos en el suelo. Si es
necesario, ponga un filtro de polvo nuevo.

* Revise y limpie los cepillos del robot y elimine todo el pelo u
otros materiales y suciedad.
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El robot
aspirador no
puede regresar
a la estacion de
carga.

Retire todos los objetos dentro de un area de al menos 1,5 m al
frente y 0,5 m a ambos lados (izquierda-derecha) de la estacion
de carga.

Compruebe si la estacion de carga esta colocada y conectada
correctamente a la fuente de alimentacion y si la luz indicadora
esta encendida.

La distancia entre el robot y la estacién de carga es demasiado
grande y el robot ya no esta dentro del alcance de la estacion
de carga. En este caso, coloque el robot manualmente en la
estacién de carga.

El robot aspirador
no funciona.

Asegurese de que el robot aspirador esté encendido.
Mantenga pulsado el boton de ENCENDIDO/APAGADO durante
unos segundos para encender el dispositivo.

Si el nivel de carga de la bateria es demasiado bajo, coloque el
robot en la estacion de carga y asegurese de que las clavijas
estén alineadas con los contactos metélicos del robot.

El robot aspirador
esta encendido,
pero no
reacciona.

Compruebe si el nivel de carga de la bateria es demasiado bajo.
Si usa la aplicacion, verifique la conexion Wi-Fi.

Si el problema persiste, apague el dispositivo, espere unos
segundos y, a continuacion, reinicielo.

El robot no se
puede cargar.

Asegurese de que el robot aspirador esté encendido.
Compruebe sila estacion de carga esta conectada correctamente
a la fuente de alimentacion y si la luz indicadora esta encendida.
Limpie los contactos de carga del robot y las clavijas de la
estacion de carga con un pafio suave, seco y limpio.
Compruebe si los contactos de carga del robot y las clavijas de
las estaciones de carga estan alineados correctamente.

Los movimientos |
del robot durante |,

el programa de
limpieza o la

ruta seguida son
anormales.

Limpie con cuidado los sensores y el parachoques delantero
con un pafio suave, seco y limpio.

Revise el parachoques delantero y elimine cualquier residuo
que pueda haber quedado atrapado o bloqueado debajo.
Limpie y compruebe que las ruedas no estan bloqueadas con
objetos extrafos y se mueven libremente.

Apague el dispositivo y vuelva a encenderlo.

El robot aspirador
deja de funcionar
de repente.

Compruebe si el nivel de carga de la bateria es demasiado bajo.
Compruebe si el robot aspirador esta atascado o bloqueado por
un obstaculo.

Revise los cepillos y las ruedas del robot y elimine cualquier
residuo u otros materiales que puedan estar atascados.

Si el problema persiste, apague el dispositivo, espere unos
segundos y vuelva a encenderlo.

Ruidos y sonidos

Ciertos componentes del robot aspirador pueden bloquearse
con pelo, suciedad y otros materiales.

inusuales/ * Revise y limpie el parachoques delantero, los cepillos laterales,
anormales el cepillo principal y las ruedas.
durante el »  Compruebe si el recipiente para el polvo, el depdsito de agua,
programa de los cepillos laterales, el cepillo principal, la cubierta del cepillo
limpieza. principal o las ruedas del robot aspirador estan instalados
incorrectamente.
El cepillo Compruebe si el cepillo giratorio principal esta roto o si presenta

principal no se
mueve o esta
atascado.

algun signo de dao.

Si es necesario, sustituya el cepillo por uno nuevo.
Limpie el cepillo principal.

Compruebe si se ha instalado correctamente.
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»  Compruebe si el robot aspirador esta encendido. Pulse el
botén de ENCENDIDO/APAGADO situado en la parte superior

El robot aspirador del robot durante unos segundos hasta que suene una sefal

no limpia audible ; g
. y se encienda el indicador.
auto;ngtlﬁgp;ente +  Compruebe si el nivel de la bateria del robot es demasiado bajo
programada o si la bateria esta completamente descargada.
’ Para iniciar el programa de limpieza programado, el nivel de la
bateria debe ser superior al 30 %.
El dispositivo |+  Compruebe si la red inalambrica funciona correctamente o si la

aparece siempre sefial es demasiado débil.
«apagado» en Asegurese de que el robot aspirador esté dentro del alcance de
la aplicacion la red Wi-Fi.
instalada en el Compruebe si el nivel de la bateria del robot es demasiado bajo
teléfono. o si la bateria esta completamente descargada.

7. GARANTIAS Y LIMITES DE RESPONSABILIDAD

Este producto esta garantizado durante un periodo de 36 meses (que incluye la garantia
legal de 24 meses, como lo establece la legislacién local, asi como una garantia comercial
adicional de 12 meses gratis ofrecida por la marca), a partir de la fecha de compra,
frente a cualquier fallo como resultado de un defecto de fabricacion o de material.

Esta garantia no cubre los dafios resultantes de una instalacion incorrecta, de una

utilizacién indebida o del desgaste normal del producto. De forma mas precisa, la

garantia no cubre:

* Los dafos o problemas causados por una utilizacién incorrecta, un accidente, una
alteracion o conexion eléctrica de intensidad o tension inadecuada.

*  Productos que han sido modificados o cuyo sello o numero de serie a prueba de
manipulaciones ha sido dafiado, alterado, eliminado u oxidado.

* Las baterias reemplazables y los accesorios estan garantizados por un periodo de
6 meses.

« El fallo de la bateria debido a una carga demasiado prolongada o por no respetar
las instrucciones de seguridad explicadas en el manual.

* Los dafios estéticos, incluyendo arafiazos, abolladuras o cualquier otro elemento.

* Los dafos causados por cualquier intervencion que efectie una persona no
autorizada.

* Los fallos provocados por un desgaste normal o que se deban al envejecimiento
normal del producto.

» Las actualizaciones del software que se deban a un cambio de parametros de red.

* Los fallos del producto que se deban al uso de softwares terceros para cambiar,
adaptar o modificar el existente.

» Los fallos del producto que se deban a su uso sin los accesorios autorizados por el
fabricante.

*  Los productos oxidados.

En ninguin caso, el fabricante puede ser responsable de la pérdida de datos almacenados

en el disco. Asimismo, el fabricante no esta obligado a comprobar que las tarjetas SIM

0 SD hayan sido retiradas de los productos devueltos.

Los productos reparados o reemplazados pueden incluir componentes y equipos nuevos

y/o reacondicionados.
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METODOS DE USO

Para conseguir un servicio de garantia, lleve el producto a la recepcion del lugar de

venta junto con el comprobante de la compra (resguardo, factura, etc.) del producto y

los accesorios incluidos en su embalaje original.

Es importante indicar la fecha de compra, el modelo y el nimero de serie o de IMEI (esta

informacién aparece, por lo general, en el producto, el embalaje o su comprobante de

compra).

A falta de ello, debe llevar el producto con los accesorios necesarios para su correcto

funcionamiento (alimentacion, adaptador, etc.).

En caso de que la garantia cubra su reclamacion, el servicio posventa podra, dentro de

los limites de la legislacion local:

* Reparar o reemplazar las piezas defectuosas.

e Cambiar el producto devuelto por uno que tenga, al menos, las mismas
funcionalidades y que sea equivalente en cuanto a prestaciones.

* Reembolsar el producto al precio de compra mencionado en el comprobante de
compra.

En caso de que la garantia cubra su reclamacion, la duracién de la garantia se prolongara
6 meses; sin embargo, bajo ninguna circunstancia, es acumulable en caso de averias
recurrentes.
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1. INFORMAGAO DE SEGURANGA

Antes de usar este produto, leia atentamente as
presentes instrugdes e guarde o manual de instrugdes
para consulta futura.

1. Este aparelho pode ser utilizado por criancas a
partir dos 8 anos e por pessoas com capacidades
fisicas, sensoriais ou mentais reduzidas ou com
falta de experiéncia e conhecimento, se forem
supervisionadas ou se tiverem tido formacéao relativa
a utilizacdo do aparelho de uma forma segura e se
compreenderem os perigos envolvidos.

2. As criancas nao devem brincar com o aparelho.

3. Alimpeza e a manutengao da responsabilidade do
utilizador ndo deverao ser feitas por criancas néo
supervisionadas.

4. Oaparelhodeve apenas serutilizado com arespetiva
unidade de fonte de alimentacgao fornecida.

5. O aparelho s6 deve ser alimentado com uma tenséo
de seguranca extra baixa (SELV) correspondente a
marcacao indicada no aparelho.

6. Aficha deve ser desligada da tomada elétrica antes
da limpeza ou manutencgao do aparelho.

7. Podera ocorrer algum perigo se o aparelho passar
por cima do cabo de alimentacéo.

8. E necessario tomar precaugdes durante a
manutengao.
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10.
11.

12.

13.

14.
15.
16.
17.
18.
19.

20.

Consulte a sec¢ao 4.4 CARREGAR O ROBOT para
obter informagao sobre o carregamento.
Consulte a seccédo 2. INFORMAGCOES TECNICAS
para obter a referéncia do tipo de bateria.
AVISO: Para fins de carregamento de
baterias recarregaveis, apenas utilizar
a unidade de fornecimento destacavel: GQ12-
190060-AG (estacdo de carregamento) fornecida
com o aparelho.
Consulteaseccdo5.5SUBSTITUICAODASPILHAS
DO CONTROLO REMOTO para obter informacéao
sobreométododesubstituicdoouremocaodaspilhas.
AVISO: Relativamente a baterias recarregaveis
do aspirador rob6: este aparelho contém baterias
que apenas podem ser substituidas por técnicos
qualificados.
AVISO: As baterias usadas ndao podem ser
eliminadas no lixo doméstico. Leve-as para um local
de eliminagéo/recolha designado.
A bateria deve ser removida do aparelho antes de
ser descartada.
O aparelho deve estar desligado da fonte de
alimentacdo aquando da remocao da bateria.
Tenha em atencio todos os avisos no robot e nas
suas pecas.
Nao utilize um cabo de alimentacdo ou ficha
danificados, ou uma tomada solta.
Criancgas e animais de estimagao devem ser vigiados
enquanto o robot estiver em funcionamento.
Mantenha sempre a ficha ligada na tomada
elétrica. Se a estacdo de carregamento estiver
desligada da tomada, a bateria ndo podera carregar
automaticamente.
Nao use este aparelho se ele tiver sofrido uma
queda, se houver sinais visiveis de danos ou se a
bateria recarregavel estiver a vazar.
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21.
22.
23.
24,

25.
26.

27.

28.
29.

30.
31.

32.

Certifique-se sempre de ter as maos secas antes de
tocar na ficha ou ligar o aparelho.

Nunca manuseie o robot e a respetiva estacido de
carregamento com as maos humidas ou molhadas.
Nao toque na ficha e no cabo de alimentagdo com
as maos humidas ou molhadas.

Desenrole totalmente o cabo de alimentacao antes
da utilizagao.

Nao coloque nada em cima do robot.

Apenas para utilizacdo doméstica e nointerior! A sua
utilizagao em locais expostos a agua ou humidade,
tais como casas de banho ou lavabos, bem como
locais estreitos e localizados no alto, tais como
mesas ou prateleiras, ndo é recomendada. Poderao
ocorrer danos criticos (funcionamento anormal e
avaria) quando utilizado nestes locais. Nao utilize o
aparelho em ambientes exteriores.

Nao deixe o cabo de alimentacdo pendurado sobre
a margem, tocar em superficies quentes ou ganhar
nos. Nao coloque objetos pesados em cima do cabo
de alimentacdo que possam danifica-lo.

Nunca puxe a ficha pelo cabo de alimentacéo.

Por motivos de seguranga, € recomendado que
ligue o aparelho diretamente a uma tomada elétrica
individual num circuito dedicado, separado de
outros aparelhos. Se o circuito elétrico estiver
sobrecarregado com outros aparelhos, o aparelho
podera nao funcionar corretamente. Nao ¢é
recomendada a utilizacdo de uma tomada multipla
ou de uma extenséo elétrica.

N&o deixe o cabo de alimentagdo exposto no chao.
E recomendado que inspecione regularmente o
aparelho.

Consulte a secg¢éo de “MANUTENCAO E LIMPEZA”
para a limpeza.
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33.

34.
35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.

Remova e desfaga-se em seguranca de qualquer
material de embalagem e etiquetas promocionais
antes de utilizar o aparelho pela primeira vez. Nao
remova os rotulos de classificacao e as informacgdes
de seguranca!

Antes de ligar a corrente, certifique-se de que néo
ha po6 ou agua na ficha.

Guarde e utilize este robot apenas em espacgos
a temperatura ambiente. E proibida a utilizagéo
do produto a temperaturas extremamente baixas
(abaixo de 0 °C) ou altas (acima de 40 °C).

Nunca o utilize para recolher o que quer que seja
com fumo ou a arder, como cigarros, brasas quentes
ou fésforos.

Nunca o utilize para recolher liquidos inflamaveis ou
combustiveis, tais como alcool, gasolina, acetona,
etc., nem em areas onde estes possam estar
presentes.

Nunca o utilize para recolher objetos afiados e duros,
como vidro partido, aparas metalicas, moedas,
pregos, parafusos, etc.

Nunca o utilize para recolher materiais corrosivos
ou toxicos, tais como acidos minerais, solugdes
alcalinas, oxidantes, produtos de limpeza de canos,
lixivia, amoniaco, etc.

Nunca o utilize em espacos fechados com vapores
emitidos por pintura a base de Oleo, substancias
de impermeabilizacdo contra a traca, diluente,
poeiras inflamaveis, ou outros vapores tdxicos ou
explosivos.

Evite utilizar o robot em locais com candeeiros de
secretaria e velas no chao, bem como em locais
com gasolina, alcool destilado, diluente, cinzeiros
com cigarros acesos, etc.

Nao cubra os sensores e nao cole adesivos no robot
ou na estacgao de carregamento.
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43.

44.
45.

46.
47.

48.

49.

90.

o1.

N&o utilize este aparelho em ambientes molhados
ou humidos (p. ex., casas de banho), em superficies
molhadas ou em superficies com agua parada. N&ao
utilize o robot para aspirar liquidos ou terra molhada.
O robot podera ndo funcionar normalmente num
pavimento preto.
Nunca provoque o curto-circuito dos pinos de
carregamento com objetos metalicos, tais como
chaves de fendas, eftc.
Nunca utilize o robot sem os filtros.
Nunca introduza objetos estranhos nas aberturas.
Nao utilize com as aberturas bloqueadas. Antes de
cada utilizagao, certifique-se de que as aberturas
estao livres de po, pelos, cotéo e outros elementos
que possam reduzir o fluxo.
Certifique-se de que as portas principais estao
fechadas. O robot pode n&o conseguir continuar a
funcionar se ficar encravado na soleira da porta de
entrada. Nao deixe o robot sair para o exterior.
As reparagbes sO devem ser realizadas por
técnicos autorizados. A tentativa de reparacao ou
desmontagem do produto por parte do utilizador
ou de outras pessoas nao autorizadas nao é
recomendada.
Nao utilize acessorios e pecas sobressalentes que
nao tenham sido entregues com este robot ou que
nao tenham sido fabricados para este modelo.
Esta marcacéao indica que o produto n&o deve
ser eliminado juntamente com os residuos
mmm domeésticos. Para prevenir potenciais danos
ambientais ou riscos para a saude humana
resultantes de uma eliminagcéo incorreta dos
residuos, opte por reciclar o aparelho de forma
responsavel e promova a reutilizacao sustentavel
de recursos materiais. Para devolver o seu aparelho
usado, recorra aos sistemas de devolugao e recolha
ou contacte o revendedor que Ihe vendeu o produto.
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1.1

52.

53.

4.
95.
56.

o7.

58.
59.

60.
61.

Estes poderao receber o produto para a respetiva
reciclagem ecologicamente segura.

INFORMAGOES DE SEGURANGA DA BATERIA

AVISO: MANTER FORA DO ALCANCE DAS
CRIANGCAS. A sua ingestdo pode provocar
gueimaduras quimicas, perfuracao de tecidos moles
e morte. Poderao ocorrer queimaduras graves nas
duas horas seguintes a sua ingestdo. Procure
assisténcia meédica imediatamente.

AVISO: Se o controloremototiverde serarmazenado
durante um periodo prolongado, as pilhas deverao
ser removidas.

Nao permita que as criangas substituam baterias
sem a supervisao de um adulto.
Asbateriasgastasdevemserretiradasimediatamente
do equipamento e eliminadas de forma adequada.
Nao elimine as pilhas no fogo. Nao exponha as
pilhas ao calor ou ao fogo. Evite guardar sob a luz
solar direta.

Se a bateria vazar, retire-a com um pano do
compartimento da bateria. Elimine a bateria de
acordo com as regulamentacgdes. No caso de fuga
do acido da bateria, evite o contacto com a pele,
olhos e membranas mucosas. Passe por agua as
areas afetadas, imediatamente apds o contacto com
o acido e lave-as com bastante agua limpa. Procure
um medico.

Nao encapsule e/ou modifique as baterias.

Antes de eliminar este produto, elimine a bateria de
uma maneira segura para o ambiente.

Mantenha-o no interior (0 °C - 40 °C).

Insira sempre as pilhas corretamente quanto a
polaridade (+ e -) marcada na pilha e no equipamento.
Quando as pilhas s&o inseridas ao contrario, podem
entrar em curto-circuito ou ser carregadas. Isto
pode provocar sobreaquecimento, fugas, libertacéo
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62.
63.

64.

69.
66.
67.
68.
69.

70.
7.

de gases, rotura, explosao, incéndio e ferimentos
pessoais.
N&o misture pilhas novas com usadas ou baterias
de tipos ou marcas diferentes.
Nao provoque curto-circuito nas pilhas/bateria.
Quando os terminais positivo (+) e negativo (-) de
uma pilha entram em contacto uns com os outros,
a pilha entra em curto-circuito. Por exemplo, pilhas/
baterias a solta nos bolsos com chaves ou moedas
podem entrar em curto-circuito. Isto pode resultar
em libertagao de gases, fuga, exploséao, incéndio e
ferimentos pessoais.
Nao recarregue as pilhas/baterias de carbono (R03/
AAA). A tentativa de carregar uma pilha/bateria n&o
recarregavel (primaria) pode provocar a geragao
interna de gas e/ou calor, resultando em fugas,
libertacdo de gases, explosao, incéndio e ferimentos
pessoais.
Nao misture pilhas novas com usadas ou baterias
de tipos ou marcas diferentes.
Uma bateria de litio com um invélucro danificado
nao deve ser exposta a agua.
Carregue-a num local com boa ventilagao.
N&o sujeite baterias a choques mecanicos.
Nao utilize outro carregador além do especificamente
fornecido para ser utilizado com o equipamento.
N&o desmonte, nem abra ou triture baterias.
As baterias nao devem ser eliminadas com o
lixo comum domeéstico. Recicle-as em pontos
de recolha apropriados para este fim.
Contacte as autoridades locais ou o seu revendedor
se tiver questdes sobre a reciclagem. A eliminagao
correta de baterias usadas ajuda a proteger o
ambiente e a saude publica.
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2. INFORMAGOES TECNICAS

IrBateria recarregavel I6es de litio de 14,4 V=, 2500 mAh A
Comunicagao Wi-Fi Wi-Fi 802,11 b/g/n, 2412MHz-2472MHz
Entrada da estagdo de carregamento 19,0 V=, 0,6 A
tranemiida na(e) banda(s) de fequencia |16 4BM (802,11 9)

Ganho da antena 2,5 dBi para a antena interna

Tempo de funcionamento Cerca de 120 min

Tempo de carregamento 4-5h

Area de limpeza 120 m?

Velocidade de movimento 0,25 m/s

Capacidade do compartimento do pd 600 ml

Nivel de poténcia sonora 65 dB (baixo ruido)

Poténcia de aspiragao 2000 pa

Pilhas do controlo remoto 3,0 V=, 2 x R03 (AAA) 1,5 V=

Peso liquido 2,7 kg

\Dimensdes (J x A) em mm 330 x 74 mm Yy
2.1 INFORMAGCOES TECNICAS DO ADAPTADOR

4 . . ) N
Nome ou marca registada, | °*"Biziely Cerated Industal Distrct,
enderecgo do fabricante ShiYong, 532%0u0argggng, 'I'Rol\:/)vg Dong Guan,
Identificador do modelo GQ12-190060-AG -
Tensé&o de entrada 100-240 V~
Frequéncia de CA de entrada 50/60 Hz
Tenséo de saida 19,0 —
Corrente de saida 0,6 A
Poténcia de saida 11,4 W
Eficiéncia ativa média 84,42 %
Eficiéncia a carga minima (10%) 78,08 %
\Consumo energético sem carga 0,084 W J
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2.2

O firmware do aparelho é atualizado automaticamente através da rede Wi-Fi e do
telemovel. O robot deve estar ligado & base de carregamento. Certifique-se de que o

Atualizagao do firmware

robot esta a carregar e o sinal Wi-Fi € bom.

3. DESCRICAO

-
VISTA SUPERIOR 18. Pinos de contacto de carregamento1
1. Luzindicadora de LIGAR/ 19. Escova rotativa do lado esquerdo
DESLIGAR 20. Sensor antiqueda esquerdo

2. Luzindicadora de rede Wi-Fi 21. Roda motriz esquerda

3. Luzindicadora de recarregamento 22. Estrutura da tampa da escova rolante

4. Botéo de LIGAR/DESLIGAR 23. Rodizio dianteiro

5. Cobertura da superficie 24. Escova rotativa do lado direito

6. Amortecedor com sensor 25. Tampa do compartimento da
anticolisdo bateria

7. Botéo para libertar o 26. Sensor antiqueda direito
compartimento do pé 27. Roda motriz direita

8. Compartimento do pé 28. Escova de rolo

CONTROLO REMOTO 29. Compartimento do p6

9. Visor COMPARTIMENTO DO PO

10. Modo de limpeza automatica/ 30. Filtro de p6 HEPA
definicdo da poténcia de succéo 31. Filtro primario

11. Botdes de controlo de direcéo 32. Chapa metélica do compartimento

12. Definicdo de limpeza agendada do pé

13. Botéo de recarregamento 33. Tampa do compartimento dos
automatico filtros

14. 3 modos de limpeza: mopa 34. Lamina condutora
(opcional), divis&o unica, limpeza 35. Tampa lateral do compartimento
de extremidades do pé

15. Botéo de INICIAR/PAUSA ESTAGAO DE CARREGAMENTO

16. Botao de definicao de relogio 36. Pinos de contacto de carregamento

VISTA INFERIOR 37. Indicador de sinal LED

17. Sensor antiqueda dianteiro 38. Porta de alimentacédo

.

4. UTILIZACAO

41

1. Antes de utilizar o robot e os acessorios fornecidos, verifique a existéncia de sinais
visiveis de danos. NZo utilize o aparelho ou os acessérios se estiverem danificados.
Remova e elimine em seguranca qualquer material da embalagem e etiquetas
promocionais presentes no conjunto.

Antes de utilizar o robot, remova as tiras de protecéo dos lados da unidade.
Instale as escovas rotativas laterais:
Coloque o robot virado ao contrario em cima de uma

thw N

ANTES DA PRIMEIRA UTILIZAGAO

superficie lisa e limpa.

- Verifique as marcacdes "L" e "R" na escova rotativa lateral
de limpeza de rebordos e ainda as marcacdes "L" e "R"
na unidade principal. Instale as escovas rotativas laterais
de acordo com as marcacdes "L" e "R" empurrando-as
cuidadosamente contra os pinos até encaixarem no lugar

com um "clique".
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Instale as pilhas do controlo remoto. Consulte a sec¢éo 5.5 SUBSTITUICAO DAS
PILHAS DO CONTROLO REMOTO para obter informacdo sobre o método de
substituicdo ou remocéo das pilhas.

Antes de ligar o aparelho a fonte de alimentacéo, certifique-se de que a tenséo
de alimentacdo corresponde a tensd@o de alimentacdo marcada na estacédo de
carregamento.

Certifique-se de que o compartimento do pé esta montado e se encontra devidamente
encaixado no lugar.

4.2 CONTEUDO DA EMBALAGEM

Robot aspirador

Compartimento do pé

&2

15

ar /:A‘;‘ ""‘ Q Ah:

Estacdo de carregamento e
adaptador

Escova de rolo Escovas rotativas laterais

Filtro de p6 e filtro primario

Escova de limpeza Faixa de delimitacdo

4.3 POSICIONAR A ESTAGAO DE CARREGAMENTO

1.

Coloque a estacdo de carregamento por baixo de uma tomada de facil acesso,
numa superficie horizontal, contra a parede, perpendicular ao solo, numa area
desimpedida, deixando as seguintes [
distancias a sua volta:

Pelo menos 0,5 m de cada lado da estacé@o
de carregamento.

Pelo menos 1,5 m em frente da estacdo de -
carregamento.

Pelo menos 1,5 m de distancia de escadas.

O

Nota: Qualquer objeto colocado a frente da estacdo de carregamento impedira o robot
de carregar automaticamente. Mantenha a area limpa.

2. Ligue o adaptador a uma tomada elétrica.

Notas: Mantenha sempre o cabo de alimentac@o da estac@o de carregamento ligado
a corrente.

Se néo for fornecida energia a estacd@o de carregamento, o robot néo sera capaz
de encontrar a estacdo de carregamento e ndo podera carregar automaticamente.
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- Se o robot estiver separado da estacdo de carregamento, a bateria descarrega
automaticamente.

+  Certifique-se de que o indicador luminoso na estacdo de carregamento acende
quando esta ligada, caso contrario o robot ndo podera regressar automaticamente
a mesma para carregar.

» A estacdo de carregamento nédo pode ser colocada em areas com objetos e
superficies refletores, nem que originem reflexos fortes, tais como luz solar direta
ou espelhos nas proximidades.

* Quando o piso é feito de madeira, instale a estacd@o de carregamento na mesma
direcdo do grao da madeira.

3. Disponha o cabo de alimentagédo ao longo da parede para este nao se enrolar nas
escovas ou nas rodas do robot.

4.4 CARREGAR O ROBOT

Inicialmente, quando o produto é adquirido, a bateria pode estar descarregada. Carregue

primeiro o robot manualmente.

1. Prima sem soltar o botédo de LIGAR/DESLIGAR O na parte de cima do robot.

2. Quando o robot esta ligado, o indicador luminoso de LIGAR/DESLIGAR fica
permanentemente aceso com a cor verde.

Nota: Quando o robot esta totalmente carregado, tanto o indicador luminoso de LIGAR/
DESLIGAR O como o indicador luminoso de carregamento & ficam permanentemente
acesos com a cor verde.

Notas: Quando o robot nédo carregar automaticamente, verifique o seguinte:

»  Se existem substéncias estranhas nos pinos de contacto e limpe-os tanto no robot
como na estacéo de carregamento com um pano seco.

- Se existem objetos na proximidade do carregador que sejam particularmente
refletores.

- Volte a ligar a estacé@o de carregamento a corrente.

= Ao separar o robot da estacdo de carregamento, este descarrega naturalmente.

Nota: Quando sair de casa por longos periodos devido a uma viagem de negocios,
deslocacdes, etc., desligue o robot e desligue a alimentacéo do carregador.

441 CARREGAMENTO AUTOMATICO

No final de um programa de limpeza, o robot
regressa automaticamente a estacdo de
carregamento.

Notas:

« Se o robot ndo tiver iniciado o programa de
limpeza na estacé@o de carregamento ou se a
estag:ao de carregamento estiver inacessivel
(n@o estiver na mesma divis@o), o robot voltara
para a sua localizacdo inicial e terminara o programa de limpeza. Neste caso,
coloque o robot manualmente na estacéo de carregamento para recarregar.

- Se a bateria ficar fraca durante o programa de limpeza, o robot regressa
automaticamente a estacdo de carregamento para carregar e retoma o programa
de limpeza assim que a carga da bateria alcancar o nivel necessario.
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442 CARREGAMENTO MANUAL

3. Ligue o dispositivo manualmente a estacado
de carregamento. Depois de alinhar os pinos
de contacto do robot com o pino de contacto
da estacdo de carregamento, ouvira 2 sinais
sonoros. O indicador luminoso de carregamento
& pisca constantemente com luz verde.

Notas:

+ Mantenha o lado frontal do robot a uma distancia
da estacdo de carregamento, para garantir
que os pinos de contacto de carregamento do
robot estdo perfeitamente alinhados com os
pinos de contacto respetivos na estacdo de
carregamento.

+ Quando o robot esta totalmente carregado, o indicador luminoso de carregamento
fica permanentemente aceso com luz verde.

- Para garantir as horas de funcionamento normais do aparelho, carregue-o
totalmente antes de o utilizar.

4. Prima o botéo de carregamento & no controlo remoto para enviar o robot para a
estacdo de carregamento.

4.5 LIGAR/DESLIGAR, INICIAR/PAUSA, SUSPENSAO

451 LIGAR

1. Mantenha premido o botdo de LIGAR/DESLIGAR O, na parte de cima do robot, até
este se ligar.

2. Quando o robot esta ligado, o indicador luminoso de LIGAR/DESLIGAR acende a
verde.

4.5.2 DESLIGAR
Mantenha premido o botédo de LIGAR/DESLIGAR O, na parte de cima do robot até o
indicador luminoso de LIGAR/DESLIGAR se apagar.

Nota: O robot ndo pode ser desligado se estiver ligado a estacéo de carregamento.

4.5.3 INICIAR

Depois de ligar o robot, prima uma vez o botdo de LIGAR/DESLIGAR O na parte de
cima do aparelho, ou o botéo de INICIAR/PAUSA ® no controlo remoto, para comecar
a aspirar.

454 PAUSA
Quando o robot estiver a trabalhar, prima uma vez o botdo de LIGAR/DESLIGAR O, ou
o botédo de INICIAR/PAUSA @ no controlo remoto, para parar de aspirar.

45,5 SUSPENSAO

Se o robot nédo funcionar durante mais de 120 minutos, entrara automaticamente no
modo de suspens&o. Quando esta no modo de suspenséo, o aparelho pode ser ativado
premindo o botdo de LIGAR/DESLIGAR O ou qualquer botdo no controlo remoto.

O aparelho néo entra no modo de suspenséo durante o carregamento. Se a carga da
bateria ficar fraca enquanto o robot esta no modo de suspensao, o aparelho desliga-se
automaticamente.
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4.6 UTILIZAR AAPLICAGAO
4.61 TRANSFERIR A APLICAGAO, REGISTAR-SE E LIGAR A REDE WI-FI

1.
2.

Nota: O software da aplicagdo pode ser atualizado sem aviso
prévio. Além disso, as instrugdes contidas neste manual podem
nao corresponder a interface da aplicagdo real. Algumas
funcionalidades poderdo ser adicionadas, enquanto algumas
das fungdes referidas poderao ser eliminadas. A aplicagao esta
disponivel em inglés.

Leia o cédigo QR para transferir a aplicagéo, procure por
"QILIVE SMART" na App Store, ou obtenha-a no Google Play.
Transfira a aplicagéo.

3. Abra a aplicagdo "QILIVE SMART" no seu telemovel ou
tablet.

4. Aceite 0 "Acordo de Utilizagao e Politica de Privacidade" para avancar.

5. Escolha "Iniciar sess&o" se ja tiver uma conta ou "Registar-se" se ainda nao tiver
uma.

6. Para se registar, selecione a sua regiao e insira o seu numero de telemével ou
endereco de e-mail. Em seguida, selecione "Obter cédigo de verificagao".

7. Um cddigo de verificagcao sera enviado para o seu enderego de e-mail ou para o seu
numero de telemovel. Insira o codigo de verificagéo.

8. Defina uma palavra-passe que recorde facilmente. Use 6-20 caracteres entre letras
e numeros.

9. No passo seguinte, a aplicagdo fara as quatro perguntas a seguir:

»  Se gostaria ou ndo de receber notificacdes.

»  Se aceita partilhar a sua localizagao.

*  Se pretende aceder aos dados da sua casa para controlar todos os dispositivos de
"Casa" na app.

»  Se gostaria de utilizar o Bluetooth.

Notas:

»  Certifique-se de que o robot, o telefone ou tablet e o router estdo préximos uns dos
outros antes de iniciar a ligacao da aplicagéo.

* Confirme o tipo de sinal Wi-Fi do router doméstico porque € necessario um de
2,4 GHz para adicionar um dispositivo.

* A palavra-passe errada é a principal razdo pela qual o emparelhamento falha.
Verifique a sua palavra-passe e tente novamente.

«  Para garantir o emparelhamento bem-sucedido, é recomendado ativar o seguinte:
acesso, localizagao, Wi-Fi, Bluetooth, etc.

* Termine o emparelhamento dentro de trés minutos apds a reposicéo do dispositivo.

10. Para ligar o robot a rede Wi-Fi, ligue-o mantendo premido o botdo de LIGAR/

DESLIGAR O. O indicador luminoso de LIGAR/DESLIGAR acende com a cor
verde. Apods isso, prima rapidamente o botdo de LIGAR/DESLIGAR O duas vezes
consecutivas. O icone da rede Wi-Fi & no robot comega a piscar de forma constante
a verde. Adicione o dispositivo no seu telefone. Toque em "+" no canto superior
direito para adicionar um dispositivo inteligente.

Nota: O robot pode ser ligado a aplicagéo instalada no telefone ou tablet através de dois
métodos distintos, a partir do topo da aplicagao.

1.

Se escolher "Localizagdo automatica”", a aplicagdo "QILIVE SMART" localizara
automaticamente o robot.

Se escolher "Adicionar manualmente”, selecione "Pequenos eletrodomésticos" e
depois escolha "Robot aspirador (Wi-Fi)" na lista.

Para adicionar o dispositivo manualmente: Va para o separador "Pequeno
eletrodoméstico" e procure por "Robot aspirador (Wi-Fi)".

Nota: NAO SELECIONE OUTROS DISPOSITIVOS COMO "ROBOT ASPIRADOR
(BLE+WI-FI)", "ROBOT ASPIRADOR (BLE)", "ROBOT ASPIRADOR (IPC)" OU
OUTRAS OPCOES.
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12. Selecione a rede Wi-Fi de 2,4 GHz e insira a palavra-passe.

13. Primeiro reponha o dispositivo. Ligue o dispositivo e confirme se o indicador de
Wi-Fi & esta a piscar rapidamente. Toque em "Confirmar que o indicador esta a
piscar rapidamente”.

Nota: Termine a distribuicdo da rede dentro de 3 minutos apds a reposic¢ao do dispositivo.

14. Adicionar o dispositivo. Certifique-se de que o dispositivo esta ligado e o sinal Wi-Fi
é bom.

15. Depois de o robot ser adicionado com sucesso, pode comegar a usar a aplicagéo e
a controlar o robot remotamente.

Nota: Se pretender mudar a ligagéo do robot, da rede Wi-Fi atual para uma nova rede

Wi-Fi, siga os passos seguintes:

- Ligue o robot. Prima rapidamente o botdo de LIGAR/DESLIGAR O duas vezes
consecutivas. O icone da rede Wi-Fi & no robot comeca a piscar de forma
constante a verde.

- Em seguida, ligue o dispositivo a nova rede sem fios.

4.6.2 SELECIONAR OS MODOS DE LIMPEZA

E possivel selecionar os diferentes modos de limpeza a partir da aplicagdo, dependendo

das suas preferéncias.

* O modo de limpeza padréo - limpeza automatica, que é o mais utilizado para a
limpeza diaria, pode ser iniciado ao selecionar o programa de "Limpeza automatica".

O modo de "Limpeza da divisao" é utilizado para limpar uma Unica divisao.

* O modo de limpeza de perimetro é ideal para a limpeza de cantos e ao longo das
paredes e pode ser iniciado ao selecionar o programa "Limpeza de extremidades".

* Na "Limpeza localizada", o robot limpara intensivamente uma area especifica a
volta do ponto de partida selecionado.

Nota: Consulte a secgédo 4.8 MODOS DE LIMPEZA para obter mais informagao sobre
os modos de limpeza.

4.6.3 BATERIA E CARREGAMENTO DO ROBOT

O estado da bateria é apresentado no visor. Quando a carga da bateria diminui, o robot
regressa automaticamente a estagdo de carregamento para uma recarga. O robot
pode ser enviado para a estacdo de carregamento, selecionando a fungao do modo
de carregamento. Quando se encontra ligado na estagdo de carregamento, o robot
apresenta o estado "A carregar”.

4.6.4 CONTROLO MANUAL

Pode usar as setas de diregdo para coordenar e redirecionar manualmente o robot de
limpeza para uma area especifica da sala ou mover o robot na diregao pretendida, para
tras/para a frente ou para a direita/esquerda.

4.6.5 DEFINICAO DA POTENCIA DE SUCGAO

A poténcia de sucgédo da " Intensidade de limpeza" pode ser regulada a partir da
aplicacdo. Escolha entre "Poupanga de energia", "Padréo" e "Turbo". A intensidade de
limpeza (poténcia de sucgéo) de todos os modos referidos acima s6 pode ser ajustada
através da aplicagao.

4.6.6 AGENDAMENTO DA LIMPEZA

A opcgéo "Agendar limpeza" permite-lhe entrar no menu de agendamento do robot. Ao
selecionar "Adicionar" no separador "Agendar limpeza", pode definir a hora e os dias
em que o robot vai iniciar e realizar o programa de limpeza. O Unico modo de limpeza
disponivel no agendamento da limpeza é a limpeza automatica.

4.6.7 FUNGAO DE LOCALIZAGAO DO DISPOSITIVO

No caso de o robot ficar encravado ou de ndo saber onde ele parou quando terminou o
programa de limpeza, a aplicagédo ajuda a encontra-lo. Selecione a opgéo "A posicionar
o robot" e ouvira um "Ding-Dong", exceto se a fungéo de "Siléncio" nas opgdes "Mais"
estiver ativada.
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4.6.8 MAPA DA AREA

Selecionar a opg¢ao "Mostrar mapa" na aplicagdo, apresentara o mapa da superficie
varrida pelo robot durante o programa de limpeza. Este mapa é gerado em cada
varredura e permite visualizar o processo de limpeza: rota percorrida, caminho da
limpeza, posigéo do robot e tempo e area de limpeza. Dependendo da rede sem fios,
o0 mapa em tempo real pode ser apresentado com um atraso ou, em alguns casos, ndo
estar disponivel.

A aplicacdo também mantém um registo historico dos ciclos de limpeza, o "Registo
de limpeza" onde se encontra a lista do tempo e area de limpeza e, se selecionar um,
apresentara o mapa da superficie varrida pelo robot durante o programa de limpeza.

4.6.9 MODO DE SILENCIO

Ao selecionar a opcao "Mais", a funcao de "Siléncio" pode ser ativada. Tenha presente
que, quando o robot esta no modo silencioso, ndo emite qualquer sinal sonoro audivel.

4.6.10 DEFINICOES

Ao tocar no simbolo no canto superior direito, entra no menu de definigbes do robot.
Pode visualizar aqui informagéo sobre o dispositivo, definir o nome de acordo com a
sua preferéncia, p. ex.: dindmica livre ou pode escolher o local onde o dispositivo esta
localizado.

4.6.11 PARTILHAR O DISPOSITIVO

O robot permite apenas uma ligagdo principal com uma Unica conta através da
aplicacdo. Se pretender partilhar o dispositivo com outros membros da familia que
ja tenham registado uma conta de utilizador na aplicagédo QILIVE SMART, escolha
"Partilhar dispositivos", em seguida "Adicionar partilha" e insira o numero de telefone ou
o enderego de e-mail correto para adicionar mais utilizadores.

Notas: As pessoas com quem quiser partilhar o dispositivo ja devem ter contas de
utilizador registadas na aplicagdo QILIVE SMART.

4.6.12 OUTRAS OPGOES DISPONIVEIS

O robot também pode ser integrado num grupo de dispositivos a controlar
simultaneamente.

* Pode escolher receber ou ndo notificagbes no seu telemovel ou tablet.

«  Também pode verificar se estao disponiveis novas versdes para atualizar o software
do robot ou ativar as atualizagbes automaticas.

«  Também pode verificar o estado da ligacdo a rede Wi-Fi.

* O robot pode ser controlado através de comandos de voz via Alexa e Google
Assistant. Sincronize a app QILIVE SMART no Amazon Alexa ou Google Home,
dependendo do seu altifalante, seguindo as suas instrugdes especificas. P.
ex., "OK Google, liga o [Robot aspirador]!", "Alexa, para o [Robot aspirador]!"
Se tiver alterado o nome do seu robot na aplicacdo QILIVE SMART, tera de utilizar
o0 nome escolhido.

4.7 DICAS IMPORTANTES ANTES DE LIMPAR

1. Remova antecipadamente todos os objetos pequenos (brinquedos, ornamentos,
puzzles, etc.) ou itens frageis e leves (como porcelanas, pegas de ceramica, objetos
de vidro, jarras, pequenos vasos, etc.) da area que pretende limpar.

2. Antes de limpar, remova objetos como pegas de roupa, livros, cintos, folhas soltas,
toalhas, almofadas, pequenos tapetes ou cabos de alimentagdo espalhados no
chédo, pois podem ficar enredados nas escovas ou rodas motrizes. Se o robot
passar por cima de um cabo de alimentagéo, uma toalha de mesa comprida, etc.,
e os arrastar, podera arrastar igualmente os objetos que estejam em cima da mesa
ou derruba-los.

3. Remova objetos afiados e rigidos do chao, pois podem riscar as superficies.

4. Retire do chao objetos como toalhas de mesa compridas, cortinados, fios de
cortinas.
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O robot néo foi concebido para limpar minuciosamente carpetes ou tapetes. Nao o
utilize para aspirar carpetes espessas e fofas ou de pelo comprido. Para carpetes
com franjas compridas ou borlas, dobre as borlas para baixo da carpete para
impedir que figuem enredadas ou presas nas escovas do robot.

Enrole todos os cabos de alimentacéo soltos.
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10.

O robot & mais eficiente em espacos com o menor numero de obstaculos possivel.
Arrume as pecas de mobiliario, como cadeiras, na sua posi¢ao.

As superficies de cores escuras podem reduzir a eficiéncia dos sensores antiqueda.
Os sensores antiqueda impedem o robot de trabalhar e aspirar pisos de cor escura,
ou carpetes com padrdes de cores escuras, e de cair de escadas ou precipicios.
Se os sensores nao forem limpos periodicamente, tal podera resultar num
funcionamento inadequado do robot.

Se existir um degrau, escadas ou uma varanda na area de limpeza, sera necessario
colocar uma barreira fisica na orla da zona de queda para limitar o acesso a essa
area e garantir o funcionamento seguro do dispositivo.

Nao utilize o robot em ambientes molhados ou humidos (p. ex., casa de banho), em
superficies molhadas ou superficies com agua estagnada. N&o utilize o robot para

aspirar liquidos, agua suja ou areas molhadas, pois podera danificar o dispositivo.
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4.8 MODOS DE LIMPEZA

Dependendo dos diferentes requisitos e tipos de piso, o robot dispde de diferentes
modos de limpeza.

4.8.1 MODO DE LIMPEZA AUTOMATICA

Este € o modo de limpeza padréo e o mais utilizado para
as limpezas diarias. No modo de limpeza automatica, o
robot limpara, de forma sistematica, a divisdo seguindo
um padrao de movimentos para a frente e para tras.

Definir o método: Depois de ligar o robot, prima uma
vez o botdo de LIGAR/DESLIGAR O na parte superior
do dispositivo, ou prima o botéo "Limpeza automatica" W
® no controlo remoto para comecar a limpeza.
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Nota: A poténcia de sucgédo pode ser ajustada, dependendo do tipo de piso, para
providenciar uma limpeza mais profunda das superficies. Existem 3 modos de sucgéo:
1. Silencioso (economizador de energia), 2. Padrao, 3. Turbo. Para aumentar ou reduzir
a poténcia de sucgédo, prima o botdo de limpeza automatica ® no controlo remoto e
selecione o modo desejado, ou escolha o modo da poténcia de limpeza na aplicacéo.

4.8.2 DIVISAO UNICA
Este modo de limpeza é utilizado para limpar uma s6 diviséo.

Definir o método: Depois de ligar o robot, prima o botdo ® até surgir o
icone de divisdo unica @ na parte inferior do ecra do controlo remoto.

Notas:
* quando definir o robot para limpar apenas uma divisao, certifique-se de que a porta
dessa divisdo esta fechada.
« Se a estacdo de carregamento ndo se encontrar na divisdo a limpar, apos a
conclusao do programa de limpeza o robot regressara ao ponto inicial.

4.8.3 LIMPEZA DO PERIMETRO

Este modo de limpeza é adequado para a limpeza de extremidades, @
cantos ou ao longo do perimetro de objetos fixos (p. ex., pecas de
mobilia).

Definir o método: Depois de ligar o robot, prima o botdo ® até surgir
o icone do modo de limpeza de extremidades ® na parte inferior do
ecra do controlo remoto.

484 MODO MANUAL x
Utilize os botdes de direcdo no controlo remoto (para a frente, rotacéo
de 180 graus, direita ou esquerda) para coordenagdo manual e para | <
dirigir o robot na diregéo desejada.

4.8.5 LIMPEZA LOCALIZADA
Nota: opgdo disponivel apenas através da aplicagdo "QILIVE SMART".

Ao selecionar o programa "Limpeza localizada", o robot ird limpar| 4«
intensamente uma area especifica, em torno do ponto inicial| |
selecionado. O robot move-se seguindo um padrdo em espiral, numa
superficie de pequeno diametro e, em seguida, regressa ao ponto
onde iniciou.

4.8.6 MODO MOPA (OPCIONAL)

Nota: a funcdo esta disponivel apenas mediante a aquisicdo de um depdsito de agua
adicional. Opcgao disponivel no controlo remoto e na aplicagdo "QILIVE SMART".

O modo mopa esta disponivel apenas quando o depésito de agua (ndo fornecido) esta
instalado no robot e é usado para limpeza com agua ou a seco.

Definir o método: instale o depdsito de agua no local do compartimento do pé. Depois
de ligar o robot, prima o botdo @ até surgir o icone do modo mopa @ na parte inferior do
ecra do controlo remoto.

Nota: consulte o manual de instrugdes do depdsito de agua para obter mais informacgdes,
incluindo o modo de encher e despejar a agua, manutencao e limpeza, etc.

5. MANUTENGCAO E LIMPEZA

51 MANUTENGAO

Para manter o robot a funcionar com o0 maximo desempenho, tome os cuidados que a
seguir se indicam. Se notar que a unidade recolhe menos residuos do ch&o, esvazie o
compartimento do po, limpe os filtros de pd, as rodas e todas as escovas.
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PEGA DO ROBOT
Compartimento do pé

FREQUENCIA DE
CUIDADOS

Apés cada utilizacdo

FREQUENCIA DA
SUBSTITUICAO

/

Filtro de p6 HEPA

Apos cada utilizacdo

A cada 2 meses

Tampa principal da escova

Pelo menos uma vez por més

/

Escova rolante principal

Pelo menos uma vez por

Pelo menos a cada

semana 6-12m
Escova rolante lateral Pelo menos uma vez por Pelo menos a cada
semana 3-6 meses

Rodizio dianteiro

A cada 2 semanas

/

Rodas motrizes

A cada 2 semanas

/

Sensores

A cada 2 semanas

/

Contactos de carregamento/
Contacto de carregamento

da estacdo

A cada 2 semanas

5.2 ESVAZIAR O COMPARTIMENTO DO PO

Notas:

- assegure-se de que desligou o robot antes de o limpar! Preste atencdo para nao
ligar acidentalmente a unidade.

- Esvazie o compartimento do pé depois de cada utilizacdo. Nao permita que a
sujidade e residuos se depositem no interior do compartimento do p6.

5.21

ESVAZIAR O COMPARTIMENTO DO PO

Nota: ao separar o compartimento do po, tenha o cuidado de néo derramar o pé fora do
compartimento respetivo.
Esvazie imediatamente o compartimento do pé nos seguintes casos:
= quando o ruido aumentar subitamente;

1. Prima o botdo

retirar do robot.

para
compartimento do p6 e puxe para o

soltar o

2. Abra a tampa do compartimento do p6
pressionando a mesma na direcéo da
seta assinalada sobre ela.
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Esvazie o compartimento do pd para
um caixote do lixo e limpe-o com um
pano humido ou com uma escova
de limpeza. Certifique-se de que o
compartimento do pé se encontra
completamente seco antes de o
instalar novamente.

4. Instale o compartimento do pé na
unidade principal.

Prima o botdo para soltar o
compartimento do po e puxe para o
retirar do robot.

2. Depois de esvaziar o compartimento
do po, abra a tampa da unidade do
filtro.

4. Sacuda os residuos batendo com o

remover toda a sujidade.

3. Remova o filtro de p6 HEPA segurando filtro de p6 HEPA levemente contra o
a aba. Separe o filtro de p6 HEPA do caixote do lixo. Se necessario, utilize
filtro primario. uma escova de limpeza.

Nota: N&o lave o filtro com agual!
Q 0
o / o
6. Limpe a parte interior e exterior do

5. Enxague o filtro  primario ﬁ%rgopaertlsrgsgto do pé com um pano

cuidadosamente com agua limpa, até Nota: ndo lave nem submera o

compartimento do pé em &gua ou

quaisquer outros liquidos!
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Deixe o filtro primario secar
completamente. Nao exponha o filtro
de p6 HEPA e o filtro primario a luz
solar direta.

8. Instale novamente o filtro de p6 HEPA
no seu filtro primario. Feche a tampa
da unidade do filtro.

Nota: antes da instalacdo, certifique-
se de que o filtro primario se encontra

completamente seco.

Nota: a tampa dos filtros de p6 ndo se fechara se os filtros ndo forem novamente inseridos.
Insira o filtro com a aba virada para cima. Substitua o filtro de pé HEPA a cada dois meses.

5.2.3 LIMPEZA DA ESCOVA ROLANTE

numa superficie macia, estavel e
limpa. Aperte as patilhas para soltar a
estrutura e levante-a.

2.

Remova os residuos e quaisquer
substancias estranhas, como cabelos
ou fios enredados em volta da escova
rolante, utilizando a faca da escova de
limpeza.

4. Limpe o interior da escova rolante com

um pano seco.

Depois de concluida a limpeza,
reinstale o lado esquerdo da escova
rolante em primeiro lugar e fixe em

6. Alinhe a estrutura na sua posicédo e
prima-a até esta encaixar na posicao
certa.

sequida o lado direito.
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Nota: A medida que a escova rolante aspira o po e residuos do chéo, fios ou cabelos
compridos podem facilmente ficar enredados e presos em volta da escova. Verifique e
limpe a escova rolante regularmente.

5.24 LIMPEZA DAS ESCOVAS ROTATIVAS LATERAIS

1. Para remover as escovas rotativas laterais, segure os suportes respetivos e puxe-
as para cima.

2. Remova os residuos e quaisquer substéncias
estranhas, como cabelos ou fios enredados em
volta das escovas rotativas laterais, utilizando a
faca da escova de limpeza.

3. Limpe as escovas rotativas laterais com um pano
limpo e seco.

4. Ao proceder a montagem das escovas, verifique
as marcacdes "L" e "R" na escova rotativa lateral
de limpeza de perimetro e também as marcacdes
"L" e "R" na unidade principal. Em seguida, monte
novamente a escova rotativa lateral. Instale as
escovas rotativas laterais de acordo com as
marcacdes "L" e "R".

5. Prima cuidadosamente as escovas rotativas laterais nos seus pinos até encaixarem
na posicdo correspondente.

Notas:

- tendo em conta que as escovas rotativas laterais atraem facilmente cabelos, fios,
cordeéis e outras substancias estranhas, certifique-se de que procede frequentemente
a sua limpeza. Uma quantidade excessiva de substancias estranhas nas escovas
rotativas laterais pode danifica-las.

- Se as escovas rotativas laterais estiverem dobradas, partidas ou gastas, substitua-
as por outras novas.

5.2.5 LIMPEZA DOS SENSORES ANTIQUEDA
Limpe os sensores antiqueda (esquerda, frente e direita)
com um pano limpo e seco. Nao pulverize solucéo de
limpeza diretamente nos sensores ou nas aberturas dos
sensores.

Nota: mantenha os sensores antiqueda sempre limpos
para obter os melhores resultados de limpeza possiveis.

5.2.6 LIMPEZA DOS PINOS DOS CONTACTOS DE CARREGAMENTO

Limpe os pinos dos contactos de carregamento, na parte inferior do robot e na estacao
de carregamento, com um pano limpo e seco.

5.2.7 LIMPEZA DO RODIZIO DIANTEIRO

1. Remova o rodizio dianteiro inserindo uma chave de
fendas na base da roda e puxando-o para cima.

2. Remova quaisquer residuos, cabelos, fios, cordéis
e toda a sujidade acumulada no interior da cavidade
da roda e na prépria roda.

©,
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3. Gire a roda manualmente. Se a rotacéo for limitada, verifique e limpe quaisquer
residuos ou cabelos enredados em volta da mesma.

4. Reinstale o rodizio dianteiro. Certifique-se de que a roda encaixa novamente na
sua posicéo.

5.2.8 LIMPEZA DAS RODAS MOTRIZES

« Se o robot parar subitamente de fazer movimentos em ziguezague, é possivel que
existam substancias estranhas presas nas rodas motrizes. As rodas obstruidas
com cabelos, fios, cordéis e residuos podem provocar danos no piso e resultar no
funcionamento inadequado do robot.

«  Verifique se existem substancias estranhas e remova-as utilizando a faca da escova
de limpeza ou um alicate de corte (n&@o incluido), se necessario. Limpe as rodas
com um pano macio, seco e limpo.

5.3 UTILIZAGAO DA FITA DE DELIMITAC}AO
A fita magnética de delimitacdo permite a

delimitacdo do espaco a limpar, restringindo o

acesso do robot a determinadas areas e divisdes.

Também pode ser utilizada para impedir o robot

de tocar em determinados objetos ou de passar

para baixo de moveis. A unidade ira identificar a

linha da fita de delimitacdo e nédo a atravessara.

A fita de delimitacdo pode ser colocada em

qualquer ponto no interior da casa.

Para a instalar, coloque a fita de delimitacdo no chdo. Certifique-se de que esta
perfeitamente plana. Se necessario, utilize fita adesiva para a fixar.

Se necessario, € possivel ajustar o comprimento da fita de delimitacdo. Meca o
comprimento corretamente e corte.

e . O

</
Notas:
- Ao fixar as fitas de delimitacé@o, tenha o cuidado de nédo danificar o piso, paredes,
etc.

» Na&o é recomendavel usar a fita de delimitacdo em carpetes.
+ Mantenha-a afastada de fontes de calor, chamas vivas e superficies quentes.

5.4 INFORMAGOES GERAIS SOBRE A LIMPEZA
1.

Nunca mergulhe o robot ou quaisquer
acessorios em agua ou outros
liquidos! Sl 2

2. ndo lave nem submerja o
compartimento do p6 em &agua ou
quaisquer outros liquidos!

3. Nao pulverize, nem verta agua ou
qualquer outro liquido sobre o robot ou no seu interior.

4. Nao use quaisquer produtos de limpeza abrasivos, quimicos, limpa-vidros, produtos
de limpeza universais ou agentes de manutencéo a base de 6leo!

5. Nao levante o robot segurando pelo botdo do compartimento do p6 ou pela area em
redor do mesmo pois este pode soltar-se faciimente, provocando danos na unidade.
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5.5 SUBSTITUICAO DAS PILHAS DO CONTROLO REMOTO

As pilhas nao se encontram instaladas no controlo remoto no momento da compra do
produto. Instale pilhas alcalinas (tipo R03 / AAA) antes da utilizagao.

1. Levante a tampa do compartimento das pilhas na parte traseira do controlo remoto

premindo a patilha de bloqueio.

2. Instale as pilhas no controlo remoto conforme indicado na figura abaixo.
Nota: se as pilhas estiverem instaladas com a polaridade incorreta, o controlo remoto

nao funcionara.

3. Depois de inserir a ponta da tampa na ranhura, pressione a outra extremidade para
a fechar até esta encaixar na sua posicgao.

6. RESOLUGAO DE PROBLEMAS

PROBLEMA

Bateria fraca.

CAUSA
POSSIVEL

Sem bateria;
carregue o
robot.

SOLUGAO SUGERIDA

Verifique se o nivel da bateria do robot
estd demasiado fraco ou se a bateria esta
completamente descarregada.

Se posicionar o robot manualmente na estagéo
de carregamento, os contactos de carregamento
do robot terdo de estar devidamente alinhados
com os pinos da estacdo de carregamento.

Avaria do
compartimento
do po6. O
compartimento
do pd nao esta
instalado ou esta
incorretamente
instalado.

0]

compartimento :
do p6 néo esta|,

corretamente
montado.

Verifique se a tampa do compartimento do po
esta fechada.

Verifigue se os filtros do pd se encontram
instalados.

Esvazie o compartimento do po e limpe os filtros
de po.

Instale o compartimento do p6 no robot de acordo
com as instrucoes.

O amortecedor
dianteiro esta
preso.

O amortecedor
de colisdo
dianteiro esta
encravado. Os
sensores de
colisdo estao
presos.

Toque suavemente no amortecedor dianteiro
do robot varias vezes para libertar quaisquer
residuos que possam estar presos na parte
inferior.

Mova o robot para outro local e prima o botao
de LIGAR/DESLIGAR para iniciar o programa de
limpeza.

O controlo
remoto n&o
funciona.

As pilhas

estéo gastas. |,

Substitua as pilhas do controlo remoto.
Certifique-se de que as pilhas estdo corretamente
instaladas.

Verifique se o nivel da bateria do robot
estd demasiado fraco ou se a bateria esta
completamente descarregada.

Utilize um pano seco para limpar o transmissor
de infravermelhos no controlo remoto e o recetor
no robot.

Utilize o controlo remoto num raio de alcance de
5 metros em volta do robot.

Uma das
escovas laterais
nao se move ou
esta encravada.

Verifique se a
escova lateral |,

esta enredada

ou encravada. |,

Verifique se as escovas laterais do robot estdo
partidas ou se apresentam algum sinal de danos.
Se necessario, substitua as escovas por outras
novas.

Limpe e instale as escovas laterais corretamente.
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O robot esta
suspenso ou
com uma roda
pendurada.

Remova todos os pequenos objetos do chéo
e arrume a area de limpeza antes de o robot

Robot comegar a limpar.
suspenso. |+  Certifique-se de que todas as rodas se encontram
As rodas firmemente no chdo e se movem livremente.

saem no chéo.

Mova o robot para outro local, coloque-o num
piso plano e prima o botdo de LIGAR/DESLIGAR
para iniciar o programa de limpeza.

Uma das rodas
esta encravada.

Limpe as rodas do robot e remova toda a sujidade
e cabelos enredados.
Certifique-se de que todas as rodas do robot se

ZergggusS?S encontram firmemente no solo e que n&o existem
presa objetos pequenos espalhados no chao.
° .

Mova o robot para outro local e prima o botéo
de LIGAR/DESLIGAR para iniciar o programa de
limpeza.

O robot esta

Remova todos os pequenos objetos do chéo
e arrume a area de limpeza antes de o robot
comecar a limpar.

O robot fica grfos&tMg\r’g + Este robot ndo é adequado para uma utilizagéo
preso. uma élPea em carpetes com fio comprido. . }
aberta Mova o robot para outro local e prima o botéo
) de LIGAR/DESLIGAR para iniciar o programa de
limpeza.
» \Verifigue se a rede sem fios esta a funcionar
corretamente ou se o sinal € demasiado fraco.
O robot ndo Falhana | Certifique-se de que o router se encontra numa
conseguiu ligar- | ligagao do area aberta e que a distancia entre o robot e o
se ao servidor. robot. router ndo é excessiva.

Verifique se a palavra-passe inserida esta correta
e tente ligar novamente o dispositivo.

Os sensores
antiqueda estao

Os sensores
de solo estéo

Limpe os sensores com um pano macio, seco e
limpo.

SUJg:tgu ?e;%bot blfﬁ#e:%(;s' Se o robot ficar preso numa superficie escura,
numa sEperﬁcie sensé)res de mova o robot para outro local e reinicie o
escura. solo. programa de limpeza num novo local.
PROBLEMA SOLUCAO SUGERIDA

A poténcia de
sucgao é fraca.

O robot deixa p6

de sucgao.

»  Verifique se existem quaisquer obstrugdes a bloquear a porta

Esvazie o compartimento do po.

Verifique se os filtros ou escovas do robot necessitam de
ser substituidos. Limpe os filtros de p6. Verifique se os filtros
estdo molhados devido a agua ou outros liquidos no chao. Se

para tras. necessario, instale um novo filtro de po.
Verifique e limpe as escovas do robot e remova todos os

cabelos ou outros materiais e residuos.
Remova todos os objetos numa area de, pelo menos, 1,5 m
a frente e 0,5 m nos lados (esquerdo e direito) da estacdo de

2 carregamento.

occr)%gzgﬂaeo Verifique se a estagcdo de carregamento esta corretamente
regressar a posicionada e devidamente ligada a fonte de energia, € se a
estacio de luz indicadora esta acesa. ; )
carregamento. A distancia entre o robot e a estagdo de carregamento é

excessiva, e o robot ja ndo se encontra ao alcance da estacao
de carregamento. Nesse caso, coloque o robot manualmente
na estacdo de carregamento.
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O robot ndo
funciona.

Certifique-se de que o robot esta ligado.

Prima o botédo de LIGAR/DESLIGAR durante alguns segundos
para ligar o dispositivo.

Se o nivel da bateria for demasiado fraco, coloque o robot na
estacdo de carregamento e certifique-se de que os pinos se
encontram alinhados com os contactos metalicos do robot.

O robot esta
ligado, mas nao
tem qualquer

Verifique se a bateria esta demasiado fraca.
Se utilizar a aplicagéo, verifique a ligagéo a rede Wi-Fi.
Se o problema persistir, desligue o dispositivo, aguarde alguns

reacao. segundos e ligue-o novamente.
Certifique-se de que o robot esta ligado.
Verifique se a estagdo de carregamento estd devidamente
O robot nio ligada a fonte de energia e se a luz indicadora esta acesa.

carrega a bateria.

Limpe os contactos de carregamento do robot e os pinos da
estacdo de carregamento com um pano macio, seco e limpo.
Verifique se os contactos de carregamento do robot e os pinos
da estacao de carregamento estdo devidamente alinhados.

Os movimentos
do robot durante
0 programa de
limpeza, ou a
rota seguida, séo
anomalos.

Limpe cuidadosamente os sensores e 0 amortecedor dianteiro
com um pano macio, seco € limpo.

Verifique o amortecedor dianteiro e remova quaisquer residuos
que possam estar presos ou encravados por baixo do mesmo.
Limpe e verifique se as rodas nao estao bloqueadas por objetos
estranhos e se conseguem mover-se livremente.

Desligue o dispositivo e volte a ligar.

O robot para
de trabalhar
repentinamente.

Verifique se a bateria esta demasiado fraca.

Verifique se o robot esta preso ou foi bloqueado por qualquer
obstaculo.

Verifique as escovas e rodas do robot e remova quaisquer
residuos ou outros materiais que possam estar presos.

Se o problema persistir, desligue o dispositivo, aguarde alguns
segundos e ligue-o novamente.

Ruidos e sons
invulgares/
anomalos durante
0 programa de
limpeza.

Alguns componentes do robot podem estar bloqueados com
cabelos, sujidade e outros materiais.

Verifique e limpe o amortecedor dianteiro, as escovas laterais,
a escova principal e as rodas.

Verifique se o compartimento do pd, o depdsito da agua, as
escovas laterais, a escova principal, a tampa da escova principal
ou as rodas do robot ndo estéo corretamente instalados.

A escova principal
nao se move ou
esta encravada.

Verifique se a escova principal esta partida ou se apresenta
algum sinal de danos.

Se necessario, substitua a escova por uma nova.

Limpe a escova principal.

Verifigue se foi corretamente instalada.

O robot ndo limpa
automaticamente
a hora agendada.

Verifiqgue se o robot estad ligado. Prima o botdo de LIGAR/
DESLIGAR na parte superior do robot durante alguns segundos
até ouvir um sinal sonoro e a luz indicadora se acender.
Verifique se o nivel da bateria do robot estéd demasiado fraco ou
se a bateria esta completamente descarregada.

Para iniciar o programa de limpeza agendado, o nivel da bateria
tem de ser superior a 30%.

O dispositivo
surge sempre
como estando
"offline" na
aplicagao
instalada no
telefone.

Verifique se a rede sem fios esta a funcionar corretamente ou
se o sinal é demasiado fraco.

Certifique-se de que o robot se encontra ao alcance da rede
Wi-Fi.

Verifique se o nivel da bateria do robot estéd demasiado fraco ou
se a bateria esta completamente descarregada.
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7. GARANTIAS E LIMITES DE RESPONSABILIDADE

Este produto possui garantia durante um periodo de 36 meses (incluindo a garantia
legal de 24 meses, tal como definido pela legislagéo local, bem como uma garantia
comercial de 12 meses adicional oferecida pela marca) a partir da data de compra,
contra qualquer falha resultante de um defeito de fabrico ou de material.

Esta garantia ndo cobre danos resultantes de ma instalacao, utilizagdo incorreta ou do

desgaste normal do produto. Mais precisamente, a garantia ndo cobre:

* Danos ou problemas causados pela utilizagdo incorreta, acidentes, alteragdo ou
ligacao elétrica com corrente ou tenséo incorretas.

*  Produtos modificados, aqueles em que o selo de garantia ou o nimero de série
tenham sido danificados, alterados, eliminados ou oxidados.

» Baterias substituiveis e acessorios que possuem uma garantia de 6 meses.

* Falha da bateria devido a um carregamento demasiado prolongado ou devido ao
desrespeito das instrucdes de segurancga explicadas no manual.

*  Os danos estéticos, incluindo riscos, mossas ou qualquer outro elemento.

» Danos causados por qualquer intervencdo efetuada por qualquer pessoa nao
autorizada.

» Defeitos causados pelo desgaste normal ou devidos ao envelhecimento normal do
produto.

»  Atualizagdes do programa, devido a alteragdes nas configuragdes de rede.

« Falhas no produto devido a utilizagdo de programas de terceiros para modificar,
alterar, adaptar ou modificar o ja existente.

+ Falhas do produto devido a utilizagdo sem os acessorios homologados pelo
fabricante.

*  Produtos oxidados.

Em caso algum, o fabricante pode ser responsabilizado pela perda de dados

armazenados no disco. Além disso, o fabricante ndo tem que verificar se os cartbes

SIM/SD foram devidamente retirados dos produtos devolvidos.

Os produtos reparados ou substituidos podem incluir componentes e equipamentos

novos e/ou recondicionados.

METODOS DE ACIONAMENTO
Para obter um servico de garantia, deve trazer o seu produto ao local de venda
juntamente com o comprovativo de compra (taldo de caixa, fatura, etc.) do produto e os
respetivos acessorios fornecidos com a sua embalagem original.
E importante ter conhecimento da data de compra, do modelo e do numero de série
ou IMEI (estas informagdes aparecem habitualmente no produto, na embalagem ou no
comprovativo de compra).
Caso contrario, deve trazer o produto com os acessorios necessarios para o seu correto
funcionamento (alimentagéo, adaptador, etc.).
No caso em que a sua reclamacado seja coberta pela garantia, o servico pos-venda
podera dentro dos limites da legislagéo local:
Reparar ou substituir as pegas defeituosas.
* Trocar o produto entregue por um produto que tenha, pelo menos, as mesmas
funcionalidades e que seja equivalente em termos de desempenho.
* Reembolsar o produto pelo prego de compra mencionado no comprovativo de
compra.

No caso de uma reparagao coberta pela garantia, esta estende-se por um periodo de
6 meses, mas ndo é, em caso algum, acumulavel em caso de avarias repetidas.

108



SPIS TRESCI:

1

INFORMACJE NA TEMAT BEZPIECZENSTWA S
DANE TECHNICZNE S
OPIS S
OBSLUGA S. 117
KONSERWACJA | CZYSZCZENIE S
ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW S
GWARANCJA | OGRANICZENIE ODPOWIEDZIALNOSCI S

Noohs~odh-=

.109
. 116
.17

. 125
131
. 134

. INFORMACJE NA TEMAT BEZPIECZENSTWA

Przed uzyciem urzgdzenia nalezy dokfadnie przeczytac
niniejszg instrukcje obstugi i zachowac¢ jg w celu
skorzystania w przysztosci.

1.

o & wbn

© ® N O

Z niniejszego urzgdzenia mogg korzystaC dzieci
od lat 8 oraz osoby o0 ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, sensorycznych i umystowych lub
nieposiadajgce doswiadczenia i wiedzy, jesli
pozostajg pod nadzorem lub zostaty poinstruowane
odnosnie do korzystania z urzgdzenia w bezpieczny
sposoéb i rozumiejg zwigzane z tym zagrozenia.
Dzieci nie powinny bawic sie urzgdzeniem.
Czyszczenie i konserwacja dokonywane przez
dzieci nie powinny odbywac sie bez nadzoru.
Urzadzenie moze byCuzywane wytgcznie zzasilaczem,
ktory zostat dostarczony wraz z urzgdzeniem.
Urzgdzenie musi by¢ zasilane bezpiecznym, bardzo
niskim napieciem (SELV) zgodnym z oznaczeniem
na tabliczce znajdujgcej sie na urzgdzeniu.

Przed czyszczeniem lub konserwacjg urzgdzenia
nalezy odtaczy¢ wtyczke od gniazda zasilania.
Kiedy urzadzenie przejezdza po przewodzie
zasilajgcym, moze wystgpic¢ niebezpieczenstwo.
Konieczne jest podjecie sSrodkow ostroznosci
podczas konserwacji przez uzytkownika.

Informacje na temat fadowania zamieszczone sg w
rozdziale 4.4 t ADOWANIE ROBOTA.
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10.
11.

12.

13.

14.
15.
16.

17.

18.

19.

20.

21.

Patrz rozdziat 2. DANE TECHNICZNE, gdzie
zamieszczone sg informacje o typie akumulatoréw.
OSTRZEZENIE: do tadowania
akumulatorow nalezy uzywac wytgcznie
dostarczonego wraz z urzgdzeniem odtgczanego
zasilacza: GQ12-190060-AG (stacji tadujgcej).
Informacje natematmetody wymianylub wyjmowania
baterii znajdujg sie w rozdziale 5.5 WYMIANA
BATERII W PILOCIE ZDALNEGO STEROWANIA.
OSTRZEZENIE: na temat baterii akumulatorowych
robota — urzgdzenie zawiera baterie, ktére mogag
by¢ wymienione wytgcznie przez osobe posiadajgcg
odpowiednie umiejetnosci.
OSTRZEZENIE: Zuzytych akumulatoréw nie wolno
utylizowa¢ wraz z odpadami z gospodarstwa
domowego. Nalezy przekazac je do wyznaczonego
punktu zbidrki/utylizaciji.
Przed utylizacjg urzadzenia nalezy wyjgC z niego
baterie.
Przed wyjeciem baterii nalezy odtgczy¢ urzgdzenie
od zrodta zasilania.
Nalezy  przestrzega¢  wszystkich  ostrzezen
umieszczonych na robocie odkurzajgcym i jego
czesciach.
Nie uzywac¢ uszkodzonego przewodu zasilajgcego,
wtyczki ani obluzowanego gniazda sieciowego.
Dzieciizwierzetadomowe powinny by¢ nadzorowane
podczas pracy robota odkurzajgcego.
Wtyczka zasilania powinna by¢ zawsze podfgczona
do gniazda sieciowego. Jesli stacja tadujgca jest
odtgczona od =zasilania, akumulator nie bedzie
tadowany automatycznie.
Nie uzywacurzgdzenia, jeslizostatoonoupuszczone,
jesli nosi widoczne slady uszkodzenia lub jezel
akumulator przecieka.
Przed dotknieciem wtyczki lub wigczeniem urzgdzenia
zawsze upewnij sie, ze masz suche dfonie.
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22,
23.
24.

25.
26.

27.

28.
29.

30.

31.
32.

33.

Nigdy nie nalezy obstugiwac robota odkurzajgcego i
jego stacji tadujgcej wilgotnymi lub mokrymi rekami.
Nie dotyka¢ wtyczki ani przewodu zasilajgcego
wilgotnymi lub mokrymi rekami.

Przed uzyciem catkowicie rozwing¢ przewdd
zasilajgcy.

Nie umieszczac zadnych przedmiotéw na robocie.
Wytgcznie do uzytku domowego, wewnatrz
pomieszczen! Nie zaleca sie stosowaniaw miejscach
narazonych na dziatanie wilgoci, takich jak tazienki
czy umywalnie, a takze w miejscach waskich i
wysoko potozonych, takich jak stoty czy potki. W
przypadku zastosowania w tych miejscach moze
doj$¢ do powaznych uszkodzen (nieprawidtowe
dziatanie i pekniecia). Nie uzywacC urzgdzenia na
zewnatrz.

Nie wolno dopusci¢, aby przewdd zasilajacy
zwisat z krawedzi, dotykat gorgcych powierzchni
lub byt zaplgtany. Nie umieszcza¢ na przewodzie
zasilajgcym ciezkich przedmiotow, ktére mogtyby go
uszkodzic.

Nigdy nie ciggngc¢ wtyczki za przewdd zasilajgcy.
Ze wzgledow bezpieczenstwa zaleca sie podtgczenie
urzgdzenia bezposrednio do niezaleznego gniazda
elektrycznego na  dedykowanym  obwodzie,
oddzielonym od innych urzgdzen. Jesli obwdd
elektryczny jest przecigzony innymi urzgdzeniami,
urzgdzenie moze nie dziata¢ prawidtowo. Nie zaleca
sie stosowania w potgczeniu z listwg zasilajgcg lub
przedtuzaczem.

Nie pozostawiaC przewodu zasilajgcego na otwartej
przestrzeni na podtodze.

Zaleca sie regularne sprawdzanie urzgdzenia.
Informacje na temat czyszczenia zamieszczone sg
w czesci , KONSERWACJA | CZYSZCZENIE”.
Przed pierwszym uzyciem urzgdzenia usungc
i bezpiecznie wyrzucic wszelkie materiaty
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34.
35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.
43.

opakowaniowe oraz etykiety promocyjne. Nie
usuwac tabliczek znamionowych ani informac;ji
dotyczgcych bezpieczenstwal

Przed podtgczeniem do gniazda upewnic sig, ze na
wtyczce nie ma kurzu ani wody.

Robota nalezy przechowywa¢ i obstugiwac
wytgcznie w temperaturze pokojowej. Zabrania sie
stosowania produktu w skrajnie niskich (ponizej
0°C) lub wysokich (powyzej 40°C) temperaturach.
Nigdy nie uzywac do zbierania niczego, co sie dymi
lub pali, np. papieroséw, gorgcych popiotow lub
zapatek.

Nigdy nie uzywaC¢ do zbierania tatwopalnych
lub palnych cieczy, takich jak spirytus metylowy,
benzyna, aceton itp. ani nie uzywac¢ na obszarze,
gdzie mogg one wystepowac.

Nigdy nie uzywacC do zbierania ostrych i twardych
przedmiotow, takich jak kawatki szkta, odtamki
metali, monety, gwozdzie, Sruby itp.

Nigdy nie uzywac do zbierania materiatow zrgcychlub
toksycznych, takich jak kwasy mineralne, roztwory
alkaliczne, utleniacze, srodki do czyszczenia
kanalizacji, wybielacze chlorowe, amoniak itp.
Nigdy nie uzywaC w zamknietej przestrzeni
wypetnionej oparami farb olejnych, sSrodkow przeciw
molom, rozcienczalnikéw do farb, tatwopalnych
pytow lub innymi toksycznymi lub wybuchowymi
oparami.

Unikac¢ uzywania robota odkurzajgcego w miejscach,
gdzie na podiodze znajdujg sie lampy biurkowe
i Swiece, a takze w miejscach, gdzie znajduje sie
benzyna, alkohol destylowany, rozcienczalniki,
popielniczki z palgcymi sie papierosami itp.

Nie zakrywac czujnikdw i nie naklejac etykiet na
robocie ani na stacji tadujgcej.

Nie uzywaC tego urzgdzenia w wilgotnym lub
mokrym otoczeniu (np. w tazience), na mokrych
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44.
45.

46.
47.

48.

49.

90.

o1.

powierzchniach lub powierzchniach ze stojgcg woda.
Nie uzywaC robota do odkurzania jakichkolwiek
ptyndw lub mokrych zanieczyszczen.
Robot moze nie dziata¢ normalnie na podtodze
koloru czarnego.
Nie wolno zwiera¢ terminali tadowania za pomoca
metalowych przedmiotow, takich jak srubokrety itp.
Nigdy nie uzywac robota bez filtrow.
Nie umieszczaC zadnych przedmiotow w otworach
urzgdzenia. Nie uzytkowaC z zablokowanymi
otworami. Przed kazdym uzyciem upewni¢ sie,
ze otwory sg wolne od kurzu, witosow, ktaczkow
I wszystkiego, co moze ograniczaC przeptyw
powietrza.
Upewnic sig, ze drzwi wejsciowe sg zamknigte. Robot
odkurzajgcy moze nie by¢ w stanie kontynuowac
pracy, jesli utknie na progu drzwi wejSciowych.
Zadbac, aby robot odkurzajgcy nie wyjezdzat na
zewnatrz.
Naprawy moga by¢ wykonywane wylgcznie przez
autoryzowanych technikow. Nie zaleca sie, aby
uzytkownicy lub inne nieupowaznione osoby
probowaty naprawia¢ lub demontowac produkt.
Nie uzywac akcesoriow i czesci zamiennych, ktére
nie zostaty dostarczone z tym robotem odkurzajgcym
lub ktére nie zostaly wyprodukowane dla tego
modelu.
Ten znak wskazuje, ze na terenie UE produkt
nie powinien by¢ wyrzucany z odpadami
mmm domowymi. Aby unikng¢ skazenia srodowiska i
zagrozenia zdrowia ludzi wynikajgcego z
niekontrolowanej utylizacji odpadow, nalezy poddac
produkt recyklingowi, ktéory umozliwia odzyskanie
czesci surowcow. Aby poprawnie zutylizowac zuzyte
urzgdzenie, nalezy skorzystac¢ z systemow zwrotu i
odbioru lub skontaktowac sie z punktem sprzedazy,
w ktérym produkt zostat nabyty. Pozwoli to na
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1.1

52.

53.

54.
55.
56.

o7.

58.
59.

60.
61.

zapewnienie  bezpiecznego dla  Srodowiska
recyklingu urzgdzenia.

INFORMACJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA BATERII
OSTRZEZENIE: PRZECHOWYWAC W MIEJSCU
NIEDOSTEPNYM DLA DZIECI. Potknigcie moze
prowadziC do oparzen chemicznych, perforacji
tkanek miegkkich i sSmierci. Cigzkie oparzenia moga
wystgpic w ciggu dwoch godzin od spozycia.
Natychmiast zasiegng¢ porady lekarza.
OSTRZEZENIE: jezeli pilot nie bedzie uzywany
przez dtuzszy czas, nalezy wyjgc z niego baterie.
Nie zezwala¢ dzieciom na wymiane baterii bez
nadzoru osoby doroste;.

Zuzyte baterie powinny by¢ natychmiast usuniete z
urzgdzenia i wtasciwie zutylizowane.

Nie wrzucaj baterii do ognia. Nie naraza¢ baterii
na dziatanie wysokich temperatur. Unikac
przechowywania w miejscu bezposredniego
nastonecznienia.

Jesli z baterii wyciekfa ciecz, nalezy wyjac baterie z
komory, uzywajgc do tego celu $ciereczki. Baterie
nalezy utylizowa¢ zgodnie z przepisami. Jesli z
baterii wyciekfa ciecz, unikaj kontaktu cieczy ze
skorg, oczami i btonami sluzowymi. W razie kontaktu
z kwasem niezwtocznie przeptucz porazong
tkanke. Do ptukania uzyj duzej ilosci czystej wodly.
Skonsultowac sie z lekarzem.

Nie hermetyzowac i/lub modyfikowac baterii.

Przed wyrzuceniem tego produktu nalezy w
bezpieczny dla srodowiska sposob zutylizowaé
baterie.

Przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych
(0—40°C).

Wkiadajgc baterie, zwraca¢ uwage na ich
polaryzacje (+ oraz -), ktdéra jest oznaczona na
baterii oraz na urzgdzeniu. W przypadku odwrotnego
wlozenia baterii moze dojs¢ do ich zwarcia lub
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62.
63.

64.

69.
66.
67.

68.
69.

70.
1.

roztadowania. Moze to spowodowac przegrzanie,
wyciek, rozszczelnienie, rozerwanie, wybuch, pozar
| obrazenia ciata.
Nie stosowaC jednoczesSnie nowych i uzywanych
baterii lub baterii roznych typow i marek.
Nie doprowadza¢ do zwar¢ baterii. Gdy bieguny
dodatni (+) i ujemny (-) baterii wchodzg w kontakt,
dochodzi do jej zwarcia elektrycznego. Na przyk{ad
baterie luzem w kieszeni z kluczami lub monetami
mogg spowodowac zwarcie. Moze to doprowadzi¢
do rozszczelnienia, wycieku, wybuchu, pozaru i
obrazen ciata.
Nie tadowac baterii weglowych (RO3/AAA). Préba
tadowania baterii nie nadajgcej sie do ponownego
natadowania (ogniwo pierwotne) moze spowodowac
wewnetrzne wydzielanie sie gazu i/lub ciepta, co
moze prowadzi¢ do wycieku, rozszczelnienia,
wybuchu, pozaru i obrazen ciata.
Nie stosowac jednoczes$nie nowych i uzywanych
baterii lub baterii roznych typow i marek.
Akumulatora litowy z uszkodzonym zbiornikiem nie
powinien by¢ narazony na kontakt z wodg.
tadowanie nalezy prowadzi¢ w miejscu z dobrg
wentylacjg.
Nie naraza¢ akumulatora na wstrzgsy mechaniczne.
Nie uzywac innych fadowarek niz te, ktore zostaty
przeznaczone do uzytkowania z urzgdzeniem.
Nie demontowac, nie otwieraé ani nie uszkadzac
baterii.
Bateriinie mozna utylizowac¢ wraz z odpadami
z gospodarstwa domowego. Nalezy je
dostarczy¢ do wyznaczonego punktu
selektywnej zbidrki elektrosmieci. Skontaktuj sie z
wtadzami samorzgdowymi lub sprzedawcg, aby
dowiedzie¢ sie, jak zutylizowaC urzgdzenia.
Wiasciwa utylizacja zuzytych baterii pomaga chronic¢
Srodowisko naturalne i zdrowie ludzkie.
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2. DANE TECHNICZNE

- .
Bateria akumulatorowa

Litowo-jonowa 14,4 V—=, 2500 mAh

tacznosé Wi-Fi

Wi-Fi 802,11 b/g/n, 2412MHz-2472MHz

Wejscie stacji tadowania

19,0 V=,0,6 A

Maksymalna moc czestotliwosci radiowe;j
nadawanej w pasmach czestotliwosci

16,9 dBm (802,11 g)

Wzmocnienie anteny

2,5 dBi dla anteny wewnetrznej

Czas pracy Okoto 120 min

Czas tadowania 4-5 godz.

Obszar sprzatania 120 m?

Szybkos$¢ poruszania sie 0,25 m/s

Pojemnos¢ pojemnika na kurz 600 ml

Poziom mocy akustyczne;j 65 dB (niski hatas)

Moc ssania 2000 Pa

Baterie w pilocie zdalnego sterowania 3,0 V=, 2 x R03 (AAA) 1,5 V=

Masa netto 2,7 kg

\Wymiary (& x wys.) w mm 330 x 74 mm y
2.1 DANE TECHNICZNE ZASILACZA

4 . . . N
Nezwa producentalub znak PG Oormed ndustial Ditict,
firmy i jef acres SO an Quangdong, CHRL
Oznaczenie modelu GQ12-190060-AG -
Prad wejsciowy 100-240 V~
Czestotliwos¢ pradu wejsciowego 50/60 Hz
(AC)

Napiecie wyjsciowe 19,0 —
Prad wyjsciowy 0,6 A
Moc wyjsciowa 1,4 W
Srednia wydajno$é podczas pracy 84,42 %
w%)/((?/f\)jnoéé przy niskim obcigzeniu 78,08 %
\Pobor pradu bez obcigzenia 0,084 W J
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2.2 Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Oprogramowanie sprzetowe urzadzenia jest automatycznie aktualizowane przez sie¢
Wi-Fi i telefon komorkowy. Robot odkurzajacy musi by¢ podiaczony do stacji tadujacej.
Upewnic sie, Zze robot odkurzajacy jest natadowany, a sygnat Wi-Fi jest dostatecznie silny.

3. OPIS
( )
WIDOK Z GORY 18. Terminale tadowania
1. Wskaznik wigczenia 19. Lewa boczna szczotka obrotowa
2. Lampka wskaznika Wi-Fi 20. Lewy czujnik zapobiegajacy
3. Wskaznik tadowania upadkom
4. Przycisk zasilania 21. Lewe kotko napedowe
5. Pokrywa wierzchnia 22. Stelaz pokrywy szczotki obrotowej
6. Zderzak i czujnik antykolizyjny 23. Przednie kotko samonastawne
7. Przycisk zwalniania pojemnika na 24. Prawa boczna szczotka obrotowa
kurz 25. Pokrywa komory akumulatora
8. Pojemnik na kurz 26. Prawy czujnik zapobiegajacy
PILOT ZDALNEGO STEROWANIA upadkom
9. Wyswietlacz 27. Prawe kotko napedowe
10. Tryb sprzatania automatycznego/  28. Szczotka obrotowa
ustawienie mocy ssania 29. Pojemnik na kurz
11. Kierunkowe przyciski sterowania POJEMNIK NA KURZ
12. Konfiguracja harmonogramu 30. Filtr zanieczyszczen HEPA
sprzatania 31. Filtr gtéwny
13. Przycisk fadowania 32. Metalowa obudowa pojemnika na
automatycznego kurz
14. 3 tryby sprzatania: mopowanie 33. Pokrywa komory filtréw
(opcjonalne), pojedyncze 34. Ptytka przewodzaca
pomieszczenie, tryby sprzatania 35. Boczna pokrywa pojemnika na kurz
wzdiuz krawedzi
15. Przycisk ROZPOCZECIE / PAUZA g(;.A?eJrng[e)?avgévvalﬁia
16. Przycisk ustawiania zegara 37. Diodowy wskaznik sygnatu
WIDOK OD SPODU 38. Ziacze zasilacza
17. Przedni czujnik zapobiegajacy
upadkom
\ J
4. OBSLUGA

41 PRZED PIERWSZYM UZYCIEM

1. Przed uzyciem robota odkurzajgcego i dostarczonych akcesoridw nalezy sprawdzic,
czy nie nosza one widocznych sladéw uszkodzen. Nie nalezy uzywac uszkodzonego
urzadzenia lub uszkodzonych akcesoriow.

2. Nalezy usunac i nalezycie zutylizowa¢ wszelkie materiaty opakowaniowe lub etykiety
reklamowe dotaczone do zestawu.

3. Przed uzyciem robota odkurzajacego nalezy zdja¢ paski ochronne z bokow
urzadzenia.

4. Zamontowac boczne szczotki obrotowe:

»  Ustawi¢ robot odkurzajacy goéra do dotu na réwnej i czystej
powierzchni.

- Sprawdzi¢ oznaczenia ,L” i ,R” na krawedzi szczotki

obrotowej po stronie sprzatajacej, a takze oznaczenia ,L" i
,R” na urzadzeniu. Zamontowac boczne szczotki obrotowe
zgodnie z oznaczeniami L" i ,R”, wciskajac je ostroznie na
sworznie, az zatrzasna sie na swoim miejscu.

17




5. Umiesci¢ baterie w pilocie zdalnego sterowania. Informacje na temat metody
wymiany lub wyjmowania baterii znajdujg sie w rozdziale 5.5 WYMIANA BATERII
W PILOCIE ZDALNEGO STEROWANIA.

6. Przed podigczeniem urzadzenia do zasilania upewnic sie, Zze napiecie zasilania jest
zgodne z napigeciem zasilania oznaczonym na stacji tadujacej.

7. Upewnic sie, ze pojemnik na kurz jest zmontowany i mocno zablokowany.

4.2 ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Pojemnik na kurz

5%.’ .":'iim:
Lt et

Szczotka obrotowa

ooo
Filtr przeciwpytowy i filtr gtéwny|Szczotka sprzatajaca Tasma ograniczajaca

4.3 USTAWIENIE STACJI tADUJACEJ
1. Umiesci¢ stacje tadujacg pod fatwo dostepnym gniazdem elektrycznym, na poziome;j
powierzchni, przy scianie, prostopadle do podioza, w wolnym od przeszkdd miejscu,
zachowujac nastepujace odlegtosci wokét niej:

7
» co najmniej 0,5 metra z kazdej strony stacji o
tadujacej;
= conajmniej 1,5 metra przed stacjg tadujgca;
= co najmniej 1,5 metra od schodéw. P o

Uwaga: Wszelkie przedmioty umieszczone
przed stacja tadujgcg uniemozliwig robotowi odkurzajgcemu samoczynne tadowanie sie.
W tym obszarze nie powinny sie znajdowac zadne przedmioty.

2. Podtacz zasilacz do gniazda Sciennego.

Uwagi: Przewod zasilajacy tadowarki powinien by¢ zawsze poditgczony do gniazda

elektrycznego.

- Jeslido stacjitadujacej nie jest doprowadzone zasilanie, robot odkurzajgcy nie bedzie
w stanie odnalez¢ stacji fadujgcej i nie bedzie w stanie tadowac sie automatycznie.

- Jesli robot odkurzajgcy zostanie odtgczony od stacji tadujacej, bateria zostanie
automatycznie roztadowana.

» Upewnic sie, ze lampka kontrolna na stacji tadujacej Swieci po podtgczeniu, w
przeciwnym razie robot nie moze automatycznie powrocic do niej w celu natadowania.

- Stacja tadujgca nie moze by¢ instalowana w miejscach, w ktérych wystepujg
przedmioty i powierzchnie mocno odbijajgce Swiatto, takie jak miejsca bezposredniego
nastonecznienia lub w poblizu luster.
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- Jesli podtogi sg wykonane z drewna, stacje tadujaca nalezy zamontowac w Kierunku
zgodnym z ustojeniem drewna.

3. Poprowadzi¢ kabel zasilajgcy wzdtuz sciany tak, aby nie zaplatat sie w szczotki lub
kotka robota odkurzajgcego.

4.4 LADOWANIE ROBOTA

Przy pierwszym zakupie produktu akumulator moze by¢ roztadowany. Najpierw nalezy

recznie natadowac robota odkurzajacego.

1. Nacisngc i przytrzymac przycisk zasilania WLACZANIA/WYLACZANIA O w goérnej
czesci robota odkurzajgcego.

2. Kiedy robot jest wigczony, wskaznik WELACZANIA/WYLACZANIA swieci na zielono
Swiattem ciggtym.

Uwaga: Kiedy robot jest w petni natadowany, zaréwno wskaznik WLACZANIA/
WYLACZANIAQ, jak i wskaznik tadowania & $wiecg na zielono $wiattem ciggtym.

Uwagi: Jesli robot odkurzajgcy nie faduje sie automatycznie, nalezy sprawdzié¢

nastepujgce elementy:

- Sprawdzi¢, czy na terminalach ztagcza tadowania nie ma zadnych substancji obcych.
Przetrze¢ suchg Sciereczkg terminale fadowania zaréwno na robocie, jak i na stacji
tadujacej.

- Sprawdzi¢, czy w poblizu tadowarki nie znajdujg sie przedmioty, ktére mocno
odbijajg swiatto.

» Podtaczy¢ ponownie zasilanie stacji tadujacej.

- Po odtaczeniu robota odkurzajgcego od stacji tadujacej roztaduje sie on w sposéb
naturalny.

Uwaga: W przypadku pozostawienia domu bez nadzoru na dtuzszy okres z powodu
wyjazdu stuzbowego, podrézy itp. nalezy wytaczy¢ robota odkurzajgcego i odtgczyc
zasilanie tadowarki.

441 AUTOMATYCZNE LADOWANIE

Po zakonczeniu programu sprzatania robot

automatycznie powraca do stacji tadujgce;j.

Uwagi:

= Jesli robot nie rozpoczat programu sprzatania P
ze stacji tadujgcej lub jesli stacja tadujgca jest 6 al
niedostgpna (nie znajduje sie w tym samym @ =4
pomieszczeniu), robot powréci do miejsca N :[:jl’?
poczatkowego i zakonczy program sprzatania.
W takim przypadku nalezy recznie umiesci¢ robota odkurzajacego w stacji fadujacej,
aby go natadowac.

« Jesli podczas programu sprzatania akumulator jest na wyczerpaniu, robot
odkurzajacy automatycznie powroci do stacji tadujgcej w celu natadowania i wznowi
program sprzatania, gdy natadowanie akumulatora osiggnie wymagany poziom.

442 RECZNE LADOWANIE

3. Podiaczyc urzadzenie do stacjifadujacejrecznie. 1 CM
Po ustawieniu terminali ztgcza tadowania robota
odkurzajacego w jednej linii z terminalami
ztacza tadowania stacji tadujacej, styszalne
beda 2 sygnaty dzwiekowe. Lampka kontrolna
tadowania & miga na zielono swiattem ciggtym.

Uwagi:

- Trzyma¢  przednia strone robota w
pewnej odlegtosci od stacji tadujgcej, aby
zagwarantowac, ze terminale ztgcza tadowania
robota sg idealnie wyréwnane z terminalami
ztacza tadowania stacji tadujace;j.
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+ Po peinym natadowaniu robota odkurzajgcego wskaznik tadowania Swieci na
Zielono swiattem ciagtym.

« W celu zapewnienia normalnego czasu pracy urzadzenia, nalezy je w petni
natadowac przed uzyciem.

4. Nacisnac przycisk tadowania € na pilocie zdalnego sterowania, aby wysta¢ robota
do stacji tadujace;j.

4.5 WLACZANIE/WYLACZANIE ZASILANIA, ROZPOCZECIE/PAUZA,
USPIONY

4.51 WLACZANIE

1. Nacisnac i przytrzymac przycisk zasilania WEACZANIA/WYELACZANIA O w goérnej
czesci robota odkurzajacego, az robot sie wigczy.

2. Kiedy robot jest wigczony, wskaznik WEACZANIA/WYLACZANIA swieci na zielono.

4.5.2 WYLACZANIE

Nacisnac i przytrzymac przycisk zasilania WLACZANIA/WYLACZANIAO w gornej czesci
robota odkurzajgcego, az wskaznik WLACZANIA/WYLACZANIA zgasnie.

Uwaga: Robota odkurzajacego nie mozna wytaczy¢, jezeli jest podtaczony do stacji
tadujacej.

4.5.3 ROZPOCZECIE

Po wigczeniu robota odkurzajgcego nacisng¢ jeden raz przycisk zasilania WELACZANIA/
WYLACZANIA® na gorze urzadzenia lub przycisk ROZPOCZECIE / PAUZA® na pilocie
zdalnego sterowania, aby rozpoczac¢ odkurzanie.

454 PAUZA

Kiedy robot odkurzajacy jest wigczony, nacisnaé¢ jeden raz przycisk zasilania
WEACZANIA/WYLACZANIA O lub przycisk ROZPOCZECIE / PAUZA ® na pilocie
zdalnego sterowania, aby przerwaé odkurzanie.

455 USPIONY

Jesli robot odkurzajgcy przestanie pracowac¢ na diuzej niz 120 minut, automatycznie
przejdzie w tryb uspienia. Gdy urzadzenie znajduje sie w trybie uspienia, mozna je
wiaczy¢, naciskajac przycisk zasilania WEACZANIA/WYLACZANIA O lub dowolny
przycisk na pilocie zdalnego sterowania.

Urzadzenie nie przejdzie w tryb uspienia podczas tadowania. Jesli akumulator jest na
wyczerpaniu, gdy robot odkurzajacy jest w trybie uspienia, urzadzenie automatycznie
sie wyltaczy.

4.6 KORZYSTANIE Z APLIKACJI

4.6.1 POBRANIEAPLIKACJI,REJESTROWANIE SIEINAWIAZYWANIE POLACZENIA
Z WI-FI
1. Zeskanowac kod QR, aby pobra¢ aplikacje lub wyszukac
QILIVE SMART w App Store lub pobra¢ z Google Play.
2. Pobra¢ aplikacje.

Uwaga: Aplikacja moze by¢ aktualizowana bez wczesniejszego
powiadomienia. Dodatkowo, aktualny interfejs aplikacji moze
rézni¢ sie od wytycznych zawartych w tej instrukcji. Niektére
funkcje moga zosta¢ dodane, a niektére z nich moga zostaé
usuniete. Aplikacja jest dostepna w jezyku angielskim.

3. Otworzy¢ aplikacje QILIVE SMART na telefonie

komoérkowym lub tablecie.
4. Zaakceptowaé Umowe uzytkownika i polityke prywatnosci, aby przejs¢ dalej.
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Wybra¢ opcje ,Zalogu;j sie”, jesli uzytkownik posiada juz konto, lub ,Zarejestruj sie”,
jesli uzytkownik nie ma jeszcze konta.

Aby sie zarejestrowac, nalezy wybra¢ swoj region i wpisa¢ numer telefonu
komarkowego lub adres e-mail. Nastepnie wybra¢ opcje ,Pobierz kod weryfikacyjny”.
Kod weryfikacyjny zostanie przestany na podany adres e-mail lub numer telefonu
komarkowego. Wprowadzi¢ kod weryfikacyjny.

Ustawi¢ hasto, ktore mozna tatwo zapamigtac¢. Uzy¢ 6—20 znakow, w tym zaréwno
liter, jak i cyfr.

W kolejnym kroku aplikacja wyswietli cztery monity o potwierdzenie ustawien:
otrzymywanie powiadomien przez uzytkownika;

udostepnienie lokalizacji uzytkownika;

uzyskiwanie dostepu do danych domowych, aby kontrolowa¢ wszystkie urzadzenia
domowe w aplikacji;

*  korzystanie z funkcji Bluetooth.

Uwagl
Przed rozpoczeciem nawigzywania potgczenia przez aplikacje upewnic sie, ze robot
odkurzajacy, telefon komorkowy lub tablet i router znajdujg sie blisko siebie.

*  Potwierdzi¢ typ sygnatu Wi-Fi routera domowego, poniewaz do dodania urzgdzenia
wymagany jest sygnat 2,4 GHz.

* Nieprawidtowe hasto jest gldwnym powodem niepowodzenia parowania. Sprawdzic¢
hasto i sprébowac¢ ponownie.

* Aby zapewni¢ udane parowanie, zaleca sie wigczenie nastepujgcych funkcji
dostepu, takich jak lokalizacja, Wi-Fi, Bluetooth itp.

»  Zakonczy¢ parowanie w ciggu trzech minut po zresetowaniu urzadzenia.

10. Aby przytaczy¢ robot odkurzajgcy do sieci Wi-Fi, nalezy go W’chzyc naciskajgc
i przytrzymujgc przycisk zasilania WLACZANIA/WYLACZANIAF O. Wskaznik
WEACZANIA/WYLACZANIA Swieci na zielono. Nastepnie nalezy szybko nacisngc
kolejno dwa razy przycisk zasilania WLACZANIA/WYLACZANIA O. Ikona sieci Wi-Fi
= narobocie zaczyna migac na zielono. Doda¢ urzgdzenie w telefonie komérkowym.
Stukngc¢ ,+” w prawym gornym rogu, aby doda¢ urzgdzenie inteligentne.

Uwaga: Robot odkurzajagcy mozna doda¢ w aplikacji zainstalowanej na telefonie

komaérkowym lub tablecie z wykorzystaniem dwdch réznych metod, patrzac od goéry opciji

aplikacji:

- Wybranie opcji ,Automatyczne skanowanie” spowoduje, ze aplikacja QILIVE
SMART bedzie automatycznie skanowac i odnajdywac robota odkurzajgcego.

- Po wybraniu opcji ,Dodaj recznie”, wybra¢ ,Mate urzadzenia domowe”, a nastepnie
wybrac z listy ,Robot odkurzajgcy (Wi-Fi)”.

11. Aby doda¢ urzadzenie recznie: Przejs¢ do zaktadki ,Mate urzgdzenia domowe” i
wyszukac ,,Robot odkurzajacy (Wi-Fi)”.

Uwaga: NIE WYBIERAC INNYCH URZADZEN, TAKICH JAK ,,ROOT ODKURZAJACY
(BLE+WI-FI)”, ,,ROBOT ODKURZAJACY (BLE)”, ,ROBOT ODKURZAJACY (IPC)”
ANI INNYCH OPCJLI.

12. Wybrac sie¢ Wi-Fi 2,4 GHz i wprowadzi¢ hasto.

13. W pierwszej koIeJnosm zresetowac urzgdzenie. Wigczy¢ urzgdzenie i sprawdzic,
czy wskaznik Wi-Fi &= szybko miga. Nastgpnie stukng¢ ,Potwierdz, ze wskaznik
miga szybko”.

Uwaga: Zakonczy¢ dystrybucje sieci w ciggu 3 minut po zresetowaniu urzagdzenia.

14. Dodawanie urzadzenia. Upewnic¢ sie, ze urzadzenie jest wigczone, a sygnat Wi-Fi
jest dostatecznie mocny.

15. Po pomysinym dodaniu robota odkurzajgcego mozna rozpocza¢ korzystanie z
aplikacji i zdalnie sterowa¢ robotem odkurzajgcym.

Uwaga: Jesli uzytkownik chce zmieni¢ potgczenie robota, z istniejacej sieci Wi-Fi na

nowg sie¢ Wi-Fi, wykona¢ nastepujgce kroki:

- Wigczyc¢ robota. Szybko nacisngc¢ kolejno dwa razy przycisk zasilania WLACZANIA/
WYLACZANIA O. lkona sieci Wi-Fi & na robocie zaczyna miga¢ na zielono.

- Nastepnie przytgczy¢ urzgdzenie do nowej sieci bezprzewodowe;j.

121

*trtO © N o o




4.6.2 WYBOR TRYBOW SPRZATANIA

Z poziomu aplikacji mozna wybra¢ rézne tryby sprzatania w zaleznosci od preferencji

uzytkownika.

+ Standardowy tryb sprzgtania (Automatyczne sprzatanie), ktory jest najczesciej
uzywany do codziennego sprzatania, mozna uruchomi¢ wybierajgc program
LAutomatyczne sprzgtanie”.

*  Tryb ,Sprzatanie pokoju” stuzy do sprzatania jednego pomieszczenia.

*  Tryb ,Sprzatanie wzdtuz krawedzi” nadaje sie do sprzgtania naroznikéw oraz wzdtuz
Scian i mozna go uruchomic wybierajgc program ,Sprzgtanie wzdtuz krawedzi”.
W trybie ,Sprzatanie punktowe” robot intensywnie sprzata okreslony obszar, wokot

wybranego punktu poczgtkowego.

Uwaga: Wiecej informacji na temat trybow sprzgtania zamieszczonych jest w rozdziale
4.8 TRYBY SPRZATANIA.

4.6.3 AKUMULATOR | tADOWANIE ROBOTA

Stan natadowania akumulatora jest pokazywany na wyswietlaczu. Kiedy poziom
natadowania akumulatora spada, robot automatycznie powraca do stacji tadujgcej
w celu dotadowania. Robot odkurzajgcy moze zosta¢ wystany do stacji tadujgcej po
wybraniu funkcji trybu fadowania. Kiedy robot jest podtgczony do stacji tadujgcej, ma
status ,tadowanie”.

4.6.4 STEROWANIE RECZNE

Mozna uzy¢ strzatek kierunku, aby recznie skoordynowaé i przekierowaé robota
odkurzajgcego do okreslonego obszaru pomieszczenia lub przesungé robota w
wybranym kierunku: do przodu — do tytu lub w prawo — w lewo.

4.6.5 USTAWIANIE SILY SSANIA
Sita ssania ,Moc sprzgtania” moze by¢ regulowana z poziomu aplikacji. Wyboru
mozna dokona¢ spomiedzy opcji ,Oszczedzanie energii”, ,Standardowe” i ,Turbo”.
Moc sprzatania (sita ssania) dla wszystkich wyzej wymienionych trybow moze byc¢
regulowana tylko z poziomu aplikacji.

4.6.6 HARMONOGRAM SPRZATANIA

Opcja ,Zaplanuj sprzgtanie” pozwala na wejscie do menu planowania pracy robota.
Wybierajac opcje ,Dodaj” w zaktadce ,Zaplanuj sprzgtanie”, mozna ustawi¢ czas i dni, w
ktorych robot bedzie uruchamiat sie i wykonywat program sprzatania. W harmonogramie
sprzatania dostepny jest tylko tryb ,Automatyczne sprzgtanie”.

4.6.7 FUNKCJA LOKALIZACJI URZADZENIA

W przypadku, gdy robot utknat lub uzytkownik nie wie, gdzie sie zatrzymat po zakonczeniu
programu sprzatania, aplikacja pomoze go odnalez¢. Wybra¢ opcje ,Pozycjonowanie
robota”.; Urzadzenie wyemituje sygnat dzwiekowy , chyba Zze aktywowana zostata
funkcja ,,Ciche” w opcjach ,Wiecej".

4.6.8 MAPA POMIESZCZENIA

Wybranie z aplikacji opcji ,Pokaz mape” spowoduje wyswietlenie mapy powierzchni
zeskanowanej przez robota podczas programu sprzatania. Mapa ta jest generowana
przy kazdym skanowaniu i umozliwia podglad procesu sprzatania: przebytej trasy, Sciezki
sprzatania, pozycji robota odkurzajgcego, czasu sprzgtania i obszaru. W zaleznosci od
sieci bezprzewodowej, mapa czasu rzeczywistego moze by¢ wyswietlana z opdznieniem
lub, w niektérych przypadkach, moze by¢ niedostepna.

Aplikacja prowadzi rowniez zapis historii cykli czyszczenia (,Informacje dotyczace
czyszczenia”), gdzie dostepna jest lista czasu czyszczenia i obszaru. Wybranie jednej z
pozycji spowoduje wyswietlenie mapy powierzchni zeskanowanej przez robota podczas
programu sprzatania.
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4.6.9 TRYB CICHY
Wybierajac opcje ,Wiece]” mozna aktywowac funkcje ,Ciche”. Nalezy pamietac, ze robot
odkurzajacy pracujacy w trybie cichym nie emituje zadnych dzwiekow ostrzegawczych.

4.6.10 USTAWIENIA

Stukajgc symbol w prawym goérnym rogu, mozna przejs¢ do menu ustawien robota.
Tutaj mozna wyswietli¢ informacje o urzadzeniu, ustawi¢ nazwe zgodnie z wtasnymi
preferencjami, np. ,free dynamic”, lub wybrac¢ lokalizacje, w ktérej znajduje sie urzadzenie.

4.6.11 UDOSTEPNIANIE URZADZENIA

Poprzez aplikacje robot dopuszcza tylko jedno gtdwne potgczenie z jednym kontem.
Jesli uzytkownik chce udostepni¢ urzadzenie innym cztonkom rodziny, ktérzy majg
juz zarejestrowane konta uzytkownikow w aplikacji QILIVE SMART, nalezy wybrac
,Udostepnij urzadzenia”, nastepnie ,Dodaj udostepnianie” i wprowadzi¢ poprawny
numer telefonu komérkowego lub adres e-mail, aby dodac¢ kolejnych uzytkownikéw.

Uwagi: Osoby, ktérym uzytkownik chce udostepni¢ urzgdzenie, muszg mieé¢ juz
zarejestrowane konta uzytkownikéw w aplikacji QILIVE SMART.

4.6.12 INNE DOSTEPNE OPCJE

* Robot sprzatajgcy moze zosta¢ zintegrowany z grupg urzgdzen, aby mozliwe byto
jednoczesne sterowanie grupa.

*  Mozna wybraé, czy powiadomienia majg by¢ przesytane na telefon komoérkowy lub
tablet.

* Mozna réwniez sprawdzi¢ dostepnos¢ nowych aktualizacji, aby zaktualizowac
oprogramowanie robota sprzgtajgcego lub wigczy¢ aktualizacje automatyczne.

* Mozna takze sprawdzi¢ stan potgczenia z siecig Wi-Fi.

* Robotem odkurzajgcym mozna sterowa¢ za pomocg polecen gtosowych — za
posrednictwem systemow Alexa i Asystent Google. Aplikacje QILIVE SMART
nalezy synchronizowa¢ z Amazon Alexa lub Google Home, w zaleznosci od
gtosnika, postepujgc zgodnie z instrukcjami posiadanego urzgdzenia. Na przyktad:
,OK Google, wigcz [Robot odkurzajgcy]!”, ,Alexa, zatrzymaj [Robot odkurzajgcy]!”
Jesli zmieniona zostata nazwa robota sprzgtajgcego w aplikacji QILIVE SMART,
nalezy uzy¢ zmienionej nazwy robota.

4.7 WAZNE WSKAZOWKI PRZED ROZPOCZECIEM UZYTKOWANIA

1. Przed uzyciem robota z obszaru sprzgtania nalezy usung¢ wszelkie mate przedmioty
(zabawki, ozdoby, puzzle itp.) lub przedmioty lekkie, delikatne (takie jak porcelana,
ceramika, wyroby szklane, wazony, mate doniczki itp.).

2. Przed rozpoczeciem sprzatania nalezy takze usung¢ przedmioty, takie jak ksigzki,
ubrania, paski, luzne kartki papieru, klocki, podktadki, mate dywaniki, czy przewody
zasilajgce znajdujgce sie na podtodze, poniewaz mogg zaplatac sie w szczotki lub
kota napedowe robota. Jesli robot sprzatajacy przejedzie przez przewdd zasilajacy,
dtugi obrus itp., ktoéry zostanie pociggniety, istnieje ryzyko, ze przedmiot moze
zostac sciggniety ze stotu lub przewrdcony.

3. Z podtogi nalezy usung¢ ostre i twarde przedmioty, ktére mogtyby porysowac
powierzchnie.

4. Na podtodze nie mogg znajdowac sie dtugie obrusy, zastony, sznurki do rolet itp.

5. Robot sprzatajgcy nie jest przeznaczony do doktadnego odkurzania dywandéw
lub chodnikoéw. Nie stosowac¢ do odkurzania dywanéw o dtugim wiosiu, dywanow
grubych lub puszystych. Jezeli dywan zakonczony jest dtugimi fredzlami, fredzle
nalezy wiozy¢ pod dywan, aby zapobiec ich zaplataniu lub weciggnieciu przez
szczotki robota.

6. Nalezy zwing¢ wszystkie luzne przewody zasilajgce.
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Robot sprzatajgcy pracuje wydajniej w pomieszczeniach, w ktérych na swojej drodze
nie napotyka na przeszkody. Meble, np. krzesta poustawia¢ na ich miejscach.
Ciemne powierzchnie moga zmniejsza¢ skutecznos¢ dziatania czujnikéw
zabezpieczajacych przed upadkiem. Czujniki zabezpieczajace przed upadkiem nie
pozwolg robotowi sprzatajgcemu na prace na ciemnych podtogach lub dywanach
o ciemnych wzorach oraz chronig urzgdzenie przed spadnieciem ze schodéw lub
innych krawedzi. Jezeli czujniki nie sg regularnie czyszczone, moze to prowadzi¢ do
nieprawidtowej pracy robota sprzatajgcego.

Jesli w obszarze sprzatania znajduje sie stopien, schody lub balkon, konieczna jest
fizyczna bariera na krawedzi miejsca grozgcego upadkiem — aby ograniczy¢ dostep
do tego obszaru i zapewnic¢ bezpieczna prace urzadzenia.

Nie uzywac robota sprzatajgcego w mokrym lub wilgotnym otoczeniu (np. tazienka),
na mokrych powierzchniach lub powierzchniach, na ktérych stoi woda. Nie uzywac
robota do odkurzania cieczy, mokrych zabrudzen lub miejsc, poniewaz moze to
spowodowac uszkodzenie urzgdzenia.

: =
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4.8 TRYBY SPRZATANIA
Robot sprzgtajgcy udostepnia rézne tryby sprzatania — w zaleznosci od wymagan i
rodzaju podtog.

481 AUTOMATYCZNY TRYB SPRZATANIA
Standardowy tryb sprzatania, najczesciej uzywany

do

sprzatania robot bedzie systematycznie sprzatat

po

Wybor ustawien: Po wigczeniu robota sprzatajacego
nacisng¢ przycisk zasilania O znajdujgcy sie na

go

automatycznego @ na pilocie, aby rozpoczac sprzatanie.

codziennego sprzatania. W automatycznym trybie

mieszczenie zgodnie ze wzorcem: w przod i w tyt.

rze urzgdzenia lub nacisng¢ przycisk sprzatania

Uwaga: Aby zapewni¢ dokfadniejsze sprzgtanie powierzchni, mozliwa jest regulacja sity
ssania. Do dyspozycji sg 3 tryby ssania: 1. cichy (oszczedzanie energii), 2. standardowe,
3. turbo. W celu zmiany sity ssania nacisnac¢ przycisk automatycznego czyszczenia @ na
pilocie i ustawi¢ zadang wartos¢, albo w aplikacji wybrac tryb mocy sprzatania.
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48.2 POJEDYNCZE POMIESZCZENIE @

Niniejszy tryb stuzy do sprzatniecia pojedynczego pomieszczenia. N

Wybér ustawien: Wigczy¢é robota sprzatajgcego, a nastepnie .

przytrzymac przycisk ® do wyswietlenia ikony sprzatania pojedynczego | w. e

pomieszczenia ® na dole wyswietlacza pilota zdalnego sterowania. .

Uwagi:

« Jezeli robot zostanie zaprogramowany do sprzatania pojedynczego pomieszczenia,
nalezy upewnic sie, ze drzwi tego pomieszczenia zostaty zamkniete po umieszczeniu
tam robota.

*  Gdy stacja tadujgca nie znajduje sie w sprzatanym pokoju, robot po zakonczeniu
programu sprzgtania powréci do punktu startowego.

4.8.3 SPRZATANIE WZDtUZ KRAWEDZI @
Tryb odpowiedni do sprzatania wzdiuz krawedzi, naroznikow lub wzdtuz
obwodu nieruchomych przedmiotéw (np. mebli).

Wybér ustawien: Wigczy¢ robota sprzatajacego, a nastepnie 5
przytrzymac przycisk ® do wyswietlenia ikony sprzatania wzdtuz| ...}
krawedzi ® na dole wyswietlacza pilota zdalnego sterowania.

4.8.4 TRYB RECZNY

Za pomoca przyciskow kierunkowych na pilocie (do przodu, obracanie o
180 stopni, w prawo lub w lewo) mozliwe jest reczne sterowanie robotem | .
sprzatajgcym w zgdanym kierunku. '

4.8.5 SPRZATANIE PUNKTOWE

Uwaga: Opcja dostepna jedynie za posrednictwem aplikacji QILIVE
SMART.

W trybie ,Sprzatanie punktowe” robot bedzie intensywnie czyscit
okreslony obszar wokét wybranego punktu poczatkowego. Robot
porusza sie torem spiralnym po powierzchni o niewielkiej srednicy, a
nastepnie powraca do punktu poczatkowego.

4.8.6 TRYB MOPOWANIA (OPCJONALNY)

Uwaga: Funkcja dostepna tylko po zakupie dodatkowego zbiornika na wode. Dostepna
za posrednictwem pilota oraz aplikacji QILIVE SMART.

Tryb mopowania stuzy do sprzatania na mokro lub na sucho i jest dostepny wtedy,
gdy zbiornik na wode (nalezy zakupi¢ oddzielnie) zostat zainstalowany w robocie
sprzatajgcym.

Wybér ustawien: Zbiornik na wode nalezy zamocowac¢ w miejsce pojemnika na kurz.
Wiaczy¢ robota sprzatajgcego, a nastepnie przytrzymac przycisk ® do wyswietlenia
ikony mopowania ® (na dole wyswietlacza pilota).

Uwaga: Wiecej informacji na temat napetniania i nalewania wody, konserwaciji,
czyszczenia itp. dostepnych jest w instrukcji obstugi zbiornika na wode.

5. KONSERWACJA | CZYSZCZENIE

51 KONSERWACJA
W celu zapewnienia najwyzszej wydajnosci robota sprzatajgcego, nalezy wykonywac
nastepujgce czynnosci konserwacyjne. W sytuacji, gdy urzadzenie nie zbiera wszystkich
zanieczyszczen z podtogi, nalezy oprézni¢ pojemnik na kurz, wyczyscic filtry kurzu,
koétka i wszystkie szczotki.
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ELEMENT KIEDY KONSERWOWAC KIEDY WYMIENIC

Pojemnik na kurz Po kazdym uzyciu /

Filtr zanieczyszczen HEPA |Po kazdym uzyciu Co 2 miesiace

Pokrywa szczotki giéwnej  |Nie rzadziej niz raz w /
miesigcu

Gtéwna szczotka obrotowa |Nie rzadziej niz raz w Nie rzadziej niz co
tygodniu 6—12 miesiecy

Boczna szczotka obrotowa |Nie rzadziej niz raz w Nie rzadziej niz co
tygodniu 3—6 miesiecy

Przednie kotko Co 2 tygodnie /

samonastawne

Koétka napedowe Co 2 tygodnie /

Czujniki Co 2 tygodnie /

Styki tadowania/styk ;

latgowania stacji dtgkuiacei Co 2 tygodnie /

5.2 OPROZNIANIE POJEMNIKA NA KURZ

Uwagi:

» Przed czyszczeniem upewnic sie, ze robot sprzatajacy zostat wytagczony! Zachowac
ostroznos¢, aby przypadkowo nie wiaczy¢ urzadzenia.

» Pojemnik na kurz opréznia¢ po kazdym uzyciu. Nie dopusci¢ do tego, aby brud i
zanieczyszczenia osiadty w pojemniku na kurz.

521 OPROZNIANIE POJEMNIKA NA KURZ

Uwaga: Podczas wyjmowania pojemnika na kurz nalezy uwazac, aby nie wysypac
zawartosci pojemnika.

W nastepujacych przypadkach nalezy natychmiast oprézni¢ pojemnik na kurz:

- kiedy gwattownie zwiekszy sie gtosnos¢ urzgdzenia,

- gdy sita ssania nagle stabnie.

1. Nacisnaé przycisk zwalniajgcy|2. Otworzy¢ pokrywe pojemnika na kurz,
pojemnik nakurzipociggng¢, aby wyjac naciskajac ja w kierunku strzatki na
pojemnik z robota sprzgtajgcego.

3. Oprézni¢ pojemnik na kurz do kosza na
Smieci i wytrze¢ go wilgotng szmatka P .
lub szczoteczka do czyszczenia. Przed| ™ \SN{&Z){;. Fi:cgeg“lmk na kurz do robota
zamontowaniem upewni¢ sie, 2ze przatajacego.
pojemnik na kurz jest zupetnie suchy.
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CZYSZCZENIE FILTROW KURZU

Nacisng¢ przycisk zwalniajacy
pojemnik nakurzipociggng¢, aby wyjac
pojemnik z robota sprzgtajgcego.

2. Po opréznieniu pojemnika na kurz
nalezy otworzy¢ pokrywe zespotu filtra.

HEPA,

4. Wytrzasnagé zanieczyszczenia,

wyschniecia. Filtra HEPA  ani
filtra gtownego nie wystawiaCc na
bezposrednie  dziatanie  promieni
stonecznych.

3. Wyjac  fillr EPA, chwytajac _ 2a stukajagc filtrem HEPA o pojemnik na
wypustke. Oddzielié filtr HEPA od filtra 3 <&1aC, T potrzeby ugy]c phlokua i
gléwnego. Uwaga: Filtra nie my¢ woda!

Q ‘ e
o\ / o
6. Wewnetrzngizewnetrzngpowierzchnie

5. Dokladnie wyplukaé filtr ~giowny gglcehrgns“z‘;a{‘fq kurz wylrzec czysta,
biezaca wodg, do momentu gdy caly Uwaga: Nie myt": ani nie zanurzac
brud 2ostanie usuniety. pojemnika na kurz w wodzie lub innych

ptynach!

7. Filtr gtowny pozostawi¢ do catkowitego 8

Umiescic filtr HEPA w filtrze gtownym.
Zamkna¢ pokrywe zespotu filtra.
Uwaga: Przed montazem upewni¢ sie, ze
filtr gtowny jest catkowicie suchy.

Uwaga: Pokrywa filtrow kurzu nie zamknie sie, dopdki filtry nie zostang ponownie

wiozone. Filtr nalezy wiozy¢ w taki sposéb,
HEPA nalezy wymienia¢ co dwa miesigce.

aby wypustki byty skierowane do goéry. Filtr
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5.2.3

CZYSZCZENIE SZCZOTKI OBROTOWEJ

pozycji do goéry kotami na gtadkiej,
stabilnej i czystej powierzchni. Scisngé¢
zaczepy zwalniajgce stelaz i podniesc
stelaz.

Za pomocy ostrza szczotki do
czyszczenia usunacé zanieczyszczenia
i wszelkie obce elementy, takie jak
dtugie wiosy lub sznurki owinigte wokot
szczotki obrotowe;j.

»

Suchg szmatka przetrze¢ wnetrze
szczotki obrotowe;j.

Po zakonczeniu czyszczenia montaz
rozpocza¢ od lewe] strony szczotki
obrotowej, nastepnie zamocowac
prawa strone.

Dopasowac stelaz i mocno docisng¢ —
az ,wskoczy” na swoje miejsce.

Uwaga: Podczas sprzatania kurzu i zanieczyszczen z podtogi moze zdarzy¢ sie, ze
dtugie sznurki lub wiosy owing sie i zaplaczg wokot szczotki obrotowej. Regularnie

sprawdzac i czysci¢ szczotke obrotowa.



5.24 CZYSZCZENIE BOCZNYCH SZCZOTEK OBROTOWYCH

1.
2.

5.

Aby wyjaé boczne szczotki obrotowe, przytrzymac uchwyty szczotek i pociggngc je
do gory.

Za pomocg ostrza szczotki do czyszczenia usungé
zanieczyszczenia i wszelkie obce elementy,
takie jak diugie wiosy lub sznurki owiniete wokot
szczotek bocznych.

Wyczysci¢ szczotki boczne czysta, suchg szmatka.
Podczas ponownego montazu szczotek zwrécic
uwage na oznaczenia ,L" i ,R" na szczotce bocznej
do czyszczenia krawedzi, a takze na oznaczenia
.L"1,R” na jednostce gtéwnej. Nastepnie ponownie
zamontowaé szczotke boczng. Boczne szczotki
obrotowe zamontowac¢ zgodnie z oznaczeniami
L7 1LR

Ostroznie wcisngé szczotki boczne na sworznie, az
.Zatrzasna sie” na swoim miejscu.

Uwagi:

Poniewaz w szczotki boczne tatwo zaplatujg sie wiosy, sznurki, nici i inne elementy
obce, szczotki nalezy czesto czysci¢. Zbyt duza ilos¢ ciat obcych na szczotkach
bocznych moze doprowadzi¢ do ich uszkodzenia.

Jesli szczotki boczne zostang wygiete, ztamane lub zuzyte, nalezy wymienic je na nowe.

5.25 CZYSZCZENIE CZUJNIKOW ZABEZPIECZAJACYCH PRZED UPADKIEM

Czujniki zabezpieczajgce przed upadkiem (lewy, przedni
i prawy) przetrze¢ czysta, suchg szmatkg. Nie rozpylac¢
sprejow do czyszczenia bezposrednio na czujniki lub
otwory czujnikéw.

Uwaga: W celu utrzymania najwyzszej jakosci sprzatania
czujniki zabezpieczajace przed upadkiem nalezy
utrzymywac w czystosci.

N

a2 0e

5.2.6 CZYSZCZENIE TERMINALI ZLACZA LADOWANIA
Wytrze¢ terminale ztgcza tadowania na spodzie odkurzacza oraz na stacji tadowania za

pomoca czystej, suchej szmatki.

5.2.7 CZYSZCZENIE PRZEDNIEGO KOLKA SAMONASTAWNEGO

1.

Zdjac¢ przednie kotko samonastawne, umieszczajgc

Srubokret ptaski u podstawy kétka, by je podwazyc i
wypchnag.

Usuna¢ wiosy, nitki, ktaczki i inne zanieczyszczenia,
ktore zgromadzity sie w gniezdzie koétka i na kotku.

Obréci¢ koétko dionig. Jesli obrét nie jest ptynny,
sprawdzi¢ i usuna¢ zanieczyszczenia lub wiosy,
ktore je oplataja.

Ponownie zainstalowac przednie kétko samonastawne.
Upewnic sig, ze kotko zatrzasneto sie na miejscu.
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5.2.8 CZYSZCZENIE KOLEK NAPEDOWYCH

- Jezeli robot sprzatajacy zacznie nagle poruszac sie zygzakiem, moze to oznaczac,
ze do kotek napedowych przywarly zanieczyszczenia. Kotka zablokowane przez
wiosy, nitki, ktaczki i inne zanieczyszczenia moga uszkodzi¢ podtoge i spowodowac
niepoprawne dziatanie robota.

- Sprawdzi¢, czy zgromadzity sie zanieczyszczenia i w razie koniecznosci usuna¢ je za
pomoca ostrza szczotki do czyszczenia lub pary tepych szczypiec (nie dotaczone).
Wytrze¢ kétka miekka, suchg | czystg szmatka.

5.3 KORZYSTANIE Z TASMY OGRANICZAJACEJ
Magnetyczna tasma ograniczajgca umozliwia
wygrodzenie przestrzeni do sprzatniecia,

\
uniemozliwiajac dostep robota do wybranych .
obszaréw i pomieszczen. Moze byé réwniez AN
uzywana, by zapobiec zetknieciu sie robota s
sprzatajagcego z wybranymi przedmiotami lub
przedostaniem sie pod meble. Urzadzenie
rozpozna i nie przekroczy linii wyznaczonej przez

tadme. Tadme ograniczajaca mozna umiesci¢ w

dowolnym miejscu w domu.

Aby uzy¢ tasmy, nalezy umiesci¢ ja na podfodze. Sprawdzi¢, czy lezy zupetnie ptasko.
W razie koniecznosci uzy¢ tasmy samoprzylepnej, aby zapobiec przemieszczaniu sie
tasmy ograniczajacej.

W razie potrzeby mozna zmieni¢ diugos¢ tasmy ograniczajacej. Odmierzy¢ diugos¢ i odcigé.

) o
B

Y
Uwagi:
+ Przymocowujac tasmy ograniczajace, nalezy zachowac ostrozno$¢, aby nie
uszkodzi¢ podtogi, sciany itp.
» Nie zaleca sie stosowac taSmy ograniczajgcej na dywanie.
«  Chroni¢ przed zrédtami ciepta, otwartym ptomieniem i gorgcymi powierzchniami.

5.4 OGOLNE INFORMACJE NA TEMAT CZYSZCZENIA

1. Nigdy nie zanurzac robota
sprzatajagcego  lub  jakichkolwiek
akcesoriow w wodzie ani w innych Sull 2
ptynach.

2. Nie my¢ ani nie zanurza¢ pojemnika N
na kurz w wodzie lub innych ptynach!

3. Nie rozpylaé¢ ani nie wylewac¢ wody lub
innych ptynéw na robota sprzatajacego lub do jego wnetrza.

4. Nie uzywa¢ zadnych sSrodkéw czyszczacych o wiasciwosciach sciernych,
chemikaliéw, srodkow do czyszczenia szkia, uniwersalnych srodkéw czyszczacych
ani srodkéw konserwujacych na bazie oleju!

5. Nie podnosi¢ robota sprzatajgcego, trzymajac za przycisk zwalniania pojemnika na
kurz lub okolice pojemnika na kurz, poniewaz moze doj$¢ do odtaczenia pojemnika
i uszkodzenia urzadzenia.
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5.5 WYMIANA BATERII W PILOCIE ZDALNEGO STEROWANIA

Pilot zdalnego sterowania sprzedawany jest bez baterii. Przed uzyciem wtozy¢ baterie

alkaliczne (typ R0O3 / AAA).

1. Podnie$¢ pokrywe komory baterii na spodzie pilota zdalnego sterowania, naciskajac
wypustke blokady.

2. Umiesci¢ baterie w pilocie zgodnie z ponizszg ilustracja.

Uwaga: Niewtasciwie zorientowane baterie uniemozliwig korzystanie z pilota.

3. Po umieszczeniu wypustki pokrywy w wycieciu pchng¢ drugi jej koniec, aby
zatrzasng¢ pokrywe na miejscu.

6. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

PROBLEM

Poziom
natadowania
akumulatora

jest zbyt niski.

PRAWDOPODOBNA
PRZYCZYNA

Brak zasilania
akumulatorowego,
nalezy natadowac

robota.

PROPONOWANE ROZWIAZANIE

Sprawdzi¢, czy poziom natadowania
akumulatora jest zbyt niski lub czy
akumulator zostat catkowicie roztadowany.
Po recznym  umieszczeniu  robota
sprzatajgcego na stacji tadowania styki
fadowania robota muszg byé precyzyjne
dopasowane do terminali stacji tadowania.

Btad
pojemnika
na kurz. Brak
pojemnika
na kurz
lub jest on
niepoprawnie
umieszczony.

Pojemnik na kurz
nie zostat poprawnie
zmontowany.

Sprawdzi¢, czy pokrywa zbiornika na kurz
jest zamknieta.

Sprawdzi¢, czy filtry kurzu sg zainstalowane.
Oproézni¢ zbiornik na kurz i wyczyscic filtry
kurzu.

Umiesci¢ zbiornik na kurz na
zgodnie ze wskazowkami.

robocie

Przedni
zderzak zaciat

sie.

Przedni zderzak
antykolizyjny

zaklinowat sie. Czujniki|,

antykolizyjne zostaty
zablokowane.

Kilkarazy delikatnie stukng¢ przednizderzak
robota, aby uwolni¢ zanieczyszczenia,
ktore mogty utkngé pod urzgdzeniem.
Przenies¢ robota sprzatajgcego w inne
miejsce i nacisng¢ przycisk zasilania, aby
uruchomié¢ program sprzgtania.

Pilot zdalnego
sterowania nie

Baterie roztadowaty

Wymieni¢ baterie w pilocie zdalnego
sterowania. Upewni¢ sie, ze baterie s3g
poprawnie umieszczone.

Sprawdzi¢, czy poziom natadowania
akumulatora jest =zbyt niski lub czy
akumulator zostat catkowicie roztadowany.

dziata. Sig. « Za pomocg suchej szmatki przetrzec
nadajnik podczerwieni na pilocie oraz
odbiornik na robocie sprzatajgcym.
 Uzywac pilota zdalnego sterowania w
odlegtosci do 5 m od robota.
Jedna z . SpraV\t/d;ié, czy bocznke dszczotlribrobota
hy sprzgtajgcego sg uszkodzone lub majg
szb(?zccftgicrt:i e Sgg;?)\t"{gz&&zga jakiekolwiek oznaki uszkodzenia.
: : W razie potrzeby wymieni¢ szczotki na
porusza sie zaplatata sie lub nowe
ub giaemeia zostata zablokowana. |, Wyczysci¢ i poprawnie zainstalowac

szczotki boczne.
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Robot zawiesit

Usung¢ z podiogi wszystkie drobne
przedmioty i uprzatng¢ obszar sprzatania
zanim robot rozpocznie sprzgtanie.

Upewnic sie, ze wszystkie kotka poprawnie

S'E’émg Jr?igo Kgilc()g%ti gi‘;‘;}fg;;s;?e . stykajg sie¢ z podiozem i poruszajg sig

stykaja sie z podtozem swobodnie. ; ;
podiozem ‘ + Przenies¢ robota sprzagtajgcego w inne
) miejsce, umiesci¢ go na posadzce i
nacisngc¢ przycisk zasilania, aby uruchomic¢

program sprzgtania.

»  Oczysci¢ kotka robota i usung¢ wszystkie

zanieczyszczenia oraz zaplgtane wiosy.
* Upewni¢ sie, ze wszystkie kotka robota
Jedno z 2 . nalezycie stykajg sie z podtozem oraz ze na
kotek jest Sprawdzi¢, czy kolko podtodze nie ma porozrzucanych drobnych

zablokowane.

jest zablokowane.

przedmiotow.

Przenies¢ robota sprzatajgcego w inne
miejsce i nacisng¢ przycisk zasilania, aby
uruchomi¢ program sprzatania.

Usungé z podtogi wszystkie drobne
przedmioty i uprzatngé obszar sprzatania

Robot Robot zaciat sie. zanim robot rozpocznie sprzatanie.
sprzatajacy |- Przenies¢ robotaw |+ Ten robot sprzatajgcy nie nadaje sie do
Jacing S| inne miejsce wolne od odkurzania dywanow z dtugim wiosiem.

¢ przeszkod. * Przenies¢ robota sprzatajgcego w inne
miejsce i nacisng¢ przycisk zasilania, aby
uruchomi¢ program sprzatania.

* Upewni¢ sie, ze sie¢ bezprzewodowa
dziata poprawnie oraz ze moc sygnatu jest
wystarczajgca.

Robot nie *  Upewni¢ sie, ze router umieszczony zostat
otaczvi sie z Btad potgczenia w otwartej przestrzeni oraz ze odlegtos¢

potgczy! sie robota. pomiedzy robotem a routerem nie jest zbyt
serwerem. duza.

* Sprawdzi¢, czy wprowadzone hasto jest
poprawne i sprébowac¢ ponownie potgczy¢
urzgdzenie.

Czujniki
zapobiegajgce »  Wytrze¢ czujniki miekka, suchg, czystg
upadkom sg Czujniki podtoza szmatka.
zabrudzone sg zablokowane. « Jezeli robot utkngt na ciemnym podfozu,
lub robot Oczysci¢ czujniki przenies¢ robota sprzgtajgcego w inne
utknagt na podtoza. miejsce i ponownie uruchomi¢ program
ciemnym sprzatania.
podiozu.

PROBLEM PROPONOWANE ROZWIAZANIE

Staba moc
ssania. Robot
nie zbiera cato$
kurzu.

Ci

»  Sprawdzi¢, czy dysza ssgca nie jest zablokowana.

*  Oproézni¢ zbiornik na kurz.

Sprawdzi¢, czy filiry lub szczotki robota wymagajg wymiany.

Wyczyscic filtry kurzu. Sprawdzi¢, czy filtry sg mokre z powodu

obecnosci wody lub innych ptynéw na podtodze. W razie potrzeby

umiesci¢ nowy filtr kurzu.

»  Sprawdzi¢ i wyczysci¢ szczotki robota oraz usung¢ wiosy lub
inne obiekty i zanieczyszczenia.
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Robot
sprzgtajacy nie
powraca do stacji

Usung¢ wszystkie przedmioty znajdujgce sie w obszarze
przynajmniej 1,5 m przed i 0,5 m po bokach (strona lewa i prawa)
stacji fadowania.

Sprawdzi¢, czy stacja fadowania jest poprawnie umieszczona i
podtgczona do zasilania oraz czy wskaznik jest wtgczony.

tadowania. *  Odlegto$¢ pomiedzy stacjg tadowania a robotem jest zbyt duza
i robot znajduje sie poza zasiegiem stacji fadowania. W takiej
sytuacji nalezy recznie umiescic robota na stacji tadowania.
* Upewnic sie, ze robot sprzgtajgcy jest wigczony.
Robot *  Przytrzymac wigcznik zasilania przez kilka sekund, aby wtgczy¢
sprzatajgcy nie urzgdzenie. : : o Y
dziata Jezeli poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski, umiesci¢
’ robota na stacji tadowania i upewni¢ sie, ze terminale s3g
dopasowane do metalowych stykéw robota.
« Upewni¢ sie, ze poziom natadowania akumulatora jest
Robot odpowiednio wysoki.
sprzatajacy jest |»  Jezeli uzywana jest aplikacja, nalezy sprawdzi¢ potgczenie
wigczony, ale nie Wi-Fi.
reaguje. » Jezeli problem nie zostat rozwigzany, wytgczy¢ urzadzenie,

poczekac kilka sekund i wigczy¢ je.

Robot nie taduje |,

sie.

Upewnic sie, ze robot sprzatajgcy jest wigczony.

Sprawdzi¢, czy stacja tadowania jest poprawnie podigczona do
zasilania oraz czy wskaznik jest wtgczony.

Oczyscic¢ styki tadowania robota oraz terminale stacji tadowania
za pomocg miekkiej, suchej i czystej szmatki.

Upewni¢ sie, ze styki fadowania robota i terminale staciji
tadowania sg dobrze dopasowane.

Ruch robota
podczas
programu
sprzatania lub
jego trasa sg
nieprawidfowe.

Ostroznie wyczysci¢ czujniki oraz przedni zderzak za pomocg
miekkiej, suchej i czystej szmatki.

Sprawdzi¢ przedni zderzak i usungé¢ Smieci, ktére mogly
uwiezngc¢ lub zablokowacé sie pod urzgdzeniem.

Wyczyscic i sprawdzi¢, czy kotka nie sg zablokowane obcymi
przedmiotami oraz czy poruszajg sie swobodnie.

Wytgczy€ i wigczy¢ urzgdzenie.

Sprawdzi¢, czy poziom natadowania akumulatora

odpowiednio wysoki.

jest

Robot » Sprawdzi¢, czy robot sprzgtajgcy zostat zablokowany lub
sprzatajacy przytrzasniety przez przeszkode.
przestat nagle |+  Sprawdzi¢ szczotki i kotka robota i usung¢ zanieczyszczenia lub
dziatac. inne obiekty, ktére mogg powodowac blokade.
* Jezeli problem nie zostat rozwigzany, wytgczy¢ urzadzenie,
poczekac kilka sekund i wtgczy¢ je ponownie.
Dziwne/ Podzespoty robota sprzatajgcego mogly zosta¢ zablokowane

niestandardowe |,

hatasy podczas
realizacji
programu
sprzatania.

przez wtosy, Smieci i inne obiekty.

Sprawdzi¢ i wyczysci¢ przedni zderzak, szczotki
szczotke gtowng, kotka.

Sprawdzi¢, czy zbiornik na kurz, zbiornik na wode, szczotki
boczne, szczotka gtowna, pokrywa szczotki gtéwnej i kétka
robota sprzatajgcego sg prawidtowo zamontowane.

boczne,

Szczotka gtéwna
nie porusza sie
lub sie zacieta.

Sprawdzi¢, czy gtéwna szczotka obrotowa jest uszkodzona lub
ma jakiekolwiek oznaki uszkodzenia.

W razie potrzeby wymieni¢ szczotke na nowa.

Wyczyscic¢ szczotke gtéwna.

Sprawdzi¢, czy zostata poprawnie zamontowana.
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Robot Sprawdzi¢, czy robot sprzagtajacy jest wigczony. Przytrzymac
sorzataiac przez kilka sekund przycisk zasilania znajdujgcy sie na wierzchu
ni g quéﬁuye robota sprzatajgcego do ustyszenia sygnatu dZzwiekowego i
s rzy tania{ wigczenia sie wskaznika.
auto?na? c7neqo Sprawdzi¢, czy poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski
ow zngczong' lub czy akumulator zostat catkowicie roztadowany.
yodzinie J Aby zaplanowany program sprzgtania zostat uruchomiony,
9 ' akumulator musi byé natadowany w ponad 30%.
zaYXs?g:gl(vsgjr: oi Upewnic sie, ze sie¢ bezprzewodowa dziata poprawnie oraz ze
na telefonie J moc sygnatu jest wystarczajgca. o ) o
stan urzadzenia \l/JVpi)_eFvivnlc sie, ze robot sprzatajacy znajduje sie w zasiegu sieci
Wé‘z’wggn&gﬁ »  Sprawdzi¢, czy poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski
offlin é lub czy akumulator zostat catkowicie roztadowany.

7. GWARANCJA | OGRANICZENIE ODPOWIEDZIALNOSCI

Na ten produkt udzielana jest 36-miesieczna gwarancja (w tym 24-miesieczna gwarancja
prawna wedtug prawa miejscowego oraz dodatkowa 12-miesieczna gwarancja handlowa
oferowana przez marke) od daty zakupu na wszelkie uszkodzenia wynikajgce z wady
wykonania lub wady materiatu.

Niniejsza gwarancja nie obowigzuje w przypadku uszkodzeh wynikajgcych z
nieprawidtowe;j instalacji, niewtasciwego uzytkowania lub normalnego zuzycia produktu.
W ujeciu bardziej szczegétowym, gwarancja nie obowigzuje:

* w przypadku uszkodzen Ilub probleméw spowodowanych niewtasciwym
uzytkowaniem, wypadkiem, przeprowadzeniem jakichkolwiek przerdbek urzadzenia
lub podtgczeniem go do zasilania elektrycznego o nieprawidtowych parametrach
natezenia lub napiecia,

* w przypadku przeprowadzenia modyfikacji urzadzen, ktérych plomba gwarancyjna
lub numer seryjny zostaty uszkodzone, naruszone, usuniete lub ulegty oksydacji,

* w odniesieniu do baterii przeznaczonych do wymiany i akcesoriéw, okres gwaranciji
wynosi 6 miesiecy,

»  wprzypadku uszkodzen baterii, spowodowanych zbyt dtugim tadowaniem lub brakiem
przestrzegania zamieszczonych w instrukcji obstugi wskazéwek bezpieczenstwa,

* uszkodzen o charakterze estetycznym, takich jak zarysowania, wybrzuszenia lub
podobne uszkodzenia;

* w przypadku uszkodzen spowodowanych przeprowadzeniem jakichkolwiek prac
przez osoby nieuprawnione,

* w przypadku uszkodzen spowodowanych normalnym zuzyciem lub starzeniem sie
produktu,

* w przypadku aktualizacji oprogramowania zwigzanych z modyfikacjg parametrow
sieci,

*  wprzypadku uszkodzen produktu spowodowanych uzyciem oprogramowania innych
producentéw w celu zmodyfikowania, adaptacji lub modyfikacji oprogramowania
istniejgcego,

* w przypadku uszkodzen produktu spowodowanych jego uzyciem bez akcesoriéw
zatwierdzonych przez producenta,

*  w odniesieniu do produktéw, ktére ulegty dziataniu oksydaciji.

Producent nie ponosi w zadnym wypadku odpowiedzialnosci za utrate danych

przechowywanychnadysku.Analogicznie, producentnie ponosizadnejodpowiedzialnosci

za sprawdzenie, czy ze zwracanych produktow zostaty wyjete karty SIM/SD.

W produktach naprawionych lub wymienionych mogg znajdowac sie komponenty oraz

wyposazenie nowe i/lub wykorzystywane ponownie.
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SPOSOBY ZGLASZANIA ROSZCZENIA GWARANCYJNEGO
Aby skorzysta¢ z praw gwarancyjnych, nalezy odnies¢ produkt, zapakowany w
oryginalne opakowanie, do miejsca, w ktérym zostat zakupiony, wraz z dowodem jego
zakupu (paragon kasowy, faktura itp.) oraz dostarczanych akcesoriéw.
Nalezy rowniez dysponowac takimi informacjami jak data zakupu, model i numer seryjny
lub numer IMEI (informacje te znajdujg sie najczesciej na produkcie, jego opakowaniu
lub dokumencie stanowigcym dowod zakupu).
Jesli brak tych informacji, nalezy dostarczy¢ produkt z wszystkimi akcesoriami
niezbednymi do jego prawidtowego funkcjonowania (zasilacz, adapter itd.).
W przypadku, gdy reklamacja jest objeta gwarancjg, w zaleznosci od obowigzujgcych
przeplsow miejscowych, serwis naprawczy moze:
przeprowadzi¢ naprawe lub wymieni¢ uszkodzone czesci,
« zamieni¢ zwracany produkt na inny o co najmniej takiej samej funkcjonalnosci i
réwnowaznych parametrach wydajnosciowych,
* zwrdci¢ ceng zakupu produktu, okreslong w dokumencie stanowigcym dowdd
zakupu.

W przypadku naprawy objetej gwarancjg okres gwarancji zostanie przedtuzony o 6
miesiecy, ale nie bedzie sie kumulowat w przypadku powtarzajgcych sie awarii.
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. BIZTONSAGI TAJEKOZTATO

m Atermék hasznalata el6tt olvassa el figyelmesen az alabbi
utasitasokat, és 6rizze meg a felhasznaloi kézikonyvet
késdbbi hasznalatra.

1.

o &~ b

o

A készuléket nyolc évesnél idésebb gyerekek,
korlatozott fizikai, érzékszervi vagy mentalis
képességl szemelyek, valamint megfelel6 tudassal
vagy ismeretekkel nem rendelkez6 személyek
kizardlag felugyelet mellett, illetve abban az
esetben hasznalhatjak, ha a készulék biztonsagos
kezelésérdl tajékoztatast kaptak, és tisztaban
vannak az ahhoz kapcsolodod kockazatokkal.

A készulékkel gyermekek nem jatszhatnak.

A készulék tisztitasat és felhasznaldi karbantartasat
gyerekek felugyelet nélkil nem végezhetik.

A készulék csak a mellékelt tapegységgel
hasznalhato.

A készulék kizarolag extra alacsony biztonsagi
feszultséggel (SELV) Uzemeltethetd, a készuléken
talalhato jelzésnek megfelel6en.

A készuleék tisztitasa és karbantartasa el6tt ki kell
huzni a csatlakozodugaszt az elektromos aljzatbdl.
Veszeélyt jelenthet, ha a készulék athalad a
tapkabelen.

A felhasznaléi karbantartdas soran tegyen
ovintézkedéseket.
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10.
11.

12.

13.

14.
15.
16.
17.
18.
19.

20.

A toltéssel kapcsolatos informaciokat lasd a 4.4 A
ROBOT TOLTESE szakaszban.
Az akkumulatorok tipusat lasd a 2. MUSZAKI
ADATOK részben. )
FIGYELMEZTETES: Az (jratolthetd
akkumulatorok toltéséhez csak a
levalaszthaté toltéegységet hasznalja. A GQ12-
190060-AG (toltéallomas) mellékelve van a
készulékhez.
Tovabbi informaci6 az elemek cseréjének  és
eltavoljtasanak modjardl az 5.5 ELEMEK CSEREJE
A TAVVEZERLOBEN szakaszban talalhato.
FIGYELMEZTETES: Informacidé a robotporszivd
ujratoltheté akkumulatoraival kapcsolatban: A
készulék olyan akkumulatorokat tartalmaz, amelyek
cseréjet csak szakember végezheti.
FIGYELMEZTETES: Ne helyezze a hasznalt
akkumulatorokat a haztartasi hulladékba. Adja le
ezeket a kijelolt gydjtéhelyen.
A készulék selejtezése el6tt el kell tavolitani az
akkumulatort.
Az akkumulator eltavolitasa el6tt a készulék haldzati
csatlakozogjat ki kell huzni a halozati aljzatbdl.
Tartsa be a robotporszivon és az alkatrészein
talalhato figyelmeztetéseket.
Ne hasznaljon sérult tapkabelt, csatlakozodugaszt
vagy kilazult elektromos aljzatot.
A robotporszivd mikodése soran ne hagyja
felugyelet nélkll a gyermekeket és a haziallatokat.
A csatlakozédugasz mindig legyen bedugva az
elektromos aljzatba. Ha a toltéallomas nincs
csatlakoztatva, az akkumulatort nem lehet
automatikusan feltolteni.
Ha a készuléket leejtették, akkor ne hasznalja. Ne
hasznalja akkor sem, ha lathatdé sérulés van rajta,
vagy az ujratolthetd akkumulator szivarog.
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21.
22.
23.
24,

25.
26.

27.

28.
29.

30.
31.
32.

33.

A csatlakozédugohoz és a készulék kapcsolojahoz
csak szaraz kézzel nyuljon.

Soha ne fogja meg a robotporszivot vagy a
toltéallomast nedves vagy vizes kézzel.

Ne érintse nedves vagy vizes kézzel a
csatlakozédugaszt vagy a tapkabelt.

A tapkabelt hasznalat el6tt teljesen tekerje le.

Ne tegyen semmit a robot tetejére.

Kizarélag haztartasi, beltéri hasznalatra Vizes vagy
nedves korulmények kozott, példaul furdészobaban
vagy mosddban, valamint keskeny és a magasban
talalhaté helyeken, példaul asztalokon vagy polcokon
a készulék hasznalata nem ajanlott. Ha ilyen
helyeken hasznaljak, a készulék kritikus meértékben
(rendellenes mikodés vagy torés) karosodhat.
Kultéren ne hasznalja a készuléket.

Ugyeljen ra, hogy a tapkabel ne logjon le a fellilet
szeélén, ne érintkezzen forrd feluletekkel, és ne
gubancolédjon 0ssze. Ne helyezzen olyan nehéz
targyat a tapkabelre, amely megtorheti azt.

Soha ne huzza a tapkabelnél fogva a
csatlakozodugaszt.

Biztonsagi okokbdl azt ajanljuk, hogy a készuléket
kozvetlenll sajat csatlakozodaljazataba dugja be,
egy sajat, mas készulékektdl elktlonitett aramkoron.
Ha az elektromos aramkor tul van terhelve mas
készulékekkel, el6fordulhat, hogy a kancsdé nem
mikodik megfeleléen. Elektromos eloszté vagy
hosszabbitokabel hasznalata nem javasolt.

Ne hagyja a tapkabelt szabadon a padlén.

Javasolt a készulék rendszeres ellen6rzése.

A készulék tisztitasara vonatkozo informaciok a
,KARBANTARTAS ES TISZTITAS” szakaszban
talalhatok.

A készulék els6 hasznalata el6tt tavolitsa el a
csomagoldéanyagot és a cimkéket, és gondoskodjon
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34.
35.

36.
37.

38.

39.

40.

41.

42.
43.

ezek biztonsagos hulladékkezelésérdl. Ne tavolitsa
el az adatcimkéket és a biztonsagi informaciokat!
Miel6tt csatlakoztatja a fali aljzatba, ellenérizze,
hogy nincs-e por vagy viz a csatlakozédugaszon.
Ezt a robotot csak szobahémeérsékletl kornyezetben
tarolja és hasznalja. A termék hasznalata rendkivul
alacsony (0°C alatti) vagy magas (40°C feletti)
hémérseékleten tilos.

Soha ne porszivozzon fel semmit, ami fustol vagy
€g, peldaul cigarettat, forr6 hamut vagy gyufat.
Soha ne haszndlja gyulékony vagy éghetd
folyadékok, példaul metilalkohol, benzin, aceton stb.
felszivasara, és ne hasznalja olyan teruleten, ahol
ilyen anyagok lehetnek jelen.

Soha ne hasznalja éles és kemény targyak, példaul
Uvegdarabok, fémforgacsok, ermek, szogek,
csavarok stb. porszivozasara.

Soha ne hasznalja maré vagy mérgezd anyagok,
példaul asvanyi savak, lugos oldatok, oxidaloszer,
lefolyétisztitd, kloros fehéritd, ammobnia stb.
felszivasara.

Soha ne hasznalja zart térben, ahol olajfesték,
molyirtd, higitd, gyulékony por vagy mas mérgezo,
vagy robbanasveszélyes g6zok szabadulnak fel.
Kerulje a robotporszivé hasznalatat olyan helyeken,
ahol asztali lampak és gyertyak vannak a padlon,
valamint olyan helyeken, ahol benzin, desztillalt
alkohol, higitd, égé cigarettat tartalmazé hamutarto
stb. talalhato.

Ne fedje le az érzékelbket és ne ragasszon cimkéket
a robotra vagy a toltéallomasra.

Ne hasznalja a készuléket nedves vagy paras
kornyezetben  (pl.  furdészobaban), nedves
feluleteken vagy Osszegyllt vizzel boritott
fellleteken. Ne hasznalja a robotot folyadékok vagy
nedves szennyez6dések felszivasara.
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44.
45.

46.
47.

m 48.

49.
50.

o1.

El6fordulhat, hogy a robot fekete szinli padlon nem
mukodik megfelelben.
Soha ne zarja rovidre a toltéerintkezdket
fémtargyakkal, példaul csavarhuzoval stb.
Soha ne hasznalja a robotot szlrdok nelkul.
Soha ne helyezzen idegen targyakat a készuléken
talalhatdo nyilasokba. Ne muikodtesse eltomddott
nyilasokkal. Minden hasznalat el6tt gy6z6djon
meg arrol, hogy a nyilasok nem tartalmaznak
port, szérszalakat, szoszoket vagy barmit, ami a
legaramlast akadalyozhatja.
Gy6z6djon meg arrol, hogy a bejarati ajtok zarva
vannak. Haarobotporszivo abejaratiajté kiszobénél
elakad, nem biztos, hogy a kepes folytatni a
mukodeést. Ne hagyja, hogy a robotporszivo kimenjen
a szabadba.
A készuléket csak szakember javithata. Nem
ajanlott, hogy a felhasznalok vagy mas illetéktelen
szemeélyek megkiséreljék a termék javitasat vagy
szetszerelését.
Nehasznaljonolyantartozékokatéspotalkatrészeket,
amelyeket nem ehhez a robotporszivohoz
mellékeltek, vagy amelyek nem ehhez a modellhez
készultek.

Ez a jelzés azt mutatja, hogy a termék nem

helyezhet6 a haztartasi hulladékba. A nem
mm megfeleld hulladékkezelés okozta lehetséges
kornyezeti karok, vagy emberi egészsegkarosodas
elkerulése érdekében felel6sséggel, a természeti
er6forrasok  Ujrahasznositasat segit6 modon
végezze a termeék hulladékkezelését. A hasznalt
eszkoz hulladékkezeléséhez hasznalja a
visszaszallitasi és hulladékgyljtdé rendszereket,
vagy vegye fel a kapcsolatot a kereskeddvel, akitdl
beszerezte a terméket. A kereskeddk gondoskodnak
atermékkornyezetvédelmiszempontbdlbiztonsagos
Ujrahasznositasarol.
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1.1

52.

53.
54.
55.
56.

o7.

58.
59.

60.
61.

62.

AZ AKKUMULATOROKKAL KAPCSOLATOS BIZTONSAGI
TAJEKOZTATO

FIGYELMEZTETES: A GYERMEKEKTOL
TARTSA TAVOL. Az elemek lenyelése kémiai égési
halalhoz vezethet. A lenyeléstdl szamitott két 6ran
belll sulyos égési sérulések Iéphetnek fel. Azonnal
forduljon orvoshoz.

FIGYELMEZTETES: Vegye ki az elemeket, ha
hosszabb ideig nem tervezi hasznalni a taviranyitot.
Ne engedje, hogy a gyerekek felnétt fellgyelete
nélkul cseréljék ki az elemeket.

A lemerult elemet haladéktalanul vegye ki a
készulékbdl, és megfeleléen artalmatlanitsa.

Az elemeket ne dobja tlizbe. Az elemeket ne tegye
ki magas homérsékletnek. Kerulje a kozvetlen
napsugarzasnak kitett helyen torténd tarolast.

Ha az elem szivarog, egy kend6 hasznalataval
tavolitsa el az elemtartobol. Az elemet az
eléirasoknak megfeleléen artalmatlanitsa. Ha az
akkumulatorbol sav szivarog, ugyeljen ra, hogy az ne
keruljon borre, szembe vagy nyalkahartyara. Ha ez
megis bekovetkezne, az érintett teruleteket azonnal
oblitse le b0, tiszta vizzel. Forduljon orvoshoz.

Ne zarja tokba és ne modositsa az elemeket.
Atermék kiselejtezése el6tt kornyezetkimeéld modon
artalmatlanitsa az elemeket.

Tartsa beltérben (0 °C - 40 °C).

Az elemeket mindig polaritashelyesen, az
elemeken és a készuléken talalhato jeloléseknek
(+ és -) megfeleléen helyezze be. Ha az elemeket
forditva helyezik be, rovidzarlatot okozhatnak
vagy lemerulhetnek. Ez tulmelegedést, szivargast,
gazkiaramlast, repedést, robbanast, tlzet vagy
szemelyi sérulést okozhat.

Ne hasznaljon egyuttesen Uj és hasznalt elemeket,
illetve kildnboz6 fajtaju vagy markaju elemeket.
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63.

64.

66.
67.
68.
69.
70.

1.

Ne zarja rovidre az elemeket. Amikor az elem pozitiv
(+) és negativ (-) polusai elektromos érintkezésbe
kerulnek egymassal, az elem rovidzarlatossa valik.
Példaul a zsebben kulcsokkal vagy érmékkel egyutt
szabadon tarolt elemek rovidre zaroédhatnak. Ez
gazkiaramlast, szivargast, robbanast, tuzet és
szemelyi sérulést okozhat.

Ne toltse a szénelemeket (RO3/AAA). A nem
ujratolthetd elemek toltésének megkisérlése belsé
gaz- eés/vagy hétermelést okozhat, ami szivargast,
a gaz kiaramlasat, robbanast, tuzet és személyi
sérulést okozhat.

. Ne hasznaljon egyuttesen Uj és hasznalt elemeket,

illetve kulonboz6 fajtaju vagy markaju elemeket.
Asérult tokozasu litium elemeket vizzel érintkezésbe
hozni tilos.
JOl szell6z6 helyen toltse.
Ne tegye ki mechanikai Utésnek az elemeket.
Ne hasznaljon mas toltét, mint amit kifejezetten a
készulékhez valé hasznalatra mellékeltek.
Ne szerelje szét, ne nyissa fel vagy ne vagja fel az
akkumulatorokat.
Az elemeket tilos a haztartasi hulladékba
K kidobni. Kerjuk, hogy a nem hasznaltelemeket
vigye el az erre a célra kijelolt gyCjtéhelyre. A
hulladékkezeléssel kapcsolatban forduljon a helyi
hatésagokhoz vagy a forgalmazéhoz. Az elemek
elbirasszerl artalmatlanitasaval védi a kdrnyezetet
€s az emberi egészseget.
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2. MUSZAKI ADATOK

@jratéltheté akkumulator Li-ion 14,4 V=, 2500 mAh A
Wi-Fi kommunikacio Wi-Fi 802,11 b/g/n, 2412MHz-2472MHz
Toltéallomas bemenet 19,0 V=, 0,6 A
Afekuenciasiyoiban Svhets maximdlis 16,0 dgm (802,11 g
Antennaerdsités 2,5 dBi belsé antennahoz
Uzemidé Megkozelitéleg 120 perc
Toltési id6 4-5 6ra
Tisztitasi tertlet 120 m?
Mozgasi sebesség 0,25 m/s
Porgyjt6 kapacitasa 600 ml
Hangteljesitményszint 65 dB (alacsony zaj)
Szivoerd 2000 Pa
Tavvezérl6 eleme 3,0 V=, 2 x R03 (AAA) 1,5 V=
Nettd tdmeg 2,7 kg
Méretek (@ x M) mm-ben 330 x 74 mm y
2.1 AZ ADAPTER MUSZAKI ADATAI
4 . . . N
Adgyarts neve vagy védjeaye, **"Bitely Gerated Industial District,
sz4ma és cime ShiYong, 532600 Heng Li Town, Dong Guan,
Guangdong, PRC

Modellazonosito GQ12-190060-AG -
Bemeneti fesziltség 100-240 V~
Bemeneti AC frekvencia 50/60 Hz
Kimeneti feszlltség 19,0 —
Kimeneti aram 0,6 A
Kimeneti teljesitmény 11,4 w
Atlagos aktiv hatékonysag 84,42 %

3 o/ _
Hatzefok acsony (10%-0s
ozeniet Alapotoan 0,084 W
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2.2 Firmaware-frissités

A készllék firmware-je a Wifi-halézaton és a mobiltelefonon keresztll automatikusan
frisstl. A robotporszivot csatlakoztatni kell a téltéallomashoz. Ellenérizze, hogy a
robotporszivé toltédik-e, és a Wifi-jel megfelel6-e.

3. LEIRAS
( )
FELULNEZET 18. Toltbérintkezok
1. BE/KI jelzéfény 19. Bal oldali forgdkefe
2. Wi-Fijelzéfény 20. Bal leesésgatlo érzékeld
3. Ujratdltés jelzéfény 21. Bal hajtokerék
4. BE/KI kapcsolégomb 22. Forgokefe fedélkeret
5. Felszini burkolat 23. Elulsé gérgdk
6. Utkdzd utkézésgatld erzékeldvel 24. Jobb oldali forgokefe
7. Porgytijté kioldébgombja 25. Akkumulatortarté fedele
8. Porgyujto 26. Jobb leesésgatlo érzékeld
TAVVEZERLO 27. Jobb hajtékerék
9 Kijelz6 28. Forgokefe
0. Automata tisztitas Gizemmaod / 29. Porgydijto
Szivéerd beallitasa PORGYUJTO
11. Iranyitégombok 30. HEPA porsztird
12. Tisztitas Utemezésének beallitasa 31. Elsédleges szlird
13. Automatikus ujratdltés gomb 32. Porgytijté féemlapja
14. 3 tisztitasi Gzemmad: felmosas 33. Szlrotartd fedele
(opcionalis), egy szoba, 34. Vezetd lap
széltisztitas Uzemmaodok 35. Porgyu;to oldalso fedele
15. INDITAS / SZUNET gomb TOLTOALLOMAS
16. Orabeallit6 gomb 36. Toltéérintkezok
ALULNEZET 37. LED-jelzéféeny
‘17 Elllsé leesésgatid érzékeld 38. Tapcsatlakozé )

4. HASZNALAT

41 Az ELSO HASZNALAT ELOTT

1. A robotporszivé és a mellékelt tartozékok hasznalata elétt ellenérizze, hogy nem

sérlltek-e. Ne hasznaljon sérilt készlléket vagy sértilt tartozékokat.

Tavolitsa el a csomagoléanyagot és a készleten talalhaté cimkéket, &és gondoskodjon

ezek biztonsagos hulladékkezelésérdl.

A robotporszivé hasznalata el6tt tavolitsa el a készulék oldalarél a véddcsikokat.

Az oldalsé forgokefék beszerelése:

Helyezze a robotporszivét sima és tiszta fellletre fejjel lefelé.

Ellenérizze az ,L" és az ,R” jeldléseket a széltisztitd

oldalsé forgokefén, valamint az ,L” és az ,R” jel6léseket a

féegységen. Szerelje be az oldalsé forgokeféket az L és

.R” jeléleseknek megfeleléen. Ehhez évatosan nyomja ra a

keféket a csapokra, amig a helytikre nem ,kattannak”.

5. Helyezze be a taviranyitoba az elemeket. Tovabbi informacié
az elemek cseréjének és eltavolitasanak maodjarol az
5.5 ELEMEK CSEREJE A TAVVEZERLOBEN szakaszban
talalhato.

6. Mielétt csatlakoztatja a készuléket az elektromos haldézathoz, gy6z6djon meg
arrol, hogy a halézati feszliltség megegyezik a téltéallomason feltuntetett halézati
feszlltséggel.

7. Ellenérizze, hogy a porgytjté be van helyezve a készilékbe, és megfeleléen
régzitve van a helyén.

S
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4.2 A CSOMAG TARTALMA

S,

Robotporszivéd Porgylijté Tavvezérld

-41 | ""'-‘ seyIVSe “""l'l': 0
._'," AAARAR 45
T~ S
B T8

e

-

Forgdkefe Oldalsé forgdkefék

Porszir6 és elsédleges
szuré

Tisztitokefe Terilethatarol6 szalag

4.3 ATOLTOALLOMAS ELHELYEZESE

1.

%
0,5 méter.
Atéltéallomas elbtt legalabb 1,5 méter.
A lépcsétdl legalabb 1,5 méter.
Megjegyzés: A toltéallomas elé helyezett

A téltéallomast kénnyen hozzaférhetd elektromos aljzat alatt, vizszintes fellleten, a
talajra merélegesen, a kdvetkez6 tavolsagokat szabadon hagyva helyezze a falhoz:
A téltéallomas minden oldalan legalabb

L)

barmilyen targy megakadalyozza, hogy a
robotporszivé automatikusan feltéltsén. Tartsa tisztén a tertiletet.

2.

Csatlakoztassa az adaptert az elektromos aljzathoz.

Megjegyzés: A t6lt6 tapkabele mindig csatlakozzon az elektromos aljzathoz.

Ha a téltéallomas nem kap aramot, a robotporszivé nem talalja meg, és nem tud
automatikusan feltélteni.

Ha a robotporszivé le van valasztva a téltéallomasroél, az akkumulator automatikusan
lemertil.

Gy6z6djén meg arrol, hogy a téltéallomas jelzéfénye vilagit, amikor csatlakoztatva
van, kilénben a robot nem tud automatikusan visszatérni a téltéallomashoz az
ujratéltéshez.

A téltéallomas nem helyezhetd el olyan helyen, ahol a fényt visszaveré targyak
és fellletek talalhatok, valamint ahol erés a visszatikr6zédés, példaul kézvetlen
napfény éri a terliletet, vagy tikrék vannak a kézelben.

Ha a padl|6 fabdl késziilt, a téltdallomast a fa erezetével egy iranyban helyezze el.

A tapkabelt ugy helyezze el a fal mentén, hogy ne akadjon bele a robotporszivo
keféibe vagy kerekeibe.
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4.4 AROBOT TOLTESE

A termék megvasarlasakor az akkumulator lemertlt allapotban lehet. El6szér téltse fel
manualisan a robotporszivot.

1. Nyomja meg és tartsa lenyomva a robotporszivé tetején talalhaté bekapcsolégombot O.
2. Ha arobot be van kapcsolva, a BE/KI jelzéfény folyamatosan, zéld szinnel vilagit.

Megjegyzés: Ha a robot teljesen fel van téltve, a BE/KI jelzéfény O és az Ujratdltés
jelzoéfény @ folyamatosan, zold szinnel vilagit.

Megjegyzés: Ha a robotporszivdo nem téltheté fel automatikusan, ellendrizze a

kévetkezbket:

» Ellenérizze, hogy vannak-e idegen targyak a télt6érintkez6kén, és mind a
téltéallomason, mind a roboton térélje le a toltéérintkezéket szaraz ruhaval.

» Ellenérizze, hogy a téltéallomas kozelében nincsenek-e olyan targyak, amelyek
erds fényvisszaverd hatassal rendelkeznek.

» Csatlakoztassa Ujra a téltdallomast az aramellatashoz.

» Ha elszeparalja a robotporszivét a téltéallomasrol, az természetes médon lemertdil.

Megjegyzés: Ha uzleti ut, utazas stb. miatt hosszabb ideig nem tartézkodik otthon,
kapcsolja ki a robotporszivét, és huzza ki a t6lt6t az elektromos aljzatbol.

441 AUTOMATIKUS UJRATOLTES

A tisztitoprogram végén a robot automatikusan

visszatér a téltdallomasra.

Megjegyzés:

= Ha a robot nem a téltéallomasrol kezdte el a >
tisztitoprogramot, vagy ha a téltéallomas nem
elérhet6 (nem ugyanabban a helyiségben van),
a robot a tisztitoprogram végén a kiindulasi \&
helyére tér vissza. Ebben az esetben helyezze
a robotporszivét manualisan a téltéallomasra a feltltéshez.

» Ha az akkumulator téltéttsége a tisztitoprogram kézben tulsagosan lecsékken, a
robotporszivé automatikusan visszatér a téltéallomasra az ujratéltéshez, és akkor
folytatja a tisztitdprogramot, amikor az akkumulator téltéttsége eléri a kivant szintet.

4.42 MANUALIS UJRATOLTES

3. Csatlakoztassa a téltdallomashoz manualisan
a késziléket. Miutan a robotporszivo
téltéérintkezGit a téltdallomas téltéérintkezdihez
igazitotta, 2 csengbhangot hall. Az jratéltés &
jelzéfény folyamatosan zéld szinnel villog.

Megjegyzés:

» A robot toltéérintkez6i akkor érintkeznek
tokéletesen a téltdéallomas érintkezbivel, ha
a robot eleje bizonyos tavolsagban van a
téltdallomastol.

» Arobotporszivo teljes feltéltése utan az ujratéltés
jelzéfény folyamatosan, zéld szinnel vilagit.

» A készulék rendes mukddési idejének biztositasahoz a hasznalat el6tt teljesen
toltse fel.

4. Arobot téltéallomasra kiildéséhez nyomja meg a téltés gombot a & taviranyiton.

4.5 BE-ES KIKAPCSOLAS, INDITAS/SZUNET, ALVO

451 BEKAPCSOLAS

1. Nyomja meg és tartsa lenyomva a robotporszivé tetején talalhaté BE/KI
bekapcsologombot O, amig a robot be nem kapcsol.

2. Ha arobot be van kapcsolva, a BE/KI jelzéfény zdld szinnel vilagit.
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452 KIKAPCSOLAS
Nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsoldgombot © a robotporszivé tetején, amig a
BE/KI jelz6feny kikapcsol.

Megjegyzés: Ha csatlakoztatva van a tolt6allomashoz, a robotporszivét nem lehet
kikapcsolni.

4.5.3 INDITAS
A robotporszivd bekapcsoldsa utan nyomja meg a készilék tetején talalhatod
bekapcsologombot O vagy a taviranyiton az INDITAS/SZUNET gombot ® a porszivozas
megkezdéséhez.

454 SZUNET
A robot miikédése kozben nyomja meg egyszer az bekapcsoldgombot O vagy a
taviranyiton az INDITAS/SZUNET gombot ® a porszivozas leallitasahoz.

455 ALVO

Ha a robotporszivé 120 percnél hosszabb ideig nem mikddik, automatikusan alvo
Uzemmaodba Iép. Alvé zemmodban a készulék a bekapcsologomb O vagy a taviranyiton
talalhatoé barmelyik gomb megnyomasaval bekapcsolhato.

A készllék toltés kdzben nem Iép alvo lzemmodba. Ha robotporszivé akkumulatoranak
toltdttsége alvé lzemmaoddban valik tul alacsonnya, a készulék automatikusan kikapcsol.

4.6 AZALKALMAZAS HASZNALATA

4.6.1 AZ ALKALMAZAS LETOLTESE, REGISZTRACIO ES WIFI-CSATLAKOZAS

1. Olvassa be a QR-kddot az alkalmazas letdltéséhez, vagy
keressen ra a ,QILIVE SMART” kifejezésre az App Store-
ban vagy a Google Play aruhazban.

2. Toltse le az alkalmazast.

Megjegyzés: Az alkalmazasszoftver el6zetes értesités nélkul
frissulhet. Emellett az aktudlis alkalmazas felllete a jelen
kézikdnyvben szerepl§ utasitasoktdl eltérd lehet. Az alkalmazas
bizonyos funkciokkal bdvilhet, mig mas emlitett funkciok
megszlinhetnek. Az alkalmazas angol nyelven all rendelkezésre.

3. Nyissa meg mobiltelefonjan vagy tablagépén a ,QILIVE

SMART” alkalmazast.

Fogadja el a ,Felhasznaléi szerz6dés és Adatvédelmi iranyelvek” dokumentumokat

a tovabblépéshez.

Ha mar van fiékja, valassza a ,Bejelentkezés” lehet6séget. Ha még nem rendelkezik

fiokkal, valassza a ,Regisztracio” elemet.

Aregisztraciéhoz valassza ki a régiot, és adja meg mobiltelefonszamat vagy e-mail-

cimét. Ezutan valassza a ,Ellendrzd kod kildése” elemet. )

Ellenérzé kédot kap e-mail-cimére vagy mobiltelefonszamara. Irja be az ellenérzé

kodot.

Allitson be olyan jelszét, amelyet kdnnyen megjegyez. A jelszénak 6-20 karakterbél

kell allnia, és betliket és szamokat is tartalmaznia kell.

A kovetkezb Iépésben az alkalmazas a kdvetkezé negy kérdést teszi fel:

Kivan-e értesitést kapni vagy sem.

Beleegyezik-e tartézkodasi helye megosztasaba.

Kivan-e hozzaférni az otthoni adataihoz, hogy az &6sszes ,Otthoni” készliléket

vezérelhesse az alkalmazasban.

*  Kivan-e Bluetooth-t hasznaini.

Megjegyzés:

* Az alkalmazas csatlakoztatasanak megkezdése el6tt gondoskodjon arrél, hogy a
robotporszivd, a mobiltelefon vagy a tablagép és a router kzel legyenek egymashoz.

trrO © N o g &
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*  Ellendrizze az otthoni router Wifi-jelének tipusat, mert a készilékek hozzaadasahoz
2,4 GHz-es jelre van szikség.

* Asikertelen parositas f6 oka a hibas jelsz6 hasznalata. Kérjik, ellenérizze jelszavat,
és prébalja ujra.

+ Asikeres parositas érdekében ajanlott engedélyezni az olyan hozzaféréseket, mint
példaul a helymeghatarozas, a Wifi, a Bluetooth stb.

* Akészilék ujrainditasa utan harom percen bellll végezze el a parositast.

10. A robotporszivé Wifi-halézathoz vald csatlakoztatasahoz kapcsolja be a
robotporszivot. Ehhez nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsoldgombot O. A
BE/KI jelzéfény z06ld szinnel vilagit. Ezutdn nyomja meg gyorsan kétszer egymas
utdn a bekapcsologombot O. A Wifi-halézat ikonja & a roboton folyamatosan
z6ld szinnel villogni kezd. Mobiltelefonjan adja hozza a készuléket. Okoskésziilék
hozzdadasahoz koppintson a jobb fels6 sarkaban talalhato ,+” jelre.

Megjegyzés: Arobotporszivo a mobiltelefonra vagy atablagépre telepitett alkalmazasban

az alkalmazas felsd részén ket kildnb6z6 modszerrel csatlakoztathato:

- Ha az ,Automatikus keresés” elemet valasztja, a ,QILIVE SMART” alkalmazas
automatikusan megkeresi és megtalalja a robotporszivét.

- Ha az ,Manudlis hozzaadas” lehet6séget valasztja, valassza ki a ,Kis haztartasi
készulékek”, majd a ,Robotporszivé (Wifi)” elemet a listabdl.

11. A késziillék manudlis hozzaadasahoz: Lépjen a ,Kis haztartasi készlilék”
kényvjelzére, és keresse meg a ,Robotporszivé (Wi-Fi)’ elemet.

Megjegyzés: NE VALASSZON KI MAS KESZULEKEKET, PELDAUL “ROOT
VACUUM (BLE+WI-FI)”, “ROBOT VACUUM (BLE)”, “ROBOT VACUUM (IPC)” VAGY
MAS LEHETOSEGEKET.

12. Valassza a 2,4 GHz-es Wifi-hal6zatot, és adja meg a jelszot.
13. El6szor inditsa Ujra a késziléket. Kapcsolja be a készuléket, és ellenérizze, hogy a
Wifi-jelz6fény = gyorsan villog-e. Koppintson a ,A jelz&fény gyorsan villog.” elemre.

Megjegyzés: A készllék Ujrainditasa utan 3 percen bellll végezze el a hal6zathoz valo
hozzaadast.

14. A készlilék hozzaadasa. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a készulék be van kapcsolva,
és a Wifi-jel megfeleld.

15. Arobotporszivé sikeres hozzaadasa utan megkezdheti az alkalmazas hasznalatat,
és tavvezérléssel iranyithatja a robotporszivot.

Megjegyzés: Ha a robot csatlakozasat a meglévé Wifi-halézatrdl egy uj Wifi-haldzatra

kivanja modositani, hajtsa végre a kdvetkezd lépéseket:

- Kapcsolja be a robotot. Nyomja meg_ gyorsan egymas utan kétszer a
bekapcsoldgombot O. A Wifi-halézat ikonja & a roboton folyamatosan z6ld szinnel
villogni kezd.

- Ezutan csatlakoztassa az Uj vezeték nélkili halézathoz a készuléket.

4.6.2 ATISZTITASI UZEMMODOK KIVALASZTASA

Az alkalmazasban kulénbdzd tisztitdsi lzemmoddok valaszthaték ki az igényeknek

megfeleloen
A normal tisztitasi lzemmodd az automata tisztitas, ez a leggyakrabban hasznalt
Uzemmaod a napi takaritashoz, és az ,Automata tisztitas” program kivalasztasaval
indithaté el.

* A ,Szobatisztitas” izemmadd egyetlen szoba takaritasara hasznalatos.

* A széltisztitas lzemmdd a sarkok tisztitdsara és a falak mentén valo takaritasra
hasznalatos, és az ,Széltisztitas” program kivalasztasaval indithato el.

A, Ponttisztitas” kivalasztdsakor a robot intenziven megtisztit egy meghatarozott
teriletet a kiindulasi pont kordl.

Megjegyzés: A tisztitasi Uzemmoddokkal kapcsolatos tovabbi informaciok a
4.8 TISZTITASI UZEMMODOK szakaszban talalhatok.
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4.6.3 AZ AKKUMULATOR ES A ROBOT TOLTESE

Az akkumulator allapota a kijelzén lathato. Amikor az akkumulator toltottségi szintje tul
alacsonyra csokken, a robot automatikusan visszatér a toltéallomasra az ujratoltéshez.
A robotporszivo az ujratéltési Uzemmdd kivalasztasaval kuldheté el a toltéallomasra.
Amikor a robot csatlakoztatva van a toltéallomashoz, az allapota ,Toltés”.

4.6.4 MANUALIS VEZERLES

Aziranyjelzé nyilak segitségével manualisan vezérelheti és atiranyithatja a robotporszivot
a szoba egy adott terlletére, illetve a kivant iranyba, elére-hatra vagy jobbra-balra
mozgathatja a robotot.

4.6.5 ASZIVOERO BEALLITASA

Aszivéer6 vagyis a ,Tisztitas er6ssége” az alkalmazasban allithatd. ,Energiatakarékos”,
,Normal” ,Standard” és ,Turbd” mad kozll valaszthat. A tisztitas er6ssége (szivoerd) a
fent emlitett 6sszes lzemmaod esetén csak az alkalmazasban éllithato be.

46.6 ATISZTITAS UTEMEZESE

A ,Tisztitas Utemezése” elem segitségével Iéphet be a robot Gtemezési menijébe. A
»Tisztitas Utemezése” konyvjelzében az ,,Hozzaadas” elem kivalasztasaval beallithatja
az idépontokat és a napokat, amikor a robot elinditja és végrehajtja a tisztitoprogramot.
Az Utemezésben csak az automata tisztitas tisztitasi tzemmaod all rendelkezésre.

4.6.7 AKESZULEK HELYMEGHATAROZASI FUNKCIOJA

Ha a robot elakadt, vagy nem tudja, hol allt meg, amikor befejezte a tisztitoprogramot,
On az alkalmazas segitségével megkeresheti. Valassza a ,A robot elhelyezése” elemet.
Egy ,ding-dong” hangjelzest fog hallani, amennyiben nincs bekapcsolva a ,bévebben”
lehetdsegnél a ,Néma” funkcio.

4.6.8 HELYISEGTERKEP

Az alkalmazasban a ,Térkép megjelenitése” elem kivalasztasaval megjelenik a robot
altal a tisztitbprogram soran beolvasott terllet térképe. Ez a térkép minden egyes
beolvasaskor elkészil, és ennek segitségével megtekintheti a tisztitasi folyamatot: a
megtett utvonalat, a tisztitasi utvonalat, a robotporszivd pozicidjat, a tisztitasi id6t és
a terlletet. A vezeték nélkuli halozattdl fliggéen eléfordulhat, hogy a valds idejl térkép
késve jelenik meg, vagy egyes esetekben nem elérheté.

Az alkalmazas a tisztitasi ciklusok elézményeit is nyilvantartja. Ez a ,Tisztitasi napld”,
amelyben a tisztitasi id6pontokat és a teruleteket tartalmazo lista taladlhaté. Egy adott
bejegyzés kivalasztasat kovetéen megjelenik a térkép, amelyet a robot olvasott be a
tisztitasi program soran.

469 NEMA UZEMMOD

A ,bévebben” elem kivalasztasaval kapcsolhatd be a ,Néma” funkcié. Ne feledje, hogy
amikor a robotporszivd néma tizemmaodban van, nem bocsat ki semmilyen hangjelzést.

4.6.10 BEALLITASOK

A jobb felsd sarokban talalhatd szimbdlumra koppintva léphet be a robot beallitasi
menujébe. Itt a készilékkel kapcsolatos informacidkat lathat, beadllithat egy kedve
szerinti barmilyen nevet, vagy kivalaszthatja a helyet, ahol a készlilék talalhato.

4.6.11 A KESZULEK MEGOSZTASA

A robot az alkalmazason keresztul csak egy f6 kapcsolatot engedélyez egyetlen fiokkal.
Ha meg kivanja osztani a készlléket mas csaladtagokkal, akik mar rendelkeznek a
QILIVE SMART alkalmazasban regisztralt felhasznaloi fiokkal, valassza a ,Készilék
megosztasa’, majd a ,Megosztas hozzaadasa” elemet, és a tovabbi felhasznalok
hozzaadasahoz adja meg a megfelelé mobiltelefonszamot vagy e-mail-cimet.

Megjegyzés: Azoknak, akikkel meg kivanja osztani a készlléket, rendelkeznilk kell a
QILIVE SMART alkalmazéasban regisztralt felhasznaldi fidkkal.
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4.6.12 EGYEB RENDELKEZESRE ALLO OPCIOK

A robotporszivét egyidejlileg vezérelhetdé eszkézék csoportjaba is integralhatja.
Kivalaszthatja, hogy szeretne-e értesitéseket kapni a mobiltelefonjara vagy
tablagépére.

Azt is ellendrizheti, hogy vannak-e Uj verzidk a robotporszivd szoftverének
frissitéséhez, vagy engedélyezheti az automatikus frissitéseket.

A Wi-Fi halozati csatlakozas allapotat is ellenérizheti.

A robotporszivot hangparancsokkal vezérelheti az Alexa és a Google Segéd
hasznalataval. Hangszoréjatdl fliggden a QILIVE SMART alkalmazast az alkalmazas
utasitasainak segitségével az Amazon Alexa vagy a Google Home alkalmazashoz is
szinkronizalhatja. PI.: ,OK Google, kapcsold be a [Robotporszivét]!”, ,Alexa, allitsd
le a [robotporszivot]!” Ha megvaltoztatta a robotporszivéja nevét a QILIVE SMART
alkalmazasban, az On altal valasztott nevet kell hasznalnia.

4.7 FONTOS TISZTITAS ELOTTI TIPPEK

1.

7.
8.

A megtisztitando tertiletrdl elére tavolitsa el a kis targyakat (jatékok, disztargyak,
kirakés jatékok stb.), valamint a térékeny és kénnyt targyakat ( porcelan, keramiak,
Uvegtargyak, vazak, kis viragcserepek stb.).

Tisztitas el6tt tavolitsa el a féldén szétszérédva heveré olyan targyakat, mint a ruhak,
kényvek, évek, papirlapok, papirhalmok, jegyzettdémbdk, kis szényegek, tapkabelek,
mivel ezek beakadhatnak a kefékbe vagy a hajtokerekekbe. Ha a robotporszivo
atmegy egy tapkabelen, hosszu, lelégo asztalteritén, stb., és megragadja azt,
targyakat huzhat le az asztalrél, vagy felborithat valamit.

Tavolitsa el az éles és kemény targyakat a padlorol, amelyek fellileti karcolasokat
okozhatnak.

Emelje fel a féldrél az olyan targyakat, mint a hosszu, lelégé asztalteritdk, fliggdnydk,
redényzsinérok.

A robotporszivé nem szényegpadlé vagy szényegek alapos tisztitasara szolgal. Ne
hasznalja hosszu szalu vagy vastag, bolyhos szényegek porszivézasahoz. A hosszu
rojtokkal, bojtokkal rendelkezé szonyegek esetén hajtsa a bojtokat a szényeg ala,
hogy megakadalyozza, hogy, beakadjanak vagy beszoruljanak a robotkefékbe.
Tekerjen fel minden laza kabelt.

D D

= Q@,*@mf@

B [X]

A robotporszivé a leheté legkevesebb akadalyt tartalmazd helyiségekben
hatékonyabb. Helyezze a butorokat (pl. a székeket) a helylikre.

A sotét szinl fellletek csokkenthetik a leesésgatldo érzékelé hatékonysagat.
A leesésgatld érzékelék megakadalyozzak, hogy a robotporszivé sétét szini
padiékon vagy sétét mintazatu szényegeken muikodjén és porszivozzon, valamint
hogy leessen a lépcsdkrél vagy a szélekrl. Ha az érzekel6ket nem tisztitjak
rendszeresen, az a robotporszivo nem megfelelé6 mikddéséhez vezethet.

Ha egy lépcséfok, Iépcsdsor vagy erkély van a tisztitasi teruleten, fizikai akadalyra
van szikség a leesési zona szélen a tertletre térténd belépés megakadalyozasahoz,
és az eszkoz biztonsagos mikddésének biztositasahoz.
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10. Ne hasznalja a robotporszivét nedves vagy paras kérnyezetben (pl. firdészoba),
illetve nedves vagy vizzel boritott fellleten. Ne hasznalja a robotot folyadékok,
nedves szennyezdodések vagy nedves terliletek porszivézasara, mert az karosithatja
a készlléket.

i
-4 %

4.8 TISZTITASI UZEMMODOK

A Kkulénbdz6 kdvetelményeknek és padidtipusoknak megfeleléen a robotporszivo
kulénbdzé tisztitasi Uzemmadijai kdzll valaszthat.

4.8.1 AUTOMATA TISZTITAS UZEMMOD

Ez a standard tisztitasi lzemmod, és a napi tisztitashoz
leggyakrabban ezt hasznaljak. Automata tisztitas
uzemmaodban a robotporszivo szisztematikusan tisztitja
a szobat egy elére-hatra mozgé mintazat szerint.

A beallitas modja: A robotporszivé bekapcsolasa
utdn nyomja meg egyszer a BE/KI kapcsolégombot
O a készllek tetején, vagy nyomja meg az ,Automata
tisztitas” gombot @ a tavvezérlon a tisztitas elinditasahoz.
Megjegyzés: A szivoerd a padlétipusnak megfeleléen beallithato a fellletek mélyebb
tisztitasa érdekében. 3 szivo Uzemmaod van: 1. Csendes (energiatakarékos), 2. Standard,
3. Turbé. A szivéeré ndveléséhez vagy csdkkentéséhez nyomja meg az automata
tisztitas gombot @ a tavvezérlon a kivant tisztitasi izemmodhoz, vagy valassza ki a
tisztitas er6sségét az alkalmazasban.

4.8.2 [EGYSZOBA

Ez a tisztitasi Uzemmaod egy szoba tisztitasara szolgal.

A beallitas modja: A robotporszivo bekapcsolasa utan nyomja meg a X

® gombot és addig tartsa lenyomva, amig az egy szoba ikonja ® meg \ /

nem jelenik a tavvezérlé kijelzéjének aljan. -

Megjegyzés:

- Amikor egy szoba tisztitasat Utemezi be a robottal, ligyeljen ra, hogy a szoba ajtaja
csukva legyen.

+ Ha a téltéallomas nincs a tisztitandé szobaban, a robot a tisztitoprogram végén
visszatér a kezdépontba.

4.8.3 SZELTISZTITAS G_
Ez a tisztitasi mod szélek, sarkok vagy régzitett targyak (pl. butorok)

kertilet mentén térténd tisztitasara alkalmas.

A beallitas modja: A robotporszivé bekapcsolasa utan nyomja meg a
® gombot és addig tartsa lenyomva, amig a széltisztitas ikonja @ meg
nem jelenik a tavvezérld kijelzéjének aljan.
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4.8.4 MANUALIS UZEMMOD

Hasznalja a tavvezérld iranygombijait (elére, 180 fokos forgas, jobbra
vagy balra) a kézi koordinalashoz és a robotporszivd kivant iranyba |
torténd iranyitasahoz.
4.8.5 PONTTISZTITAS

Megjegyzés: Ez az opcié csak a ,QILIVE SMART” alkalmazason
keresztll érhetd el.

A ,Ponttisztitas” programot valasztva a robot egy bizonyos teriletet fog
intenziven tisztitani a kivalasztott kiindulépont korul. A robot egy kis
atméroji terlileten spiral mintat kovetd mozgast végez, majd visszatér
az eredeti kiinduldpontba.

4.8.6 FELMOSAS UZEMMOD (OPCIONALIS)

Megjegyzés: A funkcio csak egy kiegészitd viztartadly megvasarlasa utan érheté el. Az
opcié megtalalhaté a tavvezérldn és a ,QILIVE SMART” alkalmazasban is.
Afelmosas lizemmad csak akkor érhetd el, ha a viztartalyt (nem tartozék) behelyezték a
robotporszivéba, és a porszivét nedves vagy szaraz tisztitasra hasznaljak.

A beallitdas moédja: A viztartalyt a portartaly helyére helyezze be. A robotporszivé
bekapcsolasa utan nyomja meg a ® gombot és addig tartsa lenyomva, amig a felmosas
Uzemmod ikonja @ meg nem jelenik a tavvezérld kijelzéjének aljan.

Megjegyzés: Tovabbi informaciokat a viztartaly hasznalati utmutatojaban talal, beleértve
a viz feltdltését és kiontését, a karbantartast és a tisztitast stb.

5. KARBANTARTAS ES TISZTIiTAS

5.1 KARBANTARTAS

A robotporszivé csucsteljesitmény(i miikddésének megdrzése érdekében hajtsa végre
az alabbi eljarasokat. Ha azt észleli, hogy az egység kevesebb térmeléket szed fel a
padlordl, Uritse ki a portartalyt, tisztitsa meg a porszlréket, a kerekeket és az dsszes
kefét.

ROBOTRESZ TISZTITAS GYAKORISAGA CSERE GYAKORISAGA

Portartaly Minden egyes hasznalat utan /

HEPA porsz(iré Minden egyes hasznalat utan |2 havonta

F6 kefevédé fedél Legalabb havonta egyszer /

F6 forgokefe Legalabb hetente egyszer Legalabb 6-12 havonta
Oldalsé forgokefe Legalabb hetente egyszer Legalabb 3-6 havonta
Elllsé gorgdk Kéthetente egyszer /
Haijtékerekek Kéthetente egyszer /
Erzékelék Kéthetente egyszer /
;%?tlé%?{éqtkléi%?(k/ Dokkol6 | sthetente egyszer /

5.2 APORTARTALY KIURITESE

Megjegyzés:

+ Gyb6z6djdon meg rola, hogy a robotporszivo kikapcsolt allapotban van, miel&tt
tisztitani kezdené. Ugyeljen ra, hogy véletlenul ne kapcsolja be az egységet.

« Aportartalyt minden egyes hasznalat utan uritse ki. Ne hagyja, hogy a szennyez6dés
és a térmelék lerakddjon a portartalyban.
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52.1 APORTARTALY KIURITESE

Megjegyzés: A portartaly levalasztasakor ligyeljen arra, hogy a por ne boruljon ki a
portartalybdl.

Az alabbi esetekben azonnal Uritse ki a portartalyt:

= Amikor a zaj hirtelen megné.

1. Nyomjameg a portartaly kioldogombjat,
és huzza ki az eltavolitasahoz a
robotporszivobol.

2. Nyissa fel a portartaly fedelét a fedélen
talalhaté nyil iranyaba lenyomva azt.

3. Uritse a portartaly tartalmat egy
kukaba, és térélje at nedves kendével
vagy tisztitokefével. Gy6zédjon meg|4. Tegye a portartalyt a f6 egységbe.
réla, hogy a portartaly teljesen szaraz,
mielétt visszatenné.

1. Nyomjameg a portartaly kioldogombjat,
és huzza ki az eltavolitaséhoz a
robotporszivobol.

N

A portartaly kilritése utan nyissa fel a
szliréegyseg fedelét.

4. Razza le a térmeléket a HEPA

3. Tavolitsa el a HEPA porszirét a porszurét a szemetestartalyhoz
flulet megfogva. Valassza le a HEPA kocogtatva. Hasznalja a tisztitokefét,
porszlrét az elsédleges sztrérol. ha szlikséges.

Megjeqyzés: Vizzel ne mossa le a sz(irét!
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I

6. Tordlje at a belsé és a kilsé portartalyt

teliesen megszaradjon. Ne tegye ki
a HEPA porszlrét és az elsédleges
szlirét kdzvetlen napfénynek.

5. Oblitse le az elsddleges sziirét friss . : :
- - p tiszta, szaraz ruhaval.
vizzel alaposan, amig az 0&sszes Meai Py .
=1 2 ik gjegyzés: A portartalyt ne mossa le
szennyezédest el nem tavolitja. vagy meritse vizbe vagy mas folyadékbal
7. Hagyja, hogy az elsddleges szliré 8. Tegye vissza a HEPA pzoar;tjgﬂrc'l')(ta a:

elsodleges sziréjébe.

szlirbegység fedeléet.
Megjegyzés: Behelyezés elétt ellenérizze,
hogy az elsédleges szlrd teljesen szaraz-e.

Megjegyzés: A porszirok fedele nem fog

addig visszazarddni, amig a sztiréket nem

teszik vissza. Ugy helyezze be a szlirét, hogy a fll felfelé nézzen. A HEPA porszUrét

kéthavonta cserélje ki.
5.2.3 A FORGOKEFE TISZTITA SA

Helyezze a robotporszivoét fejjel lefelé
egy sima, stabil és tiszta fellletre.
Nyomja meg a keret kioldéfileit, és
emelje fel a keretet.

A tisztitokefe  késével tavolitsa
el a térmeléket és egyéb idegen
anyagokat, példaul hosszu szalakat
vagy zsinoérokat, amik a forgokefe kéré

4. Torélje at a forgokefe belsejét szaraz
ruhaval.

tekeredtek.
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5. Amikor a tisztitassal elkésziilt, el6szér[6. Igazitsa a helyére a keretet, és nyomja
a forgokefe bal oldalat tegye vissza, erésen addig, amig a helyére nem
majd a jobb oldalat régzitse. régzil eqy .kattanassal”.

Megjegyzés: Mivel a forgokefe a port és a térmeléket a foldon szivja fel, hosszu szalak
vagy haj kénnyen ratekeredhet a forgokefére, és az elakad. Ellenérizze és tisztitsa a
forgokefét rendszeresen.

5.2.4 AZ OLDALSO FORGOKEFEK TISZTITASA

1.
2.

Az oldalsé forgokefék eltavolitasahoz fogja meg az oldals6 forgokefék tartéit, és
huzza felfelé ket.

A tisztitokefe késével tavolitsa el a térmeléket
és egyéb idegen anyagokat, példaul a hosszu
szalakat vagy =zsinérokat, amik az oldalsé
forgokefe kore tekeredtek.

Tordlje at az oldalsé forgokeféket egy tiszta,
szaraz kenddvel.

Akefék visszaszerelésénél ellendrizze a széltisztitd
oldals6 kefe ,L” és ,R" jelélését, valamint a f6
egység ,L" és ,R” jel6lését. Majd szerelje vissza
az oldalso forgokefét. Az oldalso forgokeféket az
.L” és R jeléleseknek megfeleléen szerelje be.
Nyomja az oldals6 forgokeféket ovatosan a
csapjaikra, amig a helylikre nem régziilnek egy
.kattanassal”.

Megjegyzés:

5.2.5 ALEESESGATLO ERZEKELOK TISZTITASA
Torélje at a leesésgatid érzékeldket (bal, ellilsé és jobb)
egy tiszta és szaraz kendével. Ne permetezzen kézvetlendl
az érzékeldkre vagy az érzékeld nyilasaira tisztitészert.

Megjegyzés: A lehetd legjobb tisztitasi eredmény
eléreseert mindig tartsa tisztan a leesésgatlé érzékeldket.

5.2.6 ATOLTOERINTKEZOK TISZTITASA

Mivel az oldalsé forgokefék kénnyen felszedik a hajat, szalakat, zsinérokat és egyéb
idegen anyagokat, tgyeljen ra, hogy rendszeresen tisztitsa. Ha tul sok idegen anyag
gyulik 6ssze a forgokefék oldalan, karosithatja azokat.

Ha az oldalso forgokefék elhajlottak, eltértek vagy elhasznalddtak, cserélje ki azokat
Ujakra.

Tordlje at a téltéérintkezbket a robotporszivo aljan és a téltdallomason egy tiszta és
szaraz kenddvel.




5.2.7 AZELULSO GORGO TISZTITASA

1. Tavolitsa el az eltilsé gérgét ugy, hogy egy lapos feju
csavarhuzét illeszt a kerék aljahoz, amivel felfesziti.
2. Tavolitson el minden térmeléket, hajat, szalat, zsinort

és minden szennyezddést, ami a kerékliregben és a
kerék kulsején lerakédott.
3. Kézzel forgassa meg a kereket. Ha a forgasa
korlatozott, ellenérizzen és tisztitson ki minden
térmeléket vagy hajat, ami kéréje tekeredett.
4. Helyezze vissza az ellilsé goérgét. Gy6zddjon meg réla, hogy a gérgd visszakattant
a helyére.

5.2.8 AHAJTOKEREKEK TISZTITASA

+ Ha a robotporszivé hirtelen cikazni kezd, akkor idegen anyagok tapadhattak
a hajtokerekekre. A kereket eltémitd haj, szalak, zsindrok és tormelék a padld
sérllését vagy a robot nem megfelelé miikédését okozhatja.

« Ellenérizze az idegen anyagokat, és tavolitsa el 6ket a tisztitokefe késével vagy
egy tompa fogoéval (nem tartozék), ha sziikséges. Torélje at a kerekeket egy puha,
szaraz és tiszta kendével.

5.3 HATAROLOSZALAG HASZNALATA

A magneses hatarolészalag Iehetéve teszi
a fisztitasi terllet korlatozasat, valamint a

\
robot hozzaférésének Kkorlatozasat bizonyos .
terlletekhez vagy szobakhoz. Arra is »
felhasznalhaté, hogy megakadalyozza, hogy

a robot hozzaérjen bizonyos targyakhoz, vagy’
bemenjen a butorok ala. Az egyseg felismeri a
hatarolészalag vonalat, és nem halad at rajta. A

hatarol6szalagot barhova lehet tenni a hazon belul.

Hasznalatahoz tegye a hataroldészalagot a padiéra. Gy6zédjéon meg réla, hogy teljesen
sima. Ha szlikséges, hasznaljon ragasztdészalagot, hogy megakadalyozza az elmozdulasat.

Ha sziikséges, a hatarolészalag hosszat lehet allitani. Mérje le a megfelelé hosszat,

A S oo S
X

Y
Megjegyzés:

« Ahatarolészalag régzitésekor tgyeljen ra, hogy ne sértse fel a padlot, falat, stb.
- Szényegen nem javasolt a hatarolészalag hasznalata.

«  Héforrasoktol, nyilt langtdl és forrd felliletektdl tavol tartando.

5.4 ALTALANOS TISZTIiTASI INFORMACIOK

1. Soha ne meritse a robotporszivot
vagy Kiegészitéit vizbe vagy mas )
folyadékba. |

2. Aportartalyt ne mossa le vagy meritse
vizbe vagy mas folyadékbal

3. Soha ne permetezzen vagy &ntsén
vizet vagy mas folyadékot a
robotporszivéra vagy annak belsejébe.

4. Ne hasznaljon surolé hatasu tisztitoszereket, vegyszereket, Uvegtisztitokat,
univerzalis tisztitoszereket vagy olajalapu karbantarté anyagokat!

5. Ne emelje fel a robotporszivét a portartaly kiolddo gombjanal vagy a portartaly kérali
tertiletnél fogva, mert az levalhat, és igy sértilést okozhat az egységnek.
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5.5 ELEMEK CSEREJE A TAVVEZERLOBEN

Elemek nincsenek a tavvezérlében, amikor megvasarolja a terméket. Hasznalat el6tt

helyezze be az alkali elemeket (R03 / AAA tipusu).

1. Emelje fel az elemtarté fedelét a tavvezérl6 hatuljan, mikézben nyomva tartja a
reteszeld fllet.

2. Az abran lathaté modon helyezze be az elemeket a tavvezérlébe.

Megjegyzés: Ha az elemeket rossz polaritassal helyezik be, a tavvezérlé nem mikadik.

3. Miutan behelyezte a fedél hegyét a nyilasba, nyomja le a masik végét a bezarasahoz,
amig az a helyére nem kattan.

6. HIBAELHARITAS
LEHETSEGES

PROBLEMA

JAVASOLT MEGOLDAS

Az

OK

Ellenérizze, hogy az akkumulator toltéttségi
szintje alacsony-e, vagy az akkumulator

: Nincs : =
akkumulator . teljesen lemertilt-e.
toltottségi al;l%rgoutlgtt?gl Yé?ly * Ha a robotporszivét manualisan helyezi el a
szintje tolteni toltéallomason, a robot toltéérintkezdjének
alacsony. ‘ megfeleléen kell illeszkednie a toltéallomas
érintkezdihez.
* Ellen6rizze, hogy be van-e zarva a portartaly
Porgy(jt6 fedele.
hiba. Nincs A porgyiijts nincs * Ellen6rizze, hogy a porszirék be vannak-e
porgy(jto, megfelelen szerelve. . e .
vagy nincs dsszeszerelve Uritse ki a portartalyt, és fisztitsa ki a
megfeleléen ) porsz(iréket.
berakva. * Helyezze el a portartalyt a robotporszivéban az
utasitdsoknak megfeleléen.
* Finoman Ulsse meg a robot eliilsé utkdzéjét
Az eliilsd Az elllsé Utkdzd tobbszor is, hogy az alul esetlegesen beragadt
itk 26 elakadt Az lerakddasok levaljanak.
beragadt Utkdzésérzékeldk |+ Mozgassa a robotporszivét masik helyre, és
gadt. elakadtak. nyomja meg a BE/KI kapcsolot a tisztitoprogram
elinditdsahoz.
* Cserélie ki az elemeket a tavvezérlében.
Gy6zddjon meg rdla, hogy az elemek
megfeleléen vannak-e behelyezve.
* Ellen6rizze, hogy az akkumulator toltottségi
Atavvezeérld Az elemek szintje alacsony-e, vagy az akkumulator
nem muakaodik. lemertiltek. telijesen lemertilt-e.

Szaraz kendd segitségével tordlie at a
tavvezerld infravords adojat és a robot vevéjét.
A tavvezérlét a robot 5 m-es hatétavolsagan
bellll hasznalja.

Az egyik
oldalso kefe
nem mozog

vagy elakadt.

Ellendrizze, hogy :

az oldalso kefe
elakadt vagy
beszorult-e.

Ellenérizze, hogy a robot oldalso keféi tordttek-e
vagy mutatjak-e sérilés jeleit.

Ha szikséges, cserélje ki a keféket Ujakra.
Tisztitsa meg és helyezze be az oldalso keféket
megfeleléen.
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» Tavolitson el minden kis targyat a padlérodl, és
tisztitsa meg a tisztitasi terlletet, miel6tt a robot
tisztitani kezd.

A robot Arobot felakadt. Ale  Gy6z6djon meg rola, hogy a robot minden
felakadt vagy a|kerekek elhagyjak kereke stabilan a padlén van, és azok szabadon
kereke 16g. a talajt. mozognak.

* Mozgassa a robotporszivét masik helyre,
helyezze sik padlofellletre, és nyomja meg a
BE/KI gombot a tisztitdprogram elinditdsahoz.

» Tisztitsa meg a robot kerekeit, és tavolitson el
minden szennyez&dést és bekapott hajszalat.
Gy6z6djon meg réla, hogy a robot kerekei

Az egyik kerék hlillengrllézreé,k stabilan a padlon vannak, és nincsenek kis
elakadt. begsiorult-e targyak szétszoérédva a padlon.

) * Mozgassa a robotporszivot masik helyre, és
nyomja meg a BE/KI kapcsolét a tisztitoprogram
elinditasahoz.

» Tavolitson el minden kis targyat a padlordl, és

tisztitsa meg a tisztitasi teriletet, miel6tt a robot
A A robot elakadt. tisztitani kezd.

o Mozgassaa |+ Ezarobotporszivdo nem alkalmas hosszu rojtos
robgltgl(();zzwo robotot nyilt szényegekhez.

: terdletre. * Mozgassa a robotporszivét masik helyre, és
nyomja meg a BE/KI kapcsol6t a tisztitoprogram
elinditasahoz.

* Ellen6rizze, hogy a vezeték nélkili halozat

A robot nem megfeleléen mikadik-e vagy a jel tul gyenge-e.

tudott a A robot . Ellenérizze, hogy a router ny[lt terlleten van-e,

szerverhez csatlakozasa és hogy a tavolsag a robot és a router kozott
kapcsolodni sikertelen. nem tul nagy-e.

» Ellen6rizze, hogy a megadott jelsz6 jo-e, és
prébalja Ujra csatlakoztatni az eszkdzt.

Aleesésgatlo .
érzékelbk | A padldérzékeldk
szennyezettek, eltomddtek.
vagy a robot | Tisztitsa meg a
elakadt egy | padloérzékeldket.
so6tét fellleten.

PROBLEMA JAVASOLT MEGOLDAS

* Ellenbrizze, hogy a szivonyilast nem témitette-e el valamilyen
akadaly.
*  Uritse ki a portartalyt.

Aszivoer§ |+ Ellendrizze, hogy ki kell-e cserélni a szlr6ket vagy a keféket.
gyenge. A robot Tisztitsa ki a porszlréket. Ellenérizze, hogy a sz(ir6k nedvesek-e
port hagy hatra. a foldon lévé viznek vagy mas folyadéknak kdszdnhetéen. Ha

szikseéges, helyezzen be Uj porszir6t.
» Ellenérizze és tisztitsa meg a robot keféit, és tavolitson el minden
hajat és mas anyagot vagy tormeléket.
* Tavolitson el minden targyat eldlr8l 1,5 m és mindkét oldalrdl
oo 0,5 m (bal-jobb) tavolsagban a téltéallomastdél mérve.

A ror?g:ﬁ?ﬂzzwo » Ellenérizze, hogy a toltéallomas megfeleléen van-e elhelyezve és
visszatérni a csatlakozik-e a tapellatashoz, valamint hogy a jelzéfeny vilagit-e.
toltsallomasra Atavolsag a robot és a tolt6allomas kozétt tul nagy, €s a robot mar

) nincs a toltéallomas hatékoérében. Ebben az esetben helyezze a
robotot manualisan a téltéallomasba.

Torolje at az érzékel6ket egy puha, szaraz és
tiszta kendével.

* Ha a robot elakadt egy sotét fellleten,
mozgassa a robotporszivot egy masik helyre,
és inditsa Ujra a tisztitoprogramot egy Uj helyen.
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A robotporszivo
nem makaodik.

Gy6z6djon meg réla, hogy a robotporszivé be van-e kapcsolva.
Nyomja le néhany masodpercre a BE/KI gombot az eszkdz
bekapcsolasahoz.

Ha az akkumulator toltdttségi szintje tul alacsony, helyezze
a robotot a toltéallomasra, és gy6zédjon meg réla, hogy az
érintkezbdk a robot fémérintkez6ihez vannak-e igazitva.

A robotporszivo

Ellendrizze, hogy az akkumulator t6lt6ttségi szintje nem tul alacsony-e.

be van * Ha hasznalja az alkalmazast, ellenérizze a Wi-Fi-kapcsolatot.
kapcsolva, de |» Ha a probléma tovabbra is fennall, kapcsolja ki az eszkézt, varjon
nem reagal. néhany masodpercet, majd inditsa ujra.

A robotot nem

Gy6z6djon meg réla, hogy a robotporszivé be van kapcsolva.
Ellenérizze, hogy a tdltéallomas megfeleléen csatlakozik-e az
aramforrashoz, és hogy a jelzéfény vilagit-e.

Tisztitsa meg a robot téltéérintkezdit és a toltéallomas érintkezdit

lehet tolteni. egy puha, szaraz és tiszta kenddvel.
» Ellen6rizze, hogy a robot toltéérintkezdi és a toltéallomas
érintkezdi megfeleléen illeszkednek-e.
A robot » Ovatosan tisztitsa le az érzékel6ket és az ellls6é Utkdzét egy
mozgasa a puha, szaraz és tiszta kenddvel.
tisztitoprogram |+ Ellen6rizze az els6 (itk6z6t, és tavolitsa el az esetlegesen ala
alatt vagy a beszorult vagy megrekedt térmeléket.
mozgasanak |+ Tisztitsa meg a kerekeket, és ellen6rizze, hogy azok nem
utvonala akadtak-e el idegen targyak miatt, és szabadon mozognak-e.
rendellenes. |  Kapcsolja ki, majd Ujra be a késziiléket.

A robotporszivo

Ellendrizze, hogy az akkumulator toltéttségi szintje nem tul alacsony-e.
Ellenérizze, hogy a robotporszivd nem akadt-e el, vagy nem
allitotta-e meg egy akadaly.

mikodése » Ellendrizze a robot keféit és kerekeit, és tavolitsa el az esetlegesen
hirtelen leall. beragadt tormeléket vagy egyéb anyagokat.
* Haa probléma tovabbra is fennall, kapcsolja ki az eszkozt, varjon
néhany masodpercig, majd kapcsolja be ujra.
Lehet, hogy a robotporszivd bizonyos alkatrészeit haj,
rgﬁgléﬁgﬁgg szennyezddes vagy mas anyag tomiti el.
zajok és Ellgnérlgzg és tisztitsa meg az ellilsé Utkdzét, az oldalso keféket,
hangok a a fo kefét es a kerekeket. . B . .
tisztitoprogram Ellendrizze, hogy a portartaly, a viztartaly, a f6 kefe, a f6 kefevedd
alatt fedél, vagy a robotporszivd kerekei megfeleléen vannak-e

beszerelve.

A f6 kefe nem
mozog, vagy
elakadt.

Ellenérizze, hogy a f6 forgdkefe torétt-e, vagy mutatja-e sértilés
jeleit.

Ha sziikséges, cserélje ki a kefét ujra.

Tisztitsa ki a f6 kefét.

Ellenérizze, hogy megfeleléen van-e beszerelve.

A robotporszivé
nem tisztit
automatikusan
az Utemezett

Ellenérizze, hogy a robotporszivé be van-e kapcsolva. Nyomja le
néhany masodpere a BE/KI kapcsolégombot a robot tetejen, amig
egy hangjelzést nem hall, és a jelzé6fény nem vilagit.

Ellendrizze, hogy az akkumulator téltottségi szintje alacsony-e,
vagy az akkumulator teljesen lemertilt-e.

idében. * Az utemezett tisztitoprogram elindulasahoz 30%-nal magasabb
akkumulatortoltétiségi szintre van szikség.
Az eszk6z |+ Ellendrizze, hogy a vezeték nélkili hal6zat megfeleléen miikddik-e
mindig ,offline”- vagy a jel tul gyenge-e.
ként jelenik |+ Gy6z6djon meg rdla, hogy a robotporszivd a Wi-Fi halozat
meg a telefonra hatétavolsagan beldl van.
telepitett » Ellenérizze, hogy az akkumulator toltottségi szintje alacsony-e,

alkalmazasban.

vagy az akkumulator teljesen lemertlt-e.
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7. GARANCIA ES JOTALLASI FELTETELEK

Erre a termékre a vasarlas idépontjatol szamitott 36 honap jotallas vonatkozik (amely
tartalmazza a helyi jogszabalyok altal meghatarozott 24 hénapos térvényes jotallast,
valamint a marka altal kinalt 12 honap tovabbi jotallast), minden gyartasi- vagy
anyaghibabdl eredé meghibasodasra.

Ez a jotallas nem terjed ki a rossz telepitésbdl, helytelen hasznalatbdl, vagy a termék

természetes elhasznalédasabdl eredd karokra. A jotallas nem vonatkozik:

* A helytelen hasznalatbdl, balesetbdl, atalakitasbol vagy nem megfelelé
aramer@sségul illetve feszlltségl elektromos csatlakozasbol ered6 karokra vagy
meghibasodasokra.

* Olyan termékekre, amelyeknek garancia cimkéje vagy sorozatszama sérllt,
megvaltozott, eltavolitottak vagy rozsdas.

* Acserélhetd akkumulatorokra es tartozékokra 6 honap jotallas vonatkozik.

* Az akkumulator meghibasodéasara, ha a tul hosszu toltés, vagy az utmutatdban leirt
biztonsagi eldirasok figyelmen kivil hagyasa miatt kovetkezett be.

* Az esztétikai karokra, ideértve a karcolasokat, horpadasokat vagy hasonlokat.

* Engedéllyel nem rendelkezd személy altal végzett barmilyen beavatkozasbol
bekdvetkezett karokra.

A természetes kopasbdl vagy a termék természetes elhasznalédasabol eredd
meghibasodasokra.

* Ahaldzati paraméterek megvaltozasa miatt sziikséges programfrissitésekre.

* Harmadik fél programjanak moédositas, valtoztatas vagy adaptalas céljabol torténd
hasznalata kdvetkeztében meghibasodott termékre.

«  Agyart6 altal jovahagyott tartozékok nélkuli hasznalat kdvetkeztében meghibasodott
termékre.

*  Arozsdas termékekre.

A gyarté semmi esetre sem tehetd felel6ssé a lemezen tarolt adatok elvesztéséeért.

Hasonléképpen, a gyartd nem koteles ellenérizni, hogy a visszavitt termékbdl

eltavolitottak-e a SIM / SD kartyakat.

A javitott vagy cserélt termékek tartalmazhatnak Uj és/vagy ujracsomagolt 6sszetevéket

és tartozékokat.
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CUPRINS:

1. INFORMATII PRIVIND SIGURANTA P. 161
2. DATE TEHNICE P. 168
3. DESCRIERE P. 169
4. UTILIZARE P. 169
5. INTRETINERE $1 CURATARE P. 177
6. REMEDIEREA DEFECTIUNILOR P. 182
7. GARANTII SI LIMITE DE RESPONSABILITATE P. 185

1. INFORMATII PRIVIND SIGURANTA

Inainte de a folosi acest produs, cititi cu atentie aceste
instructiuni si pastrati manualul pentru o utilizare
ulterioara. m
1.  Acest aparat poate fi utilizat de copiii cu varsta de
cel putin 8 ani si de persoane cu capacitati fizice,
senzoriale sau mentale reduse sau care nu au
experienta si cunostintele necesare, daca sunt
supravegheate sau au fost instruite cu privire la
utilizarea aparatului in conditii de siguranta si inteleg
pericolele implicate.

2. Copiii nu au voie sa se joace cu acest aparat.

3. Curatarea aparatului si intretinerea permisa pentru
utilizator nu trebuie sa fie efectuate de catre copii
decat sub supraveghere.

4. Aparatul trebuie utilizat numai cu sursa de alimentare
pe care ati primit-o impreuna cu aparatul.

5. Aparatul trebuie sa fie furnizat numai la o tensiune
de siguranta foarte joasa (SELV) corespunzatoare
marcajului de pe aparat.

6. Inainte de curatare sau intretinere a aparatului,
stecarul trebuie scos din priza.

7. Pericolul poate aparea daca aparatul trece peste
cablul de alimentare.

8. Este necesar sa luati masuri de precautie in timpul
intretinerii.
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10.
11.

12.

13.

14.
15.
16.
17.
18.
19.

20.

21.

Consultati  paragraful 4.4  INCARCAREA
ROBOTULUI pentru informatii despre incarcare.
Consultati  paragraful 2. Sectiunea DATE
TEHNICEDpentru referinta tipului bateriilor.
AVERTIZARE: Pentru fincarcarea
bateriilor reincarcabile, utilizati numai
unitatea de furnizor detasabila: GQ12-190060-AG
(statie de incarcare) prevazuta cu aparatul.
ConsultatlparagrafuIS 5INLOCUIREABATERIILOR
DIN TELECOMANDA pentru informatii despre
metoda de inlocuire sau scoatere a bateriilor.
AVERTIZARE: In ceea ce priveste bateriile
reincarcabile ale aspiratorului robot: Acest aparat
contine baterii care pot fi inlocuite numai de catre
persoane calificate.
AVERTIZARE: Bateriile uzate nu trebuie aruncate
in gunoiul menajer. Duceti-le la un loc de colectare/
eliminare desemnat.
Bateria trebuie scoasa din aparat inainte ca acesta
sa fie eliminat ca deseu.
Aparatul trebuie s& fie deconectat de la reteaua de
alimentare atunci cand scoateti bateria.
Respectati toate avertismentele legate de aspiratorul
robot si piesele acestuia.
Nu utilizati un cablu de alimentare, un stecher sau o
priza de curent deteriorata.
Copiii si animalele de companie trebuie
supravegheate cand aspiratorul robot functioneaza.
Pastrati intotdeauna stecarul conectat la priza.
Daca stat,ia de incércare este deconectats, bateria
nu poate fi incarcata automat.
Nu utilizati aparatul daca a fost scapat de la inaltime,
daca exists semne vizibile de deteriorare sau dacé
bateria reincarcabila se scurge.
Asigurati-va intotdeauna ca aveti mainile uscate
inainte de a folosi stecherul sau de a porni aparatul.
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22,
23.
24.

25.
26.

27.

28.
29.

30.

31.
32.

33.

Nu manipulati niciodata aspiratorul robot si statia de

fncarcare cu mainile ude sau umede.

Nu atingeti stecarul si cablul de alimentare cu mainile
ude sau umede.

Desfasurati complet cablul de alimentare inainte de
utilizare.

Nu puneti nimic deasupra robotului.

Numai pentru uz casnic, ininterior! Nu se recomanda
utilizarea in locuri expuse la conditii de umezeala,
cum ar fi bai sau camere de spalat, precum si in
locuri inguste si situate la inaltime, cum ar fi mese
sau rafturi. Dacd se utilizeaza in aceste locatii,
pot aparea daune critice (functlonare anormala si
deteriorare). Nu utilizati aparatul in medii exterioare.
Nu l3sati cablul de alimentare si atarne peste
margine, sa atinga suprafete fierbinti sau sa se

incurce. Nu asezati un obiect greu pe cablul de

alimentare, acesta ar putea sa-l rupa.

Nu smulgeti niciodata stecarul tragand de cablul de
alimentare.

Din motive de siguranta, se recomanda conectarea
aparatului direct la propria priza electrica, pe un
circuit dedicat, separat de alte aparate. Daca circuitul
electric este supraincarcat cu alte aparate, este
posibil ca aparatul dvs. sa nu functioneze corect. Nu
se recomanda utilizarea impreuna cu un prelungitor
sau cu o extensie.

Nu lasati cablul de alimentare desfacut expus pe
podea.

Se recomanda verificarea regulata a aparatului.
Consultati paragraful «INTRETINERE Sl
CURATARE» pentru curatare.

Scoatetl si eliminati in S|guranta orice material de
ambalare’ Si etichete promotlonale inainte de a utiliza
aparatul pentru prima data. Nu scoateti etichetele
de evaluare si informatiile de sigurantal!
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34.
35.

36.

37.

B 38.

39.
40.
41.

42.
43.

44.

Inainte de conectarea la priza, asigurati-va ca nu
exista praf sau apa pe mufa de alimentare.
Depozitati si utilizati acest robot numai in medii cu
temperatura ambientala. Este interzisa utilizarea
produsului la temperaturi extrem de scazute (sub 0
°C) sau ridicate (peste 40 °C).

Nu folositi niciodata pentru a colecta ceva care
fumega sau arde, cum ar fi tigari, scrum fierbinte
sau chibrituri.

Nu utilizati niciodata pentru a colecta lichide
inflamabile sau combustibile, cum ar fi bauturi
spirtoase metilate, benzina, acetona etc., si nici nu
utilizati in zona in care acestea pot fi prezente.

Nu folositi niciodata pentru a colecta obiecte ascutite
si dure, cum ar fi piese de sticla, aschii de metal,
monede cuie, suruburi etc.

Nu folosm niciodats pentru a colecta materiale
corozive sau toxice, cum ar fi acizi minerali, solutii
alcaline, oxidant, curététor de scurgere, inalbitor cu
clor, amoniac etc.

Nu-| utilizati niciodata intr-un spatiu inchis umplut cu
vapori degajati de vopsea pe baza de ulei, substante
impermeabile pentru molii, diluant de vopsea, praf
inflamabil sau alti vapori toxici sau explozivi.

Evitati utilizarea aspiratorului robot in locatii cu lampi
de birou si lumanari asezate pe podea, precum sin
locuri cu benzin&, alcool distilat, diluant, scrumiere
cu tigari aprinse etc.

Nu acoperiti senzorii si nu lipiti etichete pe robot sau
pe statia de incarcare.

Nu utlllzatl acest aparat in mediu ud sau umed (de
ex. baie), pe suprafete umede sau suprafete cu
apa ingramadita. Nu folosi’;i robotul pentru a aspira
lichide sau murdarie umeda.

Este posibil ca robotul sa nu functioneze normal pe
0 podea neagra.
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45.

46.
47.

48.

49.

90.

91.

1.1

52.

Nu scurtcircuitati niciodata pinii de Tncarcare cu
obiecte metalice’ precum surubelnite etc.
Nu folositi niciodata robotul fara filtre.
Nu |ntroducet| niciodata obiecte straine tn deschideri.
Nu operati cu orificiile blocate. inainte de fiecare
utilizare, asigurati-va ca deschiderile sunt lipsite de
praf, pér, scame si orice poate reduce fluxul.
Asigurati-va ca usile principale sunt inchise. Este
posibil ca robotul aspirator sa nu-si poata continua
functionarea daca este blocat la pragul usii de la
intrare. Nu permiteti aspiratorului robot sa circule in
afara casel.
Reparatiile trebuie efectuate numaide catretehnicieni
autorizati. Nu este recomandat ca utilizatorii sau alte
persoane neautorizate sa incerce sa repare sau sa
dezasambleze produsul.
Nu utilizati accesorii si piese de schimb care nu au
fost livrate impreuna cu acest robot aspirator sau
care nu au fost fabricate pentru acest model.

Acest marcaj indica faptul ca acest produs nu

trebuie aruncat Tmpreuna cu alte deseuri
mmm menajere. Pentru a preveni posibilele daune
asupra mediului sau sanatatii umane din depozitarea
necontrolata a deseurilor, reciclati-l Th mod
responsabil pentru a sustine reutilizarea durabila a
resurselor materiale. Pentru a returna dispozitivul
utilizat, utilizati sistemele de returnare si de colectare
sau contactati distribuitorul unde a fost achizitionat
produsul. Acestia pot prelua acest produs pentru
reciclarea ecologica.

INFORMATII PRIVIND SIGURANTA BATERIEI A A
AVERTIZARE: NU LE LASATI LA INDEMANA
COPIILOR. Inghitirea poate duce la arsuri chimice,
perforarea tesuturilor moi, si moarte. Arsurile severe
pot aparea in decurs de doua ore de la ingestie.
Solicitati imediat asistenta medicala.
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53.

54.
55.
56.

o7.

58.
99.

60.
61.

62.
63.

AVERTIZARE: Daca telecomanda trebuie pastrata
neutilizata pentru o perioada lunga de timp, bateriile
sunt scoase.

Nu permiteti copiilor sa inlocuiasca bateriile fara
supravegherea unui adult.

Bateriile expirate trebuie scoase imediat din
echipament si aruncate corespunzator.

Nu aruncati bateriile in foc. Nu expuneti bateriile la
caldura sau foc. Evitati depozitarea in lumina directa
a soarelui.

Daca bateria se scurge, scoateti-o cu o carpa din
compartimentul bateriei. Ellmlnatl bateria conform
reglementérilor. Daca acidul din baterie s-a scurs,
evitati contactul cu pielea, ochii si membranele
mucoase. Clatiti zonele afectate  imediat dupa
contactul cu acidul si spalati cu multa apa curata.
Vizitati un medic.

Nu incapsulati si/sau modificati bateriile.

Inainte de a arunca acest produs, inlaturati bateriile
intr-un mod sigur pentru mediu.

Pastrati-I in interior (0 °C - 40 °C).

Introduceti intotdeauna bateriile corect in functie de
polaritatea (+ si -) marcata pe baterie si echipament.
Cand bateriile sunt introduse in sens invers, acestea
pot fi scurtcircuitate sau incarcate. Acest lucru poate
provoca supraincalzire, scurgeri, emanare, rupere,
explozie, incendiu si vatamari corporale.

Nu amestecati baterii noi si uzate sau baterii de
diferite tipuri sau marci.

Nu scurtcircuitati bateriile. Cand bornele pozitive (+)
si negative (-) ale unei baterii sunt in contact electric
intre ele, bateria devine scurtcircuitatd. De exemplu,
bateriile libere Tntr-un buzunar cu chei sau monede,
pot fi scurtcircuitate. Acest lucru poate duce la emisii,
scurgere, explozie, incendiu si vatamari corporale.
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64.

695.
66.
67.
68.
69.

70.
1.

Nu fincarcati baterile cu carbon (RO3/AAA).
incercarea de a incérca o baterie (primara) care
nu poate fi reincarcata poate provoca generarea
interna de gaz si/sau caldura, rezultand scurgeri,
emisii, explozie, incendiu si vatamari corporale.
Nu amestecati baterii noi si uzate sau baterii de

diferite tipuri sau marci.

Bateriile de litiu cu recipientul deteriorat nu trebuie

expuse la apa.

Incarcati-1 intr-o locatie cu aerisire buna.
Nu supunetl bateriile la socuri mecanice.

Nu utilizati alt incarcator decat cel prevazut special

pentru utilizarea cu echipamentul.

Nu demontati, nu deschideti sau sfaramati bateriile.
Baterille nu trebuie aruncate Tmpreuna cu
deseurile menajere obisnuite. Reciclati-le in

punctele de colectare prevazute in acest

scop. Contactati autoritatile locale sau distribuitorul
pentru a primi instructiuni cu privire la reciclare.

Eliminarea corecta a bateriilor vechi
protejarea mediului si a sanatatii umane.

167

ajuta

la



2. DATE TEHNICE

- . .
Baterie reincarcabila

Li-ion 14,4 V=, 2500 mAh

Comunicare WiFi

Wi-Fi 802,11 b/g/n, 2412MHz-2472MHz

Intrare statie de incarcare

19,0 V=,0,6 A

Puterea maxima de radiofrecventa
transmisa in banda (benzile) de frecventa

16,9 dBm (802,11 g)

Castig de antena

2,5 dBi pentru antena interna

Durata de functionare

Tn jur de 120 min

Timpul de incarcare 4-5 ore

Suprafata de curatare 120 m?

Viteza de deplasare 0,25 m/s

Capacitatea sacului de praf 600 ml

Nivelul de putere acustica 65 dB (zgomot redus)

Puterea de aspirare 2000 Pa

Baterie telecomanda 3,0 V=, 2 x R03 (AAA) 1,5 V=
Greutate neta 2,7 kg

\Dimensiuni (J x 1) in mm 330 x 74 mm

21 ADAPTOR DATE TEHNICE

- .

Denumirea sau marca
comerciala a producatorului,
numarul de inregistrare
comerciala si adresa

Dong Guan City, GangQi Electronics Co., Ltd
Privately Operated Industrial District,
ShiYong, 532600 Heng Li Town, Dong Guan,

Guangdong, PRC

Identificator model

GQ12-190060-AG

Tensiune de intrare 100-240 V~
Frecventa de intrare AC 50/60 Hz
Tensiune de iesire 19,0 —
Curent de iesire 0,6 A

Putere de iesire 1,4 w

Eficienta medie activa 84,42 %

Eficienta in sarcina redusa

(10%) 78,08 %

Consumul de energie fara

\{ncarcare 0,084 w
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2.2 Actualizarea firmware-ului

Firmware-ul aparatului este actualizat automat prin reteaua Wi-Fi si telefonul mobil.
Aspiratorul robot trebuie sa fie conectat la statia de incarcare. Asigurati-va ca aspiratorul
robot se incarca si ca semnalul Wi-Fi este bun.

3. DESCRIERE

\

-
VEDERE DE SUS

. Indicator luminos PORNIT / OPRIT
Indicator luminos Wi-Fi

Indicator luminos reincarcare
Buton de pornire PORNIT / OPRIT
Suprafata acoperita

Bara de protectie cu senzor
anti-coliziune

Buton de deblocare a sacului de praf
8. Cos de gunoi

TELECOMANDA

9. Display-ul

10. Mod curatare automata / Setarea
puterii de aspirare

11. Butoane de control al directiei

12. Setarea programata a curatarii

13. Buton reincarcare automata

14. 3 moduri de curéatare: stergere
(optional), o singura camera, mod
curatare margini ~

15. Buton START / PAUZA

16. Buton setare ora

VEDERE DE JOS
17. Senzor anti-cadere fata
18. Pini de contact pentru incarcare

N ookrwN=

. Perie rotativa laterala pe partea
stanga

. Senzor anti-cadere din stanga

. Roata de actionare din stanga

. Cadrul capacului periei rotative

. Roata pivotanta din fata

. Perie rotativa laterala pe partea
dreapta

. Capacul compartimentului bateriei

. Senzor anti-cadere din dreapta

. Roata de actionare din dreapta

. Perie rotativa

. Cos de gunoi

COS DE GUNOI

30. Filtru de praf HEPA

31. Filtru principal

32. Invelis din metal pentru sacul de
praf

33. Capacul compartimentului filtrelor

34. Invelis conductor

35. Capacul lateral al sacului de praf

STATIE DE INCARCARE

36. Pini de contact pentru incarcare

37. Indicator de semnalizare cu LED

38. Port de alimentare cu energie

4. UTILIZARE

4.1 INAINTE DE PRIMA UTILIZARE

1. Inainte de a utiliza aspiratorul robot si accesoriile furnizate, verificati daca exista
semne vizibile de deteriorare. Nu utilizati aparatul sau accesorile daca sunt
deteriorate.

2. Indepartati si aruncati in sigurantd orice material de ambalare sau etichete
promotionale atasate la set.

3. Inainte de a utiliza aspiratorul robot, scoateti benzile de protectie de pe partile
laterale ale unitatii.

4. Instalati periile rotative laterale:

» Pozitionati aspiratorul robot cu capul in jos pe o suprafata
neteda si curata.

+ \Verificati semnele ,L" si ,R" de pe peria rotativa de curatare
a marginilor si, de asemenea, semnele ,L” si ,R" de pe
unitatea principala. Instalati periile rotative laterale conform
marcajelor ,L” si ,R” apasandu-le cu atentie pe stifturi pana
cand emit un ,clic” in pozitie.

5. Instalati bateriiletelecomenzii. Consultati  paragraful

5.5 INLOCUIREA BATERIILOR DIN TELECOMANDA pentru informatii despre
metoda de inlocuire sau scoatere a bateriilor.
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6. Inainte de a conecta aparatul la sursa de alimentare, asigurati-va cé tensiunea de
alimentare corespunde cu tensiunea de alimentare marcata pe statia de incarcare.
7. Asigurati-va ca cosul de praf este asamblat si blocat ferm la locul sau.

4.2 CONTINUTUL PACHETULUI

Telecomanda

—_—

-

Statie de incarcare si
adaptor

Perii rotative laterale

Filtru pentru praf si filtru

primar

Perie de curatare

Banda de limitare

4.3 POZITIONAREA STATIEI DE INCARCARE

1. Asezati statia de incarcare sub o priza usor accesibila, pe o suprafata orizontala,
lipita de un perete, perpendicular pe sol, in zona neaglomerata lasand urmatoarele

distante in jurul acesteia:

+  Cel putin 0,5 metri de fiecare parte a statiei

de incarcare.

»  Celputin 1,5 metri in fata statiei de incarcare.
» Lacel putin 1,5 metri distanta de scari

Nota: Orice obiecte plasate in fata statiei de

&%

O

o~

incarcare vor impiedica aspiratorul robot sa se incarce automat. Pastrati zona curata.
2. Conectati adaptorul la priza de perete.
Observatii: Pastrati intotdeauna cablul de alimentare al incarcatorului conectat la priza

de curent.

» Daca nu este alimentata statia de incarcare, aspiratorul robot nu va putea gasi statia

de incéarcare si nu va putea sa se incarce automat.

- Dacéa aspiratorul robot este separat de statia de incarcare, bateria se descarca

automat.

= Asigurati-va ca indicatorul luminos de pe statia de incércare se aprinde atunci cand
este conectat, in caz contrar robotul nu se poate intoarce automat la acesta pentru

reincarcare.
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- Statia de incarcare nu poate fi amplasata in zone cu obiecte si suprafete reflexive,
precum si cu reflexie puternica, cum ar fi lumina directa a soarelui sau oglinzile din
apropiere.

- Cand pardoseala este din lemn, instalati statia de incarcare in aceeasi directie cu
textura lemnului.

3. Aranjati cablul de alimentare de-a lungul peretelui, astfel incat sa nu se incurce in
periile sau rotile aspiratorului robot .

4.4 INCARCAREA ROBOTULUI

Cand produsul este achizitionat initial, bateria ar putea fi descarcata. Incarcati mai intai

manual aspiratorul robot.

1. Tineti apasat butonul PORNIT / OPRIT O din partea de sus a aspiratorului robot.

2. Cand robotul este pornit, indicatorul luminos PORNIT / OPRIT se aprinde constant
in culoare verde.

Nota: Cand robotul este complet incarcat, atat indicatorul luminos PORNIT / OPRIT O
cat si indicatorul luminos de reincarcare & se aprind permanent in culoare verde.

Observatii: Cand aspiratorul robot nu poate fi incarcat automat, verificati urmatoarele:

+ Verificati daca exista substante straine pe stifturile de contact si stergeti stifturile de
contact atat pe robot, cat si pe statiade i incarcare cu o carpa uscata.

- Verificati daca in aproplerea incarcatorului existd obiecte care sunt reflectoare
puternice.

- Reconectati puterea statiei de incarcare.

» La separarea aspiratorului robot de statia de incarcare, acesta se va descéarca
natural.

Nota: Cand lasati casa nesupravegheata pentru o perioada lunga de timp din cauza
unei calatorii de afaceri, excursii etc., opriti aspiratorul robot si scoateti incarcatorul din
priza.

441 REINCARCARE AUTOMATA

La sfarsitul unui program de curatare, robotul

revine automat la statia de incarcare.

Observatii:

+  Daca robotul nu a pornit programul de curatare P
de la statia de incarcare sau daca statia de é -
incarcare este inaccesibilda (nu se afla in{§ ?
aceeasi camera), robotul se va intoarce la \. Tz l/
locul sau de pornire si va incheia programul de
curatare. In acest caz, asezati manual aspiratorul robot pe statia de incarcare pentru
a reincarca.

= Daca bateria se descarca in timpul programului de curatare, aspiratorul robot se va
intoarce automat la statia de incarcare pentru a se reincéarca si va relua programul
de curatare dupa ce nivelul bateriei atinge nivelul dorit.

442 REINCARCARE MANUALA

3. Conectati manual dispozitivul la statia de
incarcare. Dupa alinierea stifturilor de contact
ale aspiratorului robot cu stiftul de contact
al statiei de incarcare, veti auzi 2 sunete de
clopotel. Indicatorul luminos @ de incércare
cllpeste constant in culoare verde.

Observatii:

+ Pastrati partea frontala a robotului la o distanta
de staf,ia de incarcare, pentru a va asigura ca
pinii de contact de incarcare a robotului sunt
perfect aliniati cu pinii de contact de incarcare ai
statiei de 1 incarcare.
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« Dupa ce aspiratorul robot este complet incarcat, indicatorul luminos de reincarcare
se aprinde permanent in culoare verde.

« Pentru a asigura orele normale de lucru ale dispozitivului, incarcati-l complet inainte
de utilizare.

4. Apasati butonul de incarcare & de pe telecomanda pentru a trimite robotul la statia
de incarcare.

4.5 PUTERE PORNIT/OPRIT, START/PAUZA, REPAUS

451 PORNIRE

1. Tineti apasat butonul PORNIT / OPRIT O din partea de sus a aspiratorului robot
pana cand robotul porneste.

2. Cand robotul este pornit, indicatorul luminos PORNIT / OPRIT se aprinde in culoare
verde.

4.5.2 OPRIRE

Tineti apasat butonul de conectare PORNIT / OPRIT O din partea superioara a
aspiratorului robot, pana cand indicatorul luminos PORNIT / OPRIT se deconecteaza.

Nota: Aspiratorul robot nu poate fi deconectat daca este conectat la statia de incarcare.

453 START

Dupa ce aspiratorul robot este pornit, apasati o datéd butonul PORNIT / OPRIT O din
partea superioara a aparatului sau butonul START / PAUZA ® de pe telecomanda pentru
a incepe aspirarea.

454 PAUZA

Cand aspiratorul robot functioneaza, apasati o data butonul PORNIT / OPRIT O sau
butonul START / PAUZA ® de pe telecomanda pentru a opri aspirarea.

455 REPAUS

Daca aspiratorul robot nu mai functioneaza mai mult de 120 de minute, acesta va intra
automat in modul de repaus. Cand este in modul de repaus, dispozitivul poate fi activat
apasand butonul PORNIT / OPRIT O sau orice buton de pe telecomanda.

Dispozitivul nu va intra in modul de repaus in timpul incarcarii. Daca nivelul bateriei este
scazut in timp ce robotul aspirator este in modul de repaus, dispozitivul se va deconecta
automat.

4.6 UTILIZAREA APLICATIEI

4.6.1 DESCARCAREAAPLICATIEI, INREGISTRAREA S| CONECTAREA LA WI-FI
1. Scanati codul QR pentru a descéarca aplicatia sau cautati
.QILIVE SMART” in App Store sau obtineti-l pe Google Play.
2. Descarcati aplicatia.
Nota: Software-ul aplicatiei poate fi actualizat fara notificare
prealabila. In plus, interfata curenta a aplicatiei poate fi diferita
de instructiunile din acest manual. Unele functii pot fi adaugate,
in timp ce unele dintre functiile mentionate pot fi sterse. Aplicatia
este disponibila in limba engleza.

3. Deschideti aplicatia ,QILIVE SMART" pe telefonul mobil
sau pe tableta.

4. Acceptati ,Acordul utilizatorului si politica de confidentialitate” pentru a merge mai
departe. .

5. Alegeti ,Conectati-va” daca aveti deja un cont sau ,Inregistrati-va” daca nu aveti

6

inca un cont.
Pentru a va inscrie, selectati regiunea si introduceti numarul de telefon mobil sau
adresa de e-mail. Apoi, selectati ,Obtineti codul de verificare”.
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7. Un cod de verificare a fost trimis la adresa dumneavoastra de e-mail sau la numarul
dumneavoastra de telefon mobil. Introduceti codul de verificare.

8. Setati o parola pe care v-o puteti aminti cu usurinta. Folositi 6-20 de caractere cu un
amestec de litere si cifre.

9. TIn pasul urmator, apllcatla va va pune urmatoarele patru intrebari:

«  Daca doriti sau nu sa primiti o notificare.

«  Daca sunteti de acord s& partajati locatia.

« Daca doriti sa accesati datele de acasa pentru a controla toate dispozitivele de
,Acasa” prin aplicatie.

» Daca doriti sa utlllzatl Bluetooth.

Observatii:

*  Asigurati-va ca aspiratorul robot, telefonul mobil sau tableta si routerul sunt aproape
unul de celalalt inainte de a incepe conexiunea cu aplicatia.

+ Confirmati tipul de semnal Wi-Fi al routerului de acasa, deoarece sunt necesari
2,4 GHz pentru a adauga un dispozitiv.

» Parola gresita este principalul motiv pentru care asocierea esueaza. Va rugam sa
verificati parola si sa incercati din nou.

« Pentru a asigura imperecherea cu succes, se recomanda sa activati urmatorul
acces, cum ar fi locatia, Wi-Fi, Bluetooth etc.

«  Completati asocierea in termen de trei minute de la resetarea dispozitivului.

10. Pentru a conecta aspiratorul robot la reteaua Wi-Fi, porniti-l apasénd si tinand
apasat butonul PORNIT / OPRIT O. Indicatorul luminos PORNIT / OPRIT se aprinde
in culoarea verde. Dupéa aceea, apasati rapid butonul PORNIT / OPRIT O de doua
ori consecutiv. Pictograma retelei Wi-Fi & de pe robot incepe sa clipeasca constant
in culoarea verde. Adaugati dispozitivul pe telefonul dumneavoastra mobil. Atingeti
,+” In coltul din dreapta sus pentru a adauga un dispozitiv inteligent.

Nota: Aspiratorul robot poate fi conectat in aplicatia instalata pe telefonul mobil sau

tableta in cele doua metode diferite din partea superioara a aplicatiei:

- Daca alegeti ,Scanare automata”, aplicatia ,QILIVE SMART” va scana automat si
va gasi aspiratorul robot.

- Daca alegeti ,Adaugati manual”, selectati ,Electrocasnice mici” si apoi alegeti
LAspirator robot (Wi-Fi)” din lista.

11. Pentru a adauga dispozitivul manual: Accesati marcajul ,Aparate electrocasnice
mici” si cautati ,Aspirator robot (Wi-Fi)”.

Nota: NU ALEGETI ALTE DISPOZITIVE CA ,ROOT VACUUM (BLE + WI-FI)”,

»ASPIRATOR ROBOT (BLE)”, ,,ASPIRATOR ROBOT (IPC) SAU ALTE OPTIUNI.

12. Selectati reteaua Wi-Fi de 2,4 GHz si introduceti parola.

13. Resetati mai intai dispozitivul. Porniti dispozitivul si confirmati ca indicatorul Wi-Fi &
clipeste rapid. Apasati,Confirmati ca indicatorul clipeste rapid”.

Nota: Va rugam sa finalizati distributia in retea in termen de 3 minute de la resetarea

dispozitivului.

14. Adaugarea dispozitivului. Asigurati-va ca dispozitivul este pornit si ca semnalul Wi-Fi
este bun.

15. Dupa ce aspiratorul robot este adaugat cu succes, puteti incepe sa utilizati aplicatia
si sa controlati aspiratorul robot de la distanta.

Nota: Daca doriti s& schimbati conexiunea robotului, de la reteaua Wi-Fi existenta la o

noua retea Wi-Fi, parcurgeti urmatorii pasi:

- Porniti robotul. Apasati rapid butonul de pornire PORNIT / OPRIT © de doua ori
consecutiv. Pictograma retelei Wi-Fi & de pe robot incepe sa clipeasca constant in
culoarea verde.

- Apoi, conectati dispozitivul la noua retea fara fir.

4.6.2 SELECTAREA MODURILOR DE CURATARE

Din aplicatie, in functie de preferinte, pot fi selectate diferite moduri de curatare.
*  Modul de curatare standard - curatarea automata, care este cel mai frecvent utilizat
pentru curatarea zilnica, poate fi pornit selectand programul ,Curatare margini”.
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*  Modul ,Curatare camera” este utilizat pentru a curata o singura camera.

*  Modul de curatare a muchiilor este potrivit pentru curatarea colturilor si de-a lungul
peretilor si poate fi pornit selectand programul ,,Curatare margini”.

« ,Curatare locald” robotul va curata intens o zona specifica, in jurul punctului de

plecare selectat.

Nota: Consultati paragraful 4.8 MODURI DE CURA'[ARE pentru informatii suplimentare
despre modurile de curatare.

4.6.3 BATERIE SI INCARCAREA ROBOTULUI

Starea bateriei este expusa pe afisaj. Cand nivelul bateriei scade, robotul revine automat
la statia de incarcare pentru o reincarcare. Aspiratorul robot poate fi trimis la statia de
incarcare selectand functia modului de reincarcare. Cand este conectat la statia de
incarcare, starea robotului este ,Incarcare”.

4.6.4 CONTROL MANUAL

Puteti utiliza sagetile de directionare pentru a coordona si redirectiona manual aspiratorul
robot Tntr-o zona specifica a camerei sau pentru a muta robotul in directia dorita, Tnainte-
fnapoi sau dreapta-stanga.

4.6.5 SETAREA PUTERII DE ASPIRARE

Puterea de aspiratie ,Putere de curatare” poate fi reglata de la aplicatie. Selectarea
dintre ,Economisire energie”, ,Standard” si ,Turbo”. Puterea de curatare (puterea
de aspirare) pentru toate modurile mentionate mai sus poate fi ajustata numai prin
intermediul aplicatiei.

4.6.6 ORARUL DE CURATARE

Optiunea ,Programare curdtare” va permite sa accesati meniul de programare a
robotului. Selectand ,Adaugare” in marcajul ,Programare curatare”, puteti seta ora si
zilele Tn care robotul va porni si va efectua programul de curatare. Modul de curatare

disponibil in programarea curatarii este doar curatarea automata.

4.6.7 FUNCTIA DE LOCALIZARE A DISPOZITIVULUI

In cazul in care robotul s-a blocat sau nu stiti unde s-a oprit cadnd a terminat programul de
curétare, aplicatia va va ajuta sa il gasiti. Selectati optiunea ,Pozitionarea robotului” si va
aparea o solicitare de sunet ,Ding-Dong”, cu exceptia cazului in care functia ,Silentios”
din optiunile ,Alte optiuni” este activata.

4.6.8 HARTA CAMEREI

Selectand optiunea ,Afisare hartd” din aplicatie, se va afisa harta suprafetei scanate de
robot in timpul programului de curatare. Aceasta harta este generata la fiecare scanare si
va permite sa vizualizati procesul de curatare: traseul parcurs, calea de curatare, pozitia
aspiratorului robot, timpul si zona de curatare. In functie de reteaua de internet fara fir,
harta in timp real poate fi afisata cu Tntarziere sau, in unele cazuri, nu este disponibila.
Aplicatia pastreazd, de asemenea, o inregistrare istoricd a ciclurilor de curatare,
,inregistrare curatare” unde este lista timpului si zonei de curatare si, daca selectati una,
va afisa harta suprafetei scanate de robot in timpul programului de curatare.

4.6.9 MOD SILENTIOS

Prin selectarea optiunii ,Alte optiuni”, poate fi activata functia ,Silentios”. Retineti ca,
atunci cand aspiratorul robot este in modul silentios, acesta nu va emite niciun sunet
sonor.

4.6.10 SETARI

Atingand simbolul din coltul din dreapta sus, intrati in meniul de setari al robotului. Aici
puteti vizualiza informatii despre dispozitiv, puteti seta numele in functie de preferinte, de
ex .. dinamica gratuitd, sau puteti alege locatia in care este situat dispozitivul.
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4.6.11 PARTAJARE DISPOZITIV

Robotul permite o singura conexiune principald cu un singur cont, prin intermediul
aplicatiei. Daca doriti sa partajati dispozitivul cu alti membri ai familiei, care au deja
conturi de utilizator inregistrate in aplicatia QILIVE SMART, alegeti ,Partajati dispozitive”,
apoi ,Adaugati partajare” si introduceti numarul de telefon mobil corect sau adresa de
e-mail pentru a adauga utilizatori suplimentari.

Observatii: Cei cu care doriti sa partajati dispozitivul trebuie sa aiba deja conturi de
utilizator inregistrate in aplicatia QILIVE SMART.

4.6.12 ALTE OPTIUNI DISPONIBILE

Aspiratorul robot poate fi integrat si intr-un grup de dispozitive care trebuie controlate
simultan.

Puteti alege daca doriti sa primiti sau nu notificari pe telefonul mobil sau pe tableta.
De asemenea, puteti verifica daca exista versiuni noi disponibile pentru a actualiza
software-ul aspiratorului robot sau pentru a activa actualizarile automate.

De asemenea, puteti verifica starea conexiunii la reteaua Wi-fi.

Aspiratorul robot poate fi controlat prin comenzi vocale cu ajutorul aplicatiilor Alexa
si Google Assistant. Sincronizati aplicatia QILIVE SMART in Amazon Alexa sau
Google Home, in functie de difuzor, urméand instructiunile specifice primite. De
ex: ,OK Google, activeaza [Aspirator robot]!”, ,Alexa, opreste [Aspirator robot]!”
Daca ati schimbat numele aspiratorului robotului in aplicatia QILIVE SMART, trebuie
sa utilizati numele pe care |-ati ales.

4.7 SFATURI IMPORTANTE INAINTE DE CURATARE

1.

7.

Indepartati in prealabil din zona de curatare obiectele mici (jucérii, ornamente,
puzzle-uri etc.) sau obiectele fragile si usoare (cum ar fi obiecte din portelan,
ceramica, obiecte din sticla, vaze, ghivece de flori de dimensiuni mici, etc.).
Indepartati obiecte cum ar fi haine, carti, curele, foi volante, turnuri, tampoane,
covoare mici, cabluri de alimentare imprastiate pe podea inainte de curatare,
deoarece acestea se pot incurca in rotile de actionare. Daca aspiratorul robot trece
peste un cablu de alimentare, o fata de masa lunga etc. si le trage, exista riscul ca
obiectul aflat pe masa sa fie tras de acolo sau séa se rastoarne.

Indepartati obiectele ascutite si dure de pe podea, intrucat acestea ar putea zgaria
suprafetele.

Ridicati de pe podea obiecte precum fete de maséa lungi, perdele, cordoane de
jaluzele.

Aspiratorul robot nu este conceput pentru a curata temeinic covoarele sau carpetele.
Nu 1l utilizati pentru a aspira covoare cu fire lungi sau covoare groase, pufoase. In
cazul covoarelor cu franjuri lungi, ciucuri, pliati ciucurii sub covor pentru a preveni
incurcarea sau prinderea lor in periile robotului.

Strangeti toate cablurile de alimentare libere.
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Aspiratorul robot este mai eficient in spatii cu cat mai putine obstacole. Asezati
piesele de mobilier, cum ar fi scaunele, la locul lor.
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8. Suprafetele de culoare inchisa pot reduce eficienta senzorilor anti-cadere. Senzorii
anti-cadere impiedica aspiratorul robot sa functioneze si sa aspire podele sau
covoare de culoare inchisa, cu modele de culoare inchisa si sa cada de pe trepte
sau de pe margini. Daca senzorii nu sunt curatati periodic, pot duce la functionarea
necorespunzatoare a aspiratorului robot.

9. Daca in zona de curatare exista o treapta, o scara sau un balcon, este necesara
amplasarea unei bariere fizice la marginea zonei de cadere pentru a restrictiona
accesul la zonarespectiva si pentru a asigura functionarea dispozitivului in siguranta.

10. Nu utilizati aspiratorul robot in medii ude sau umede (de exemplu, baie), pe suprafete
umede sau pe suprafete cu apa. Nu utilizati robotul pentru a aspira lichide, murdarie
umeda sau zone umede, deoarece acest lucru ar putea dete
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4.8 MODURIDE CURATARE

In functie de cerintele diferite si de tipurile de podea, puteti alege din diferitele moduri de
curatare ale aspiratorul robot.

4.811 MODUL CURATARE AUTOMATA

Acesta este modul standard de curatare si cel mai
frecvent utilizat pentru curatarea zilnica. In modul
de curatare automata, aspiratorul robot va curata
sistematic camera dupa modelul inainte si inapoi.
Metoda de setare: Dupa ce aspiratorul robotului este
pornit, apasati o data butonul de pornire PORNIT /
OPRIT O in partea superioara a dispozitivului sau
apasati pe butonul ,Curdtare automatd” @ de pe

telecomanda pentru a incepe curatarea.

Nota: Puterea de aspirare poate fi reglata, in functie de tipul de podea, pentru a asigura
o curatare mai profunda a suprafetelor. Exista 3 tipuri de aspirare: 1. Quite (economisire
energie), 2. Standard, 3. Turbo. Pentru a mari sau reduce puterea de aspirare, apasati
pe butonul de curatare automata @ de pe telecomanda la modul dorit sau alegeti din
aplicatie modul Putere de curatare.

4.8.2 O SINGURA CAMERA
Acest mod de curatare este utilizat pentru a curata o singura camera.
Metoda de setare: Dupa ce ati pornit aspiratorul robot apasati pe .

butonul ® pana cand apare pictograma o singura camera @ in partea
inferioara a afisajului de pe telecomanda.

Observatii:

- Cand robotul este programat sa curete o singurd camera, asigurati-va ca usa
camerei respective este inchisa.

» Robotul va reveni in punctul initial dupa ce a terminat programul de curatare, daca
statia de incarcare nu se afla in camera in care se face curatenie.
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4.8.3 CURATARE MARGINI

Acest mod de curatare este adecvat pentru curatarea marginilor,
colturilor sau a perimetrului obiectelor fixe (de exemplu, mobilier).

Metoda de setare: Dupa ce ati pornit aspiratorul robot, apasati pe
butonul @ pana cand apare pictograma curatare margini @ in partea
inferioara a afisajului de pe telecomanda.

484 MOD MANUAL
Utilizati butoanele de directie de pe telecomanda (inainte, rotire la
180 grade, dreapta sau stanga) pentru coordonare manuala si pentru
directionarea aspiratorului robotului in directia dorita.

4.8.5 CURATARE LOCALA

Nota: Optiune disponibild numai prin intermediul aplicatiei ,QILIVE
SMART”.

Prin selectarea programului ,Curatare locala”, robotul va curata intens
0 anumita zona, Tn jurul punctului de pornire selectat. Robotul se
deplaseaza urmand un model in spirala, pe o suprafata cu diametru
mic si apoi revine la punctul initial.

4.8.6 MOD STERGERE (OPTIONAL)

Nota: Functia este disponibilda numai dupa achizitionarea unui rezervor de apa
suplimentar. Optiune disponibila pe telecomanda si in aplicatia ,QILIVE SMART”.
Modul stergere este disponibil numai cand rezervorul de apa (nu este furnizat) este
instalat pe aspiratorul robot si este utilizat pentru curatare umeda sau uscata.

Metoda de setare: Instalati rezervorul de apa in locul sacului de praf. Dupa ce ati pornit
aspiratorul robot, apasati pe butonul ® pana cand apare pictograma mod stergere @ in
partea inferioara a afisajului de pe telecomanda.

Nota: Consultati manualul de instructiuni pentru informatii suplimentare despre rezervorul
de apa, inclusiv despre umplerea si turnarea apei, intretinerea si curatarea etc.

5. INTRETINERE S| CURATARE

5.1 INTRETINEREA

Efectuati urmatoarele proceduri de ingrijire, daca doriti ca aspiratorul robot sa aiba
performante maxime. Daca observati ca unitatea preia mai putine resturi de pe podea,
goliti sacul de praf, curatati filtrele de praf, rotile si toate periile.

COMPONENTELE FRECVENTA DE FRECVENTA DE
ROBOTULUI INGRJIRE INLOCUIRE

Container pentru praf Dupa fiecare utilizare /

Filtru de praf HEPA Dupa fiecare utilizare La fiecare 2 luni

Capacul periei principale Cel putin o data pe luna /

Peria rotativa principala Cel putin o data pe Cel putin o data la 6-12 luni
saptamana

Perie rotativa laterala Cel putin o data pe Cel putin o data la 3-6 luni
saptamana

Roata pivotanta din fata O data la 2 saptamani /

Roti de actionare O data la 2 saptamani /

Senzori O data la 2 saptamani /

Contacte de incarcare /

contact de incarcare prin O data la 2 saptamani /

andocare
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5.2 GOLIREA SACULUI DE PRAF
Observatii:

= Asigurati-va ca aspiratorul robotului este oprit inainte de a-I curatal Aveti grija sa nu

porniti accidental unitatea.

= Goliti sacul de praf dupa fiecare utilizare. Nu lasati murdaria si resturile sa se depuna

in sacul de praf.
5.21 GOLIREA SACULUI DE PRAF

Nota: Cand scoateti sacul de praf, aveti grija sa nu varsati praful.
Goliti imediat sacul de praf in urmatoarele cazuri:
= Atunci cand zgomotul creste brusc.

1. Apasati pe butonul de deblocare a|2.
saculul de praf si trageti-l pentru a-|
scoate din aspiratorul robot.

Deschideti capacul sacului de praf
impingand capacul in jos in directia
indicata de sageata de pe capac.

3. Golitisacul de praf intr-un cos de gunoi
si stergeti-l cu o carpa umeda sau cu o[,
perie de curatare. Asigurati-va ca sacul|
de praf este complet uscat inainte de
inlocuire.

Instalati sacul de praf in unitatea
principala.

AF

1. Apasati pe butonul de deblocare al,
sacului de praf si trageti-l pentru a-I[*
scoate din_aspiratorul robot.

Dupa ce ati golit sacul de praf,
deschideti capacul unitatii de filtrare.
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4. Scuturati resturile lovind usor Afiltrul

3. Scoateti filtrul de praf HEPA tragand de praf HEPA de containerul pentru
clema. Scoateti filtrul de praf HEPA din reziduuri. Utilizati peria de curatare,
filtrul principal. daca este necesar.

Nota: Nu spalati filtrul cu apa!
Q ‘ 4
o\ / o
6. Stergeti sacul de praf interior si exterior

5. Clatiti bine filtrul principal cu apa curata Cu o carpa curata si uscata.
pana cand indepartati toata murdaria. |Nota: Nu spalati si nu introduceti sacul de
praf in apa sau in alte lichide!

8. Nu inlocuiti filtrul de praf HEPA atunci
cand se afla in filtrul principal. Inchideti
capacul unitatii filtrului.

Nota: Inainte de Iinstalare, asigurati-va ca

filtrul principal este uscat complet.

Nota: Capacul filtrelor de praf nu se va inchide decéat daca filtrele sunt reintroduse.
Introduceti filtrul cu clema orientata in sus. Inlocuiti filtrul de praf HEPA la fiecare doua
luni.

7. Lasati filtrul principal sa se usuce
complet. Nu expuneti filtrul de praf
HEPA si filtrul principal in lumina
directa a soarelui.
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5.2.3 CURATAREA PERIEI ROTATIVE

1. Asezati aspiratorul robot cu fata in
jos pe o suprafata neteda, stabila si
curata. Prindeti lamelele de deblocare
a cadrului si ridicati cadrul.
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3. Indepartati resturile si orice substante
straine, cum ar fi firele lungi de par sau|4. Stergeti interiorul periei rotative cu o
atele infasurate in jurul periei rotative, carpa uscata.
folosind lama unei perii de curatare.

5. Cand curatarea este finalizata, reinstalati|6. Aliniati cadrul in pozitie si apasati-I
mai intai partea stanga a periei rotative strans pana cand se fixeaza in pozitie
si apoi fixati partea dreapta. cu un clic.

Nota: Pe masura ce peria rotativa aspira praful si resturile de pe podea, ate sau fire lungi
de pér se pot infasura si incurca usor in jurul periei. Verificati si curatati peria rotativa in
mod regulat.

5.24 CURATAREA PERIILOR ROTATIVE LATERALE

1. Pentru a scoate periile rotative laterale, tineti suporturile acestora si trageti-le in sus.

2. Indepartati resturile si orice substante straine, cum '
ar fi firele lungi de par sau atele infasurate in jurul
periei rotative laterale, folosind lama unei perii de
curatare.

3. Stergeti periile rotative laterale cu o carpa curata
si uscata.

4. Cand reasamblati periile, verificati marcajele ,L” si
.R" de pe peria rotativa laterald pentru curatarea
marginilor si marcajele ,L” si ,R" de pe unitatea
principala. Apoi reasamblati peria rotativa laterala.
Instalati periile rotative laterale respectand
marcajele ,L" si ,R".
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5. Apasati cu atentie periile rotative laterale pe stifturile lor pana cand se fixeaza in
pozitie cu un clic.

Observatii:

« Intrucat periile rotative laterale aspira usor parul, atele, firele si alte substante
straine, asigurati-va ca le curatati frecvent. Substantele straine prezente in exces
pe periile rotative laterale le pot deteriora.

- Daca periile rotative laterale sunt indoite, rupte sau uzate, inlocuiti-le cu unele noi.

5.25 CURATAREA SENZORILOR ANTI-CADERE
Stergeti senzorii anti-cadere (stanga, fata si dreapta) cu o
carpa curata si uscata. Nu pulverizati solutia de curatare
direct pe senzori sau pe orificiile senzorilor.

Nota: Aveti grija intotdeauna ca senzorii anti-cadere
sa fie curati pentru a obtine cele mai bune rezultate de
curatare posibile.

5.2.6 CURATAREA PINILOR DE CONTACT PENTRU INCARCARE
Stergeti pinii de contact pentru incarcare din partea inferioara a aspiratorului robot si de
pe statia de incarcare cu o carpa curata si uscata.

surubelnita cu cap plat la baza rotii si ridicati-o.

2. Indepartatl toate resturile, parul, atele, firele si toata
murdaria acumulata in interiorul cavitatii rotii si pe
roata.

3. Rotiti roata cu méana. Dacéa se blocheaza, verificati si
curatati orice resturi sau par infasurat in jurul acesteia.

4. Instalati din nou roata pivotanta din fata. Asigurati-va ca
roata se fixeaza la loc cu un clic.

5.2.7 CURATAREA ROTII PIVOTANTE DIN FATA
1. Scoateti roata pivotantd din fatad introducand o e

5.2.8 CURATAREA ROTILOR DE ACTIONARE

- Daca aspiratorul robot incepe brusc sa se miste in zigzag, este posibil sa existe
substante straine blocate pe rotile de actionare. Rotile blocate de par, ate, fire si
resturi pot cauza deteriorarea podelei si functionarea necorespunzatoare a robotului.

«  Verificati daca exista substante straine si indepartati-le cu o lamé a periei de curatare
sau cu o pereche de clesti (nu este inclusa), daca este necesar. Stergeti rotile cuo
carpa moale, uscata si curata.

5.3 UTILIZAREA BENZII DE DELIMITARE \
Banda de delimitare magnetica permite

delimitarea spatiului de curatare, restrictionand
accesul robotului la anumite zone si camere.
Aceasta poate fi utilizatd de asemenea, pentru
a impiedica aspiratorul robot sa atinga anumite
obiecte sau pentru a ajunge sub piesele de

mobilier. Unitatea va recunoaste linia benzii de
delimitare si nu va trece peste aceasta. Banda de
delimitare poate fi amplasata oriunde in casa.
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Amplasati banda de delimitare pentru a o instala pe podea. Asigurati-va ca este perfect
plata. Daca este necesar, utilizati banda adeziva pentru a preveni rularea acesteia.
Puteti ajusta lungimea benzii de delimitare daca este necesar. Masurati lungimea benzii
corect si taiati banda.

A S ot S
X

Observatii:
- Cand fixati banda de delimitare, aveti grija sa nu deteriorati podeaua, peretele, etc.
» Nu se recomanda folosirea benzii de delimitare pe covoare.

- Tineti banda de delimitare la distanta de surse de caldura, flacari deschise, si
suprafete fierbinti.

5.4 INFORMATII GENERALE DESPRE CURATARE

1. Nu introduceti niciodata aspiratorul
robot sau alte accesorii in apa sau in
alte lichide! N K

2. Nu spalati si nu introduceti sacul de
praf in apa sau in alte lichide!

3. Nu pulverizati si nu turnati apa sau alt
lichid pe sau in interiorul aspiratorului
robot.

4. Nu utilizati agenti de curatare abrazivi, substante chimice, agenti de curatare a
sticlei, agenti de curatare universali sau agenti de intretinere pe baza de ulei!

5. Nu ridicati aspiratorul robotului tinand apasat butonul de deblocare a sacului de
praf sau zona din jurul acestuia, deoarece acesta se poate detasa usor, deteriorand
unitatea.

5.5 INLOCUIREA BATERIILOR DIN TELECOMANDA

Bateriile nu sunt instalate in telecomanda cand achizitionati produsul. Inainte de utilizare

instalati baterii alcaline (tip R03 / AAA).

1. Ridicati capacul compartimentului bateriei din partea din spate a telecomenzii,
apasand in acelasi timp pe clapeta de blocare.

2. Instalati bateriile in telecomanda, dupa cum se indicé in figura de mai jos.

Nota: Daca bateriile sunt instalate cu polaritate gresita, telecomanda nu va functiona.

3. Dupa ce ati introdus varfului capacului in fanta, impingeti celalalt capat pentru a-l
inchide pana cand se fixeaza in pozitie cu un clic.

6. REMEDIEREA DEFECTIUNILOR
CAUZA

PROBLEMA  oSqiBILA SOLUTIA PROPUSA
- Verificati daca nivelul bateriei robotului este prea
Nivelul bateriei Bateria este scazut sau daca bateria este complet descéarcata.
este prea descarcata, |-+ Daca pozitionati manual aspiratorul robot pe statia
scégut incarcati de incércare, contactele de incércare ale robotului
’ robotul. trebuie sa fie aliniate corespunzator cu pinii statiei

de incarcare.
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Functionarea VerifiAcat,i daca capacul containerului pentru praf
defectuoasa Sacul de este inchis. '
a sacului de raf nu este Verificati daca filtrele de praf sunt instalate.
praf. Sacul de pasamblat Goliti containerul pentru praf si curatati filtrele de
praf lipseste praf.
sau nu este corect. Instalati containerul pentru praf pe robot conform
instalat corect. instructiunilor.
Bara de

Bara de
protectie din
fata este
intepenita.

protectie din
fata pentru
rezistenta la
coliziune este
intepenita.
Senzorii de
coliziune sunt
blocati.

Loviti usor bara de protectie din fata a robotului
de cateva ori pentru a elibera orice resturi care ar
putea fi prinse sub aceasta.

Mutati aspiratorul robot in alta locatie si apasati pe
butonul de pornire PORNIT / OPRIT pentru a porni
programul de curatare.

Telecomanda
nu

Bateriile sunt

Inlocuiti bateriile in telecomanda. Asigurati-va ca
bateriile sunt instalate corect.

Verificati daca nivelul bateriei robotului este prea
scazut sau daca bateria este complet descarcata.

. < epuizate. Utilizati o carpa uscata pentru a sterge emitatorul
functioneaza. infrarosu de pe telecomandéa si receptorul de pe
robot.
Utilizati telecomanda in raza de 5 m a robotului.
eL:iri]Ig ?al?cggl e Verificati daca Verificati daca periile laterale ale aspiratorului robot
pnu se miscs peria laterala sunt rupte sau daca prezinta semne de deteriorare.
sau este este Incurcata Daca este necesar, inlocuiti periile cu altele noi.
blocata sau blocata. Curatati si instalati corect periile laterale.
indepértagi toate obiectele mici de pe podea si
curatati zona care urmeaza a fi curatata inainte ca
Robot robotul sa inceapa curatarea.
sﬁg bgrt]léla?sst:u suspendat. Asigurati-va ca toate rotile sunt bine fixate pe podea
ar% o roats Rotile se si ca se misca liber.
suspendats detaseaza de Mutati aspiratorul robot in alta locatie, asezati-I pe
P : sol. o suprafata plata de podea si apasati pe butonul de
pornire PORNIT / OPRIT pentru a porni programul
de curatare.
Curatati rotile robotului si indepartati toatéd murdaria
si parul incélcit.
; I = Asigurati-va ca toate rotile robotului stau ferm pe
Urrg)?i célsnttere Vigg(t::t’égtzca podea si ca nu exista obiecte mici imprastiate pe
o NS - podea.
intepenita. blocata. Mutati aspiratorul robot in alta locatie si apasati pe
butonul de pornire PORNIT / OPRIT pentru a porni
proqramul de curatare.
Indepartati toate obiectele mici de pe podea si
Robotul curatati zona care urmeaza a fi curatata inainte ca
; robotul sa inceapa curatarea.
Arsoptl)ﬁtggul h/lelf’[taetibrlggg:m Acest aspirator robot nu este adecvat pentru a fi
blocheazs intr-o zon& utilizat pe covoare cu fire lungi.
’ deschis3 Mutati aspiratorul robot in alta locatie si apasati pe

butonul de pornire PORNIT / OPRIT pentru a porni
programul de curatare.
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« \Verificati daca reteaua wireless functioneaza
corespunzator sau daca semnalul este prea slab.
Robotul nu s-a| Conexiunea |+  Asigurati-va ca Routerul este amplasat intr-o zona
putut conecta | robotului a deschisa si ca distanta dintre robot si router nu este
la server. esuat. prea mare.
* Verificati daca parola introdusa este corectd si
incercati sa conectati dispozitivul din nou.
anticadere | Senzori de R N
sunt murdari la sol SL_mt . Sterge’;l senzorii cu o carpa moale, uscgtAa si curatg.
sau robotul blocati. | Daca robotul este blocat pe o suprafata intunecata,
este blocat pe Curatati mutati aspiratorul robot n alta locatie si reporniti
£~ | senzorii de la programul de curatare intr-o locatie noua.
o suprafata sol ; ;
intunecata. :

Puterea de
aspirare este
slaba. Robotul

PROBLEMA SOLUTIA PROPUSA

Verificati daca exista obstacole care blocheaza portul de aspirare.
Goliti containerul pentru praf.

Verificati daca filtrele sau periile robotului trebuie Tinlocuite.
Curatati filtrele de praf. Verificati daca filtrele sunt ude din cauza
apei sau a altor lichide de pe podea. Daca este necesar, instalati

Iasau;r)rl;?gul n un filtru de praf nou.
: »  Verificati si curatati periile robotului si indepartati tot parul sau alte
materiale si resturi.
*+ Indepartati toate obiectele dintr-o zona de cel putin 1,5 m in fata
Aspiratorul si 0,5 m in ambele parti (stanga-dreapta) ale statiei de incarcare.
robotului nu Verlflcatl daca statia de incarcare este pozmonata corect si
poate reveni conectata corespunzator la sursa de alimentare si daca indicatorul
|a statia de luminos este aprins. ) o .
incarcare + Distanta dintre robot si statia de incarcare este prea mare Si
: robotul nu se mai afla in raza de actiune a statiei de incarcare. In
acest caz, asezati robotul manual pe statia de incarcare.
»  Asigurati-va ca aspiratorul robot este pornit.
AsDi *  Apasati butonul PORNIT / OPRIT timp de cateva secunde pentru
spiratorul ;o o
robot nu a porni dispozitivul. o 3 .
functioneaza. |° Daca nivelul Qe incarcare a lqate.rlel este prea scazut, asezati
’ ’ robotul pe statia de incarcare si asigurati-va ca pinii de conectare
sunt aliniati cu contactele metalice ale robotului.
Aspiratorul |+ Verificati daca nivelul de incarcare a bateriei nu este prea scazut.
roboteste |+ Daca utilizati aplicatia, verificati conexiunea Wi-fi.
pornit, darnu |+ Daca problema persista, opriti dispozitivul, asteptati cateva
reactioneaza. secunde, apoi reporniti-I.
»  Asigurati-va ca aspiratorul robot este pornit.
+ Verificati daca statia de incarcare este conectata corect la sursa
Robotul de alimentare si daca indicatorul luminos este aprins.
nupoate fi |«  Curatati contactele de incarcare ale robotului si pinir statiei de
incarcat. incarcare cu o carpa moale, uscata si curata.
+  Verificati daca contactele de incarcare ale robotului si pinii statiilor
de incarcare sunt aliniati corespunzator.
Miscarile »  Curatati cu atentie senzorii si bara de protectie din fata cu o carpa
robotului moale, uscat si curata.
in timpul . Verlflcatl bara de protectie din fata si indepartati orice resturi care

programului de

curatare sau pe
traseul stabilit

sunt anormale.

ar fi putut fi prinse sau blocate dedesubt.

Curatati si verificati daca rotile nu sunt blocate de obiecte straine
si daca se misca liber.

Opriti si reporniti dispozitivul.
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+ Verificati daca nivelul bateriei nu este prea scazut.
Verificati daca aspiratorul robot este intepenit sau blocat de un

Aspiratorul
robgt nu mai 8bsﬁgco[. " R S PETTR .
functioneaza erificati periile si rotile robotului si indepartati orice resturi sau
brusc alte materiale care le-ar putea bloca. - .
) Daca problema persista, opriti dispozitivul, asteptati cateva
secunde si reporniti-I.
T timpul Este posibil ca anumite componente ale aspiratorului robot sa fie
programului blocate de par, murdarie si alte materiale.

Verificati si curatati bara de protectie din fata, periile laterale, peria
principala, rotile.
Verificati daca containerul pentru praf, rezervorul de apa, periile
laterale, peria principald, capacul periei principali sau rotile
aspiratorului robot sunt instalate incorect.

* \Verificati daca peria rotativa principala este ruptd sau daca

Peria principala prezinta semne de deteriorare.

nu se misca sau Daca este necesar, inlocuiti peria cu una noua.

este blocata. Curatati peria principala.

»  Verificati daca a fost instalata corect.

» Verificati daca aspiratorul robot este pornit. Apasati pe butonul de
pornire PORNIT / OPRIT din partea superioara a robotului timp de

de curatare
se aud sunete
neobisnuite/
anormale.

Aspiratorul cateva secunde pana cand se aude un semnal sonor si indicatorul
robot nu face se aprinde 7
au%rﬁat’fg%ra * Verificati daca nivelul bateriei robotului este prea scazut sau daca
programata bateria este complet descarcata. _ o
) Pentru a porni programul de curatare la ora programata, nivelul
bateriei trebuie sa fie mai mare de 30%.
Dlsgr;)azrlgvul *  Verificati daca reteaua wireless functioneaza corespunzator sau
intotdeauna daca semnalul este prea slab. o '
offine” in  |* /Asigurati-va ca aspiratorul robot se afla in raza de actiune a
"aplicatia refelei Wifl. =~ - , - y
instalata pe * Verificati daca nivelul bateriei robotului este prea scazut sau daca
telefon. bateria este complet descarcata.

7. GARANTII SI LIMITE DE RESPONSABILITATE

Acest produs este garantat pentru o perioada de 36 luni (incluzdnd garantia legala
de 24 luni, asa cum este ea definitd de legislatia locala, dar si o garantie comerciala
suplimentara de 12 luni oferitd de marca) de la data cumpararii, Tmpotriva oricarei
defectiuni care rezulta dintr-un viciu de fabricatie sau problema legata de materialele
componente.

Aceasta garantie nu acopera daunele care rezulta dintr-o instalare eronata, din utilizarea

incorecta sau din uzura normala a produsului. Mai exact, garantia nu acopera:

» Daunele sau problemele cauzate de o utilizare incorecta, de un accident, o alterare
sau de o conectare electrica de intensitate sau de tensiune neadecvate.

*  Produsele care au fost modificate sau al caror sigiliu sau numar de serie au fost
deteriorate, modificate, indepartate sau ruginite.

»  Bateriile inlocuibile si accesoriile sunt garantate pentru o perioada de 6 luni.

* Avarierea bateriei, survenitd Tn urma operatiunilor de incarcare prea lungi sau

cauzata de nerespectarea recomandarilor de siguranta explicate in instructiuni.

Defecte cosmetice, inclusiv zgarieturi, taieturi sau oricare alte elemente.

Daunele cauzate de orice interventie efectuata de o persoana neautorizata.

Defectiunile cauzate de uzura sau de invechirea normala a produsului.

Actualizarile programului informatic, datorate modificarii parametrilor de retea.
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*  Avarierea produsului cauzata de utilizarea unor alte programe informatice pentru
a modifica, schimba, adapta sau pentru a modifica programul informatic existent.

* Avarierea produsului cauzata de utilizarea acestuia fara accesoriile omologate de
catre producator.

+  Produsele oxidate.

In niciun caz, producatorul nu poate fi considerat responsabil de pierderea informatiilor

stocate pe disc. De asemenea, producatorul nu este obligat sa verifice daca utilizatorul

a scos cartela SIM / SD din aparat in cazul produselor returnate.

Produsele reparate sau schimbate pot include componente si echipamente noi si/sau

reconditionate.

METODE DE IMPLEMENTARE

Pentru a beneficia de un service de garantie, va rugam sa aduceti produsul la biroul de

relatii cu clientii al magazinului de la care I-ati achizitionat, avand asupra dumneavoastra

dovada cumpararii sale (bon de casa, factura, etc...) si accesoriile furnizate, impreuna

cu ambalajul original.

Este important s va amintiti data la care ati achizitionat produsul, modelul si numarul

de serie sau IMEI (aceste informatii figureaza in general pe produs, pe ambalaj sau pe

dovada de cumparare).

In mod implicit, trebuie sa aduceti produsul in magazin impreuna cu accesoriile necesare

functionarii sale corecte (alimentare, adaptor, etc.

In cazul in care dauna suferita de produs este acoperita de garantie, serviciul post-

vanzare va putea, in limitele legislatiei locale fie:

+  Sarepare sau sa inlocuiasca piesele defecte.

+  Saschimbe produsul returnat cu un produs care are cel putin aceleasi functionalitati
si care este echivalent in termeni de performanta.

* Sa va ramburseze valoarea produsului la pretul de achizitionare mentionat pe
documentul prezentat drept dovada a cumpararii.

In eventualitatea unei reparatii acoperite de garantie, durata de acordare a garantiei se
va prelungi cu 6 luni, Dar nu va mai fi acordata in caz de defectiuni repetate.
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